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Kullanim kilavuzuna iligkin notlar

1 Kullanim kilavuzuna iliskin notlar

Bu kullanim kilavuzunda asagida yer alan Tambur Motor tipleri agiklanmaktadir:
* DM Serisi

Bu kullanim kilavuzunun igerikleri
Bu kullanim kilavuzu Tambur Motorun cesitli isletme asamalariyla ilgili nemli agiklamalar ve bilgiler icermektedir.

Bu kullanim kilavuzu tarafindan Tambur Motorun Interroll kurulusu tarafindan teslim edilmesi itibariyle tarif edilmesi s6z
konusudur.

Ozel yap tirleri ile ilgili olarak bu kullanim kilavuzuna ek olarak sézlesme sartlar ve teknik belgeler gegerlidir.

Bu kullanim kilavuzu riiniin bir pargasini teskil etmektedir

* Aksaksiz ve giivenli bir isletimin ve olasi garanti taleplerinin gecerli kilinmalari agisindan éncelikli olarak isbu
kullanim kilavuzunun okunmalari ve yerine getirilmeleri gerekmektedir.

* Kullanim kilavuzunun Tambur Motorun yakininda muhafaza edilmesi gerekmektedir.

* Kullanim kilavuzunu sizden sonraki her sahibine veya kullanicisina teslim ediniz.

+ IKAZ! Kullanim kilavuzuna uyulmamasindan dolay olusan hasarlar ve isletme arizalar icin tretici kurulus herhangi
bir sorumluluk Ustlenmez.

+ lsbu kullanim kilavuzunun okunmasi ardindan halihazirda sorulariniz var ise, tretici kurulusun misteri hizmetleri ile
irtibata geginiz. Yakininizda bulunan muhatabi internet izerinden sayfasinda bulabilirsiniz.
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Guvenlik

2 Guvenlik

2.1 Teknolojinin giincel durumu

Bu Tambur Motor teknigin gelismislik seviyesine uygun olarak imal edilmis ve isletme givenligini saglayacak sekilde
teslim edilmektedir, ancak kullanim durumunda yine de tehlikeler olusabilir.

Bu isletme kilavuzundaki uyarilara dikkat edilmemesi durumunda hayati tehlikeli yaralanmalar meydana gelebilir!
* S6z konusu isletim talimatlarini itinali bir bicimde okuyunuz ve iceriklerene dikkate aliniz.

* Kullanim alani igin gegerli yerel kazalari nleme talimatlarini ve genel giivenlik kurallarini dikkate aliniz.

2.2 Amacina uygun kullanim

Bu Tambur Motor endustriyel ortamlarda olmak tzere, sipermarketlerde ve havalimanlarinda kullaniimak Gzere
8ngérilmis olup, par¢a mallarin ve pargalarin, kolilerin veya kasalarin, graniil gibi dékme tirt mallarin, tozlarin ve
diger akiskan malzemelerin taginmalarinda kullanilmaktadir. Tambur Motorun bir tagima birimine veya bir tasima
sistemine entegre edilmesi gerekmektedir. Baska her tirlt kullanimi, amacina uygun olmayan kullanim olarak
sayllmaktadr.

Uriiniin giivenligini olumsuz etkileyen ve kendi basina yapilan degisikliklere izin verilmemektedir.

Tambur Motorun sadece tespit edilmis olan kapasite sinirlar dahilinde kullanilimasina izin verilmektedir.

23 Amacina uygun olmayan kullanim
Tambur Motorun insanlarin tasinmalarinda kullanilmasina izin verilmemektedir. Tambur Motor darbeli- veya darbe
yuklenimine gére tasarlanmamustir.

Tambur Motor su alti kullanimi icin tasarlanmamistir. Bu tisrde bir kullanim alani sonucu olarak akim ¢arpmasi sonucu
olarak kisisel hasarlara, igini su girmesi itibariyle kisa devre veya motor hasarlarina yol agmaktadir.

Tambur Motorun ving veya kaldirma arag ve geregleri tahriki iin veya bunlara ait olan halat, kablo ve zincir gibi
kaldirma arag ve gereglerinin tahrik unsuru olarak kullanilmasina izin verilmemektedir.

Tambur Motorun amacina uygun kullanim durumlarindan farkli uygulamalarda kullanilabilmesi igin Interroll
kurulugunun onayr gerekmektedir.

Sayet diger tirlerde olmak Uzere yazil olarak / veya ilgili teklif geregi saptanmamis olan durumlardan dolay:
meydana gelen Urin hasarlar veya devre disi kalma durumlar, isbu &zelliklerin ve kisitlamalarin dikkate
alinmamalarindan kaynaklanmalari durumunda (bakiniz bslim "Elekirik verileri" kismi ilgili seri itibariyle bilgileri)
Interroll kurulusu veya pazarlama kuruluslari tarafindan sorumluluk kabul edilmemektedir.

24 Personel niteligi

Niteliksiz personel tarafindan séz konusu riskler belirlenememekte olup, kendileri daha yiksek derecede tehlikelere
maruz kalmaktadir.

* Bu kilavuzda tarif edilen islemler ile ilgili olarak sadece nitelikli personelin gérevlendirilmesi gerekmektedir.

* Operatdr tarafindan gérevlendirilen personelin, yerel olarak yirirlikte olan ve giivenli ve tehlike bilincinde
calismayla ilgili ydnerge ve hikimlere uymalari teminat altina alinmak zorundadir.

isbu kilavuzda asagida tarif edilen hedef gruplar ile muhatap olunmaktadir:
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Guvenlik

Kullanial

Kullanicllarin Tambur Motorun kullanimi ve temizlenmesi ile ilgili olarak talimatlandirlmig olmalari ve ilgili givenlik
talimatlarini dikkate almalar gerekmektedir.

Servis personeli

Servis personeli uzman teknik egitime sahiptir veya Uretici tarafindan saglanan egitimi tamamlamistir ve tasima,
montaj, bakim ve onarim islerini gerceklestirir.

Elektrik uzmani

Elektrikli tesisatlarda ¢alismalar yapan kisilerin teknik meslek bilgisi egitimi almis olmalari gerekmektedir.

25 Tehlikeler

Burada Tambur Motorun isletimi ile ilgili olarak farkli tirlerde tehlikeler ve hasar durumlari ile ilgili olarak bilgiler
bulabilmektesiniz.

Kisisel hasar durumlan

* Tamburlu motorun bakim ve onarim islemleri, sadece yetkili servis personeli tarafindan gecerli ydnetmelik ve
talimatlara uyularak yapilmalidir.

* Tamburlu motoru ¢alisrmadan 8nce, konveydriin yakininda yetkisiz higbir personelin bulunmadigindan emin
olunmalidir.

Elektrik

Kurma ve bakim islerini sadece bes giivenlik kuralina uyduktan sonra yapiniz:
* Gerilimsiz ve akimsiz duruma getirmek

* Tekrar calistirilmay: &nleyecek tedbirler almak

* Gerilimsiz oldugundan emin olmak

* Topraklamak ve kisa devre yapmak

* Bitisikte yer alan gerilim altindaki parcalarin izerini kapatmak veya bunlar izole etmek

Yag
* Yagi asla yutmayin. Motorda kullanilan yag zararl maddeler icerebilir. Yagin yutulmasi mide bulanhising, kusmaya
ve/veya ishale neden olabilir. Yag yutuldugunda derhal bir doktora bagvurulmalidir.

* Yagin cilde ve géze temasindan kaginin. Yagin cilde uzun sireli veya tekraren temasi, sonrasinda da gerektigi gibi
temizlenmemesi ciltteki gézenekleri tikayabilir, yag aknesi ve folikilit gibi cilt hastaliklarina neden olabilir.

» Dékilen yaglar, kaygan yiizey olusturmamasi icin mGmkin olan en kisa siirede temizlenmelidir. Yagin cevreye
yayllmamasi icin gerekli nlemler alinmalidir. Kirli bezleri veya temizleme malzemesi atiklarini, kendi kendine
tutusmamasi ve yangin cikarmamasi icin uygun sekilde bertaraf edin.

* Yag yanginlarini képik, piskirtme su veya su sisi, kuru kimyasal toz ya da karbondioksit ile séndirin. Su dékerek
séndirmeyin. Solunum maskesi takin ve uygun koruyucu elbise giyin.

* www.interroll.com adresindeki ilgili sertifikalara uyun.
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Guvenlik

Rotatif parcalar

* Tambur Motor ile konveydr bant veya makaral zincir sistemleri aralarina ellerinizi sokmayiniz.
* Uzun saclari baglayiniz.

* Vicuda oturan is giysileri giyiniz.

* Zincir veya kiinye gibi takilar takmayiniz.

Sicak motor parcalan

* Tambur Motorun yiizeyi ile temas etmeyiniz. Bunun sonucu olarak normal isletim 1s1 derecesinde dahi yanma
durumlari meydana gelebilmektedir.

* Tasiyic Uzerinde gereken uyari isaretlerini tesis ediniz.

Calisma ortanu

* Tambur Motoru infilak tehlikesinin bulundugu alanlarda kullanmayiniz.
* Gerekli olmayan malzeme ve esyalar ¢alisma alanindan uzaklaghriniz.
* Guvenlik ayakkabilari giyiniz.

* Tasinacak mallarin nasil yerlestirilecegi ile ilgili talimatlar hazirlayiniz ve bunlari kontrol ediniz.

isletim sirasinda anzalar
* Tambur Motoru periyodik olarak gézle gérilir hasarlar yéniinden kontrol ediniz.

* Duman olusumu, aligimadik sesler veya sikismis ya da arizali tasima malzemeleri durumunda, Tambur Motoru
derhal durdurunuz ve istenmeyen bicimde ¢alistirimasina karsi emniyete aliniz.

» S&z konusu aksaklik durumunun sebebinin tespit edilmesi icin vakit gecirmeksizin uzman personel ile irtibata geciniz.

+ Isletim durumunda Tambur Motorunun veya konveydriin/sistemin, motorun tesis edildigi birimin izerine ckmayiniz.

Bakim

+ Urinin belirli araliklarda gézle gérilebilir hasar durumlarina, alisimadik seslere ve armatiirlerinin, civatalarinin ve
somunlarinin gevseme durumlarin dair denetlenmesi gerekmektedir. Buna ilaveten bir bakim gerekmektedir.

* Tambur Motoru agmayiniz.

istenmeyen motor ¢alishrma durumu

* Kurulum, bakim ve temizlik sirasinda veya bir ariza durumunda dikkat: Tambur motorunu istem disi calismaya karsi
emniyete alin.

2.6 Baska cihazlar arasinda arabirim

Tambur Motorun bir genel tesis icinde kullanilmasi durumunda tehlikeli yerler olugabilir. Bu yerler bu kullanim

kilavuzunun bir parcasi olmamaktadir ve genel tesisin tasarimi, kurulmasi ve isletime alinmasi sirasinda analiz edilmeleri

gerekmektedir.

* Tambur Motorunun bir tagima sistemine entegre edilmesi durumunda, toplam sistemin tastyicinin ¢aligtiriimasi
dncesinde, olasi yeni olusmus olan tehlike noktalarina dair denetlenmesi gerekmektedir.

* Gerektiginde baska yapisal tedbirler aliniz.
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Guvenlik

2.7 Mevzuat
Ekotasarim Yonetmeligi (AB) 2019/1781

Interroll Tambur Motorlar Ekotasarim Yénetmeligi gerekliliklerine tabi degildir.

Interroll Tambur Motorlari, entegre elektrik motoru disli kutusundan bagimsiz olarak test edilemedigi ve
calishrlamadigi icin Madde 2(2)(a) temelinde 2019/1781 sayili Tozik (AB) kapsami disinda birakilmighr.
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Genel teknik bilgiler

3 Genel teknik bilgiler
3.1 Urin tarifi

Tambur Motor donanimi tamamen kapali tirde olan bir elekirikli tahrik rulosudur. Bu Grin tarafindan siklikla bakim
calismalar gerektiren motor ve disli kutusu donanimlarinin kullanimi gereksiz kilinmaktadir.

Tambur Motor yilksek derecede kaba ve ince toz yikleniminin bulundugu ve su huzmelerinin ve su puskiirme
durumlarinin bulundugu ortamlarda kullanilabilmektedir ve en sik rastlanan agresif nitelikte ortam kosullarina karsi
mukavemetlidir. Agresif nitelikte ortam kosullari ile tuzlu suyun bulundugu ortamlarda paslanmaz gelik malzemeden
motorlarin kullaniimalari &nerilmektedir.

Koruma sinifi IP69k ve paslanmaz celik malzemesinden iretilmis olmasi sayesinde (talep izerine) Tambur Motor ayni
zamanda gida isleme endistrisi ve farma endistrisi ortamlarinda yiksek nitelikte hijyen beklentilerinin Ustesinden
gelmektedir. Tambur Motor hem kaplamasiz ve ayna zamanda tambur kaplamasi Tambur Motor ve konveysr

bant aralarindaki strtinmenin énlenmesinde veya profil kaplama donanim ile bigimsel olarak tahrik edilen bant
sistemlerinde kullanilabilmektedir.

1 ve 3 fazli DM serisinin Tambur Motorlari bir asenkron trifaze endiksiyon motoru tarafindan tahrik edilmektedir. Bu
motor farkli kapasite kademelerinde ve ¢cogu uluslararasi sebeke gerilimlerinde tedarik edilebilmektedir.

Senkron DM Serisi Tambur Motorlar bir senkron motor tarafindan tahrik edilmektedir ve bunlarin uygun bir tahrik
y&netim aygitina baglanmalan gerekmektedir. Tahrik yénetim aygti ile ilgili olarak daha ayrintili bilgiler ilgili el
kitaplarinda yer almaktadir.

Tambur Motor yaglama ve sogutma maddesi olarak yag icermektedir ve bu yag Gzerinden meydana gelen 1si
konveyér bant izerinde tahliye edilmektedir.

3.2 Secenekler

Entegre asir isinma korumasi

Sargi kafasi igcinde entegre edilmis olan bir termal koruma salteri tarafindan asiri isinma korumasi saglanmaktadir.
Motorun agirt isinmasi durumunda salter donanimi tetiklenmektedir. Ancak bu donanimin agiri isinma durumunda
motorun akim beslenmesinin kesilmesini saglayan uygun bir harici kontrol cihazina baglanmasi gerekmektedir.

Entegre elektromanyetik fren donanimi

Entegre elektromanyetik fren donanimi tarafindan yikler tutulabilmektedir. Bu sistem dogrudan tambur motorun rotor
miline ekti etmektedir ve dogrultucu ile tahrik edilmektedir. Fren donanimli her bir tambur motorun tutma giiciinin
8nceden hesaplanmasi gerekmektedir ve bu durum her zaman motorun bant ¢cekme giict ile uyusmamaktadir.
Elektromanyetik fren sistemi sadece DM serisinin 3 fazli asenkron motorlari ve senkron motorlari igin tedarik
edilebilmektedir.

Mekanik geri donme kilidi

Rotor mili iginde tesis edilmis olan mekanik geri dénme kilidi meyilli tagtyicilarda kullanilabilmektedir. Bu sistem
tarafindan bandin olasi bir akim kesilmesi durumunda geriye dogru hareket etmesi 8nlenmektedir. Bu mekanik geri
dénme kilidi DM serisinin tim asenkron motorlar icin tedarik edilebilmektedir.

Déner enkoder

Déner enkoderin sinyalleri konum saptamasi ile hiz ve dénme ydni ydnetimi icin kullanilabilmektedir.
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Genel teknik bilgiler

3.3 DM Serisi Tambur Motorun ebatlan
Bazi slctler “FW+" olarak verilmektedir. FW, “Face Width"in (fambur genisligi) kisaltmasidir. Bu bilgi tamburlu motorun
tip levhasi izerinde bulunmaktadir.

Katalogda ve bu isletim kilavuzunda yer alan uzunlukla ilgili tom &lctler DIN/ISO 2768 standardindaki sartlara
uygundur (orta kalite).

Maksimum 1si genlesmesi ve dahili toleranslar géz éniinde bulundurularak, montaj tasiyicilar arasinda
Snerilen EL mesafesi, EL + 2 mm'dir.

DM serisi tamburlu motorun ebatlari

Tip A B C D E F P SL EL AGL
mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm

DM 0080 bombeli 81,5 80,5 12,5 30 25 25 3,5 FW -7 FW + 55 FW + 305
DM 0080 bombeli 81,5 80,5 12,5 25 2/5 20 3,5 FW -7 FW +5 FW + 30
DM 0080 bombeli 81,5 80,5 125 17 2,5 13,5 3,5 FW -7 FW +5 FW + 30
DM 0080 silindirik 81 81 125 30 25 25 3,5 FW -7 FW +5 FW + 30
DM 0080 silindirik 81 81 125 25 25 20 3,5 FW -7 FW +5 FW + 30
DM 0080 silindirik 81 81 12,5 17 2,5 13,5 3,5 FW -7 FW +5 FW + 30
DM 0080 silindirik + kamal yay 81,7 81,7 12,5 30 2,5 25 3,5 FW -7 FW +5 FW + 30
DM 0080 silindirik + kamal yay 81,7 81,7 12,5 25 2,5 20 35 FW -7 FW +5 FW + 30
DM 0080 silindirik + kamal yay 81,7 81,7 12,5 17 25 13,5 35 FW -7 FW +5 FW + 30
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Genel teknik bilgiler

Tip A B C D E F P SL EL AGL
mm mm mm mm mm mm mm mm mm mm

DM 0113 bombeli 1135 112 25 30 6,5 25 85 FW -7 FW + 13 FW + 63
DM 0113 bombeli 1135 112 25 25 6,5 20 BI5 FW -7 FW +13 FW + 63
DM 0113 silindirik 112 112 25 30 6,5 25 &5 FW -7 FW + 13 FW + 63
DM 0113 silindirik 112 112 25 25 6,5 20 85 FW -7 FW +13 FW + 63
DM 0113 silindirik + kamal yay 113 113 25 30 6,5 25 85 FW -7 FW +13 FW + 63
DM 0113 silindirik + kamal yay 113 113 25 25 6,5 20 35 FW -7 FW +13 FW + 63
DM 0138 bombeli 138 136 25 30 11,5 25 35 FW -7 FW + 23 FW + 73
DM 0138 bombeli 138 136 25 30 11,5 20 35 FW -7 FW + 23 FW + 73
DM 0138 silindirik 136 136 25 30 11,5 25 35 FW -7 FW + 23 FW + 73
DM 0138 silindirik 136 136 25 30 11,5 20 35 FW -7 FW + 23 FW + 73
DM 0138 silindirik + kamal yay 137 137 25 30 11,5 25 35 FW -7 FW + 23 FW + 73
DM 0138 silindirik + kamal yay 137 137 25 30 11,5 20 35 FW -7 FW + 23 FW + 73
DM 0165 bombeli 164 162 45 40 16,5 30 35 FW -7 FW + 33 FW + 123
DM 0165 bombeli 164 162 25 30 16,5 25 35 FW -7 FW + 33 FW + 123
DM 0165 silindirik 162 162 45 40 16,5 30 315 FW -7 FW + 33 FW + 123
DM 0165 silindirik 162 162 25 30 16,5 25 35 FW -7 FW + 33 FW + 123
DM 0165 silindirik + kamali yay 162 162 45 40 16,5 30 85 FW -7 FW + 33 FW + 123
DM 0165 silindirik + kamali yay 162 162 25 30 16,5 25 85 FW -7 FW + 33 FW + 123
DM 0217 bombeli 2175 2155 45 40 16,5 30 5 FW - 10 FW + 33 FW + 123
DM 0217 bombeli 2175 2155 45 30 16,5 25 5 FW - 10 FW + 33 FW + 123
DM 0217 silindirik 2155 2155 45 40 16,5 30 5 FW - 10 FW + 33 FW + 123
DM 0217 silindirik 2155 2155 45 30 16,5 25 5 FW - 10 FW + 33 FW + 123
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Genel teknik bilgiler

34 Teknik veriler

Koruma sinffi P69k

Normal uygulamalar igin gevre sicakhig aralig " +2 °Cila +40 °C

Dusik sicaklik uygulamalari igin gevre sicakhigr aralig " -25°Cila +15°C

Ritim zamanlar Dakika ?bagina azami 3 Start/Stop durumu
Rampa sireleri DM Serisi asenkron 3 fazli: 2 0,5 s

DM Serisi asenkron 1 fazli: 2 1's

DM Serisi senkron: < 0,5 s

Deniz seviyesinden montaj yiksekligi maks. 1000 m

! Cevre sicakhiginin +1 °C altinda olmasi durumunda Interroll firmasi, durma sirelerinde kullanilan bir 1sitma sistemi ve
dzel kablolar veya plastik klemens kutulari &nermektedir.

2 Start/Stop uygulamalari icin motorlarin yataklanmasinda hi¢ bosluk bulunmamalidir. Bu kosul yerine getirildiginde,
dakikada 3 Start/Stop'tan daha yiksek ritim sireleri mimkin olur. Interroll mutlaka bir frekans dénistiricistnin

(FU) kullanilmasi ve yukari veya asadi rampalama ayarlarinin veya &zel modellerin kullanilmasini dnerir. Bu, rnegin
sanziman hasarlarini 8nlemek i¢in hareket momentinin azalilmasina yarar. Buna iliskin sorulariniz olmasi halinde, litfen
Interroll ile iletisime gegin.

3.5 Uriiniin tanimlamasi

Tambur motorun teshis edilmesi icin seri numarasi yeterlidir. Alternatif olarak asagida belirtilen bilgiler gereklidir. Ozel
bir tambur motorunun degerleri en son siituna girilebilmektedir.

Bilgi Miimkiin olan deger Kendi degeri
Tambur motorun tip levhasi Motor tipi ve tasarim:

Cevre hizi v, :

Boru ¢api 2:

Tambur genisligi FW:
Kutup sayisi n,:

Nominal gig P, :

Tambur tasanmi (boru tasarim))  Ornegin
Tambur malzemesi

Kaplama tiri (renk, malzeme, profil, araliklar)

Goévde sonu Malzeme

Standarttan sapan ézellikler
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Genel teknik bilgiler

Bilgi Mimkiin olan deger Kendi degeri
Miller Malzeme

Standarttan sapan ézellikler

Vidalama Fisli modelde vidalama fis semboliyle
isaretlenmigtir.

Interroll Product App

Urine 6zgu veriler, tip plakasina basilan QR kodu araciligiyla okunabilir. Interroll Product App bilinen tim App
Store'larda meveuttur:

3.6 Termo koruma

Normal isletim kosullari altinda stator sargisina entegre edilmis olan termo salteri kapalidir. Motor sinir 1s1 derecesine
ulasildiginda (asirt 1snma durumu) salter donanimi 8nceden ayarlanmis olan bir 1si derecesinde agmaktadir ve motorun
hasar gérmesini énlemektedir.

Motorun sogumasinin ardindan termal koruma salteri otomatik olarak énceki konumuna getirilmektedir.
Motorun istenmeyen durumda calismasi

> Termal koruma salterini, salter devreye girdiginde motorun akim girisinin giivenli sekilde kesilmesi icin uygun
bir réle veya kontaktér ile seri baglayiniz.

> Motorun agiri isinmasi durumunun ardindan ancak bir onaylama tusu ile yeniden agilabilmesinin teminat
altina alinmasi gerekmektedir.

> Salterin tetiklemesi ardindan motorun sogumasinin beklenmesi gerekmekte olup, motorun yeniden acilmasi
durumunda kisiler icin tehlike yaratmamasinin saglanmasi gerekmektedir.
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https://play.google.com/store/apps/details?id=com.interroll.ir_product_app
https://apps.apple.com/at/app/interroll-product-app/id1618761516

Genel teknik bilgiler

Standart tipi: Isi derecesi sinirlandiricis, kendiliginden geriye salt etme dzellikli

Kullanim émri: 10.000 evre

AC cosp =1 25A 250 V AC
cos @ = 0,6 1,6 A 250 V AC
DC 1,6 A 24V DC
1,25 A 48 VDC

Kullanim émri: 2.000 evre

AC cos @ =1 63 A 250 V AC
Geri salt etme 151 derecesi 40K £ 15K

Direnc < 50 mQ

Temas sicrama suresi <1ms
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Asenkron 1 fazli DM Serisi iriin bilgisi

4 Asenkron 1 fazli DM Serisi Urin bilgisi
4.1 Asenkron 1 fazh DM Serisi tip levhasi

Tamburlu motorun tip levhasinda yer alan bilgiler motorun taninabilirligini saglamak icindir. Tamburlu motor ancak bu
sekilde amacina uygun olarak kullanilabilir.

DM serisi tamburlu motorlar igin farkl tirlerde tip levhalari bulunmaktadir:

1. Tamburlu motorun kapagi izerindeki yuvarlak tip levhasi (1) (yapistirlmig veya lazerle islenmis)

2. Klemens kutusu Gzerindeki dikdértgen tip levhasi (2) (varsa, yapistirlmis veya lazerle islenmis)

3. Motorun yaninda tutturulmadan bulunan dikdértgen tip levhasi (3)

Asenkron 1 fazl DM serisine it tip levhasi (1)
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Asenkron 1 fazli DM Serisi iriin bilgisi

Asenkron 1 fazli DM serisine ait tip levhasi (2)

Asenkron 1 fazli DM serisine ait tip levhasi (3)
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Asenkron 1 fazli DM Serisi iriin bilgisi

1 Baglanti semasi numarasi
2 Nominal gisg

3 Kutup sayisi + lsletim tiri

4 Nominal frekans "

5 Nominal frekansta nominal gerilim
6 Nominal frekansta nominal akim
9 Rotorun nominal devir sayisi "
10 Gig faktéri

11 UL standardinin tirg

12 Seri numarasi

13 Siparis numarasi + Pozisyon
14 Misteri Urin numarasi

15 Uretici adresi

16 CE lsareti

17 UKCA/EAC Isareti
18 UL Isareti

19 Uluslararasi Elektroteknik Komisyonu: Tamburlu
Motor Standardi

20 Tambur borusunun ¢api

21 Tambur genisligi

22 Agirlik

23 izolasyon sinifi ve koruma tiiri
24 Tambur borusunun cevre hizi "
25 Uretildigi hafta/yil/ilke

26 Yag tird ve miktari

27 Tip + Tasarim

28 QR kod

29 Dénme ydni (sadece geri dénme kilidinde)

1 Bu deger kullanilan gerilime baglidir. Parantez icindeki tim degerler, parantez icinde verilen nominal gerilime

iliskindir.

4.2

Kisaltmalar bakiniz taraf 107.

Asenkron 1 fazh DM Serisi elektrik bilgileri

4.2.1 DM 0080 asenkron 1 fazh

P, n, n,2 £ U, | cos n J. I/, M/ M/ M/ M, R, u,. G

(P MN MN MN

w min? Hz V A kgem? Nm Q VDC pF

25 4 1320 50 230 0,39 1 0,28 1,11 2,19 1,11 137 1,11 0,18 150 44 3

50 2 2750 50 230 0,54 1 0,4 0,74 3,08 094 1,71 0,94 0,17 82 33 3

75 2 2750 50 230 0,68 1 0,48 0,89 3,19 074 137 074 0,26 66 34 4

75 2 3300 60 230 0,68 1 0,48 1,11 4,89 1 1,83 1 0,22 38 19 )

85 2 2750 50 230 0,73 098 0,52 1,11 25 088 177 088 0,30 52 28 )

85 2 3300 60 230 0,72 1 0,52 13 4,89 1 1,83 1 0,25 38 20 [}

110 2 2750 50 230 0,94 1 0,51 1,1 197 073 1,15 0,73 0,38 52 37 8
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Asenkron 1 fazli DM Serisi iriin bilgisi

4.2.2 DM 0113 asenkron 1 fazh

P, mon, f U, I, cos n 4 A M/ M/ M/ M, R U, C
¢ M, M M,

W% min? Hz V A kgem? Nm Q VDC F

250 4 1360 50 230 24 097 047 72 1,25 1,1 11 11 1,76 12,7 22 12

4.3 Asenkron 1 fazli DM Serisi baglanh diyagramlan

Bu isletme kilavuzunda sadece standart tiri baglant cizelgeleri ele alinmaktadir. Diger baglant tirleri ile ilgili olarak
gerekli olan baglant cizelgesi Tambur Motor ile birlikte minferit olarak teslim edilmektedir.

Kisaltmalar bakiniz taraf 107.

4.3.1 Kablo baglantilan

1-fazli, 7-damarh kablo

* Tek fazl motorun baslatma momentinin iyilestirilmesi icin istege bagl olarak bir baslatma kondansatéri ile bir uygun
svicleme rélesi baglanabilmektedir.
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Asenkron 1 fazli DM Serisi iriin bilgisi

4.3.2 Klemens kutusu baglantilari

1-fazl, 7-damarlh kablo

* Tek fazl motorun baslatma momentinin iyilestirilmesi icin istege bagl olarak bir baslatma kondansatéri ile bir uygun
svicleme rélesi baglanabilmektedir.

Klemens kutusu kapak vidalari igin tork momenti: 1,5 Nm
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Asenkron 3 fazli DM Serisi iriin bilgisi

5 Asenkron 3 fazli DM Serisi Urin bilgisi
5.1 Asenkron 3 fazli DM Serisi tip levhasi

Tamburlu motorun tip levhasinda yer alan bilgiler motorun taninabilirligini saglamak icindir. Tamburlu motor ancak bu
sekilde amacina uygun olarak kullanilabilir.

DM serisi tamburlu motorlar icin farkli tirlerde tip levhalar bulunmaktadir:

1. Tamburlu motorun kapagi izerindeki yuvarlak tip levhasi (1) (yapistirilmis veya lazerle islenmis)

2. Klemens kutusu Uzerindeki dikdértgen tip levhasi (2) (varsa, yapistirilmis veya lazerle islenmis)

3. Motorun yaninda tutturulmadan bulunan dikdértgen tip levhasi (3)

Tip etiketi (1), asenkron 3 fazli DM serisi icin
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Asenkron 3 fazli DM Serisi iriin bilgisi

Tip etiketi (2), asenkron 3 fazli DM serisi icin

Tip etiketi (3), asenkron 3 fazli DM serisi icin
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1 Baglanti semasi numarasi
2 Nominal gisg
3 Kutup sayssi + Isletim tiri

4 Nominal frekans "

5 Nominal frekansta nominal gerilim

6 Nominal frekansta nominal akim

7 (Nominal frekansta nominal gerilim) "

8 (Nominal frekansta nominal akim) "

9 Rotorun nominal devir sayisi
10 Gug faktéro

11 UL standardinin tiri

12 Seri numarasi

13 Siparis numarasi + Pozisyon
14 Msteri Grn numarasi

15 Urefici adresi

Asenkron 3 fazli DM Serisi iriin bilgisi

16 CE Isareti
17 UKCA/EAC lsareti
18 UL isareti

19 Uluslararasi Elektroteknik Komisyonu: Tamburlu
Motor Standardi

20 Tambur borusunun ¢api

21 Tambur genisligi

22 Agirhk

23 izolasyon sinifi ve koruma tiri
24 Tambur borusunun ¢evre hizi !

25 Uretildigi hafta/yil/ilke

26 Yag turG ve miktari

27 Tip + Tasarim
28 QR kod

29 Dénme yénii (sadece geri ddnme kilidinde)

VBu deger o anda kullanilan voltaja baglidir. Parantez icindeki tim degerler, parantez icinde verilen nominal gerilime

aittir.

5.2 Asenkron 3 fazli DM Serisi elekirik bilgileri

Kisaltmalar bakiniz taraf 107.

5.2.1 DM 0080 asenkron 3 fazh

P, n, ng f. U, & cos n Je I/, M/ M/ M/ M, R, U, C,
& My M M, delta star

W% min? Hz V A kgcm? Nm Q VDC VDC
40 4 1278 50 230 0,38 072 037 059 193 1,31 1,51 1,31 030 2945 40,3
40 4 1278 50 400 0,22 072 036 059 193 1,31 1,51 1,31 030 2945 70,0
40 4 1550 60 230 033 072 042 059 189 134 143 134 025 2945 350
40 4 1644 60 460 0,21 061 039 059 198 185 208 185 023 2945 56,6
40 4 1625 60 575 017 076 031 0,59 18 153 191 153 0,24 465 90,1
40 4 1627 60 380 023 065 041 0,59 2,01 1,53 184 153 023 215 48,2
40 4 1627 60 220 0,40 065 040 0,59 2,01 1,53 1,84 153 023 215 28,0
40 4 1570 60 208 0,39 069 041 0,59 1,92 1,31 1,66 1,31 024 215 28,9
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Asenkron 3 fazli DM Serisi iriin bilgisi

P, n, ny £, U, I cos n Je I/, M/ M/ M/ M, R, v, €,
¢ My My M, delta star

W min? Hz V A kgem? Nm Q vVDC VDC
40 4 1300 50 200 0,45 0,71 036 059 1,73 1,26 1,53 126 029 215 34,3

80 4 1308 50 230 0,64 068 046 1,11 2,20 1,46 1,65 146 058 1325 2838

80 4 1308 50 400 0,37 068 046 1,11 2,20 1,46 1,65 146 0,58 1325 50,0
80 4 1571 60 230 0,55 069 0,53 1,11 2,17 1,42 1,55 142 049 1325 25,1

80 4 1658 60 460 0,34 057 0,52 1,11 240 209 225 209 046 1325 385
80 4 1643 60 575 0,27 060 05 1,11 2,22 192 205 192 047 2313 56,2
80 4 1630 60 380 0,41 063 047 1,11 2,08 1,74 1,87 174 047 102 39,5
80 4 1630 60 220 0,71 063 047 1,11 2,08 1,74 1,87 1,74 047 102 228

80 4 1561 60 208 0,65 068 05 1,11 2,14 1,28 1,62 128 049 102 225

80 4 1309 50 200 078 068 044 1,11 187 148 156 148 058 102 27,1

75 2 2659 50 230 046 082 050 059 304 148 170 148 027 1644 31,0

75 2 2659 50 400 027 082 049 059 304 148 170 148 027 1644 54,6
75 2 3248 60 230 037 085 060 059 300 154 1,68 154 022 1644 259

75 2 3376 60 460 0,21 073 061 0,59 352 203 239 2,03 021 164,4 378
75 2 3310 60 575 0,17 060 074 0,59 3,06 1,76 201 176 022 270 41,3
75 2 3358 60 380 0,27 077 0,55 0,59 3,04 1,76 2,09 1,76 0,21 120 374
75 2 3358 60 220 0,47 077 0,54 0,59 3,04 176 2,09 1,76 0,21 120 21,7

75 2 3257 60 208 0,44 082 0,58 0,59 3,18 1,51 1,94 1,51 022 120 216

75 2 2745 50 200 0,50 078 0,56 0,59 2,85 1,53 1,86 153 026 120 234

140 2 2796 50 230 0,65 079 0,68 1,11 3,86 188 203 188 049 727 18,7

140 2 2796 50 400 0,38 079 0,67 1,11 3,86 188 203 188 049 727 327
140 2 3354 60 230 0,63 0,81 0,69 1,11 384 1,75 191 175 040 727 185

140 2 3430 60 460 037 069 069 1,11 445 248 267 248 039 727 27,8
140 2 3394 60 575 027 076 069 1,11 370 189 241 189 039 120 36,9
140 2 3415 60 380 0,44 074 0,65 1,11 389 215 251 215 039 51 249
140 2 3415 60 220 0,76 074 0,65 1,11 389 215 251 215 039 51 14,3

140 2 3387 60 208 0,74 078 067 1,11 412 206 236 206 039 51 14,7

140 2 2798 50 200 0,85 075 0,63 1,11 3,26 182 2,09 182 048 51 16,3
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Asenkron 3 fazli DM Serisi iriin bilgisi

5.2.2 DM 0080 asenkron kismi yik optimizasyonlu

P, mon, £ U, I, cs n J 1A M/ M/ M/ M, R, U, C,
¢ My My M, delta star

\%% min? Hz V A kgcm? Nm Q VDC VDC

116 2 2793 50 230 054 082 066 1,11 379 178 185 178 04 93 20,6

116 2 2793 50 400 0,31 082 066 1,11 379 178 185 178 04 93 355

5.2.3 DM 0113 asenkron 3 fazh

P, n,oon, £ U I, cos n J 1A M/ M/ M/ M, R, U, C,
¢ My MM, delta star

W min?  Hz V A kgcm? Nm Q VDC VDC

160 4 1397 50 400 054 07 061 351 305 192 213 192 1,09 64 36,3

160 4 1397 50 230 094 07 061 351 305 192 213 192 1,09 64 21,1

160 4 1714 60 460 0,5 063 064 351 363 224 274 224 089 64 30,2

160 4 1667 60 230 0,83 075 065 BI5] 326 174 2 174 092 64 19,9

160 4 1390 50 200 1,12 069 06 351 2,87 193 221 193 1,1 59 228

160 4 1698 60 380 059 066 062 351 327 222 257 222 09 59 345

160 4 1698 60 220 1,02 066 062 351 327 222 257 222 09 59 19,9

160 4 1682 60 208 1 07 063 351 316 197 227 197 091 59 20,7

160 4 1355 50 500 039 078 061 351 262 153 173 153 1,04 124 56,6

160 4 1678 60 575 035 071 065 351 316 196 224 196 091 124 46,2

225 2 2758 50 400 056 086 067 2728 432 257 262 257 078 393 28,4

225 2 2758 50 230 096 086 068 2728 432 257 262 257 078 393 162

225 2 3385 60 460 049 083 069 2728 55 331 331 313 064 393 24

225 2 3294 60 230 09 09 07 228 46 245 245 231 065 393 159

225 2 2744 50 200 1,08 087 069 228 425 227 252 227 078 291 137

225 2 3358 60 380 0,56 087 07 2,28 503 259 296 259 064 291 213

225 2 3358 60 220 097 087 07 2,28 503 259 296 259 064 291 12,3

225 2 3321 60 208 1 089 07 2,28 4,6 229 262 229 065 291 129

225 2 2605 50 500 043 093 065 228 326 1,66 183 166 082 766 459

225 2 3288 60 575 036 09 07 228 433 214 244 214 065 766 37,2

300 4 1371 50 400 081 076 07 622 328 18 195 18 209 3345 30,9

300 4 1371 50 230 14 076 071 622 328 18 195 18 21 3345 178

300 4 1688 60 460 07 074 073 622 387 239 253 239 17 3345 26

300 4 1634 60 230 129 081 072 622 314 174 184 174 175 3345 175
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Asenkron 3 fazli DM Serisi iriin bilgisi

P, n, n, £, U, L cos n Je I/, M/ M/ M/ M, R, v, C,
¢ My My M, dea  star

W min?  Hz V A kgem? Nm Q vVDC VDC

370 4 1388 50 400 1,1 0,71 0,68 6,22 367 235 243 229 255 221 259

370 4 1388 50 230 19 0,71 069 622 367 235 243 229 255 221 14,9

370 4 1704 60 460 0,99 066 071 6,22 4,46 294 3,09 29 2,07 221 21,7

370 4 1662 60 230 17 077 071 6,22 388 212 226 207 213 221 14,5

370 2 2779 50 400 0,82 087 075 4,03 547 291 291 288 127 1765 18,9

370 2 2779 50 230 1,42 087 075 4,03 547 291 291 288 127 1765 109

370 2 3425 60 460 0,73 085 075 4,03 684 379 379 354 1,03 17,65 16,4

370 2 3356 60 230 1,38 09 0,75 4,03 538 275 275 262 105 1765 1

370 4 1392 50 200 2,34 069 066 6,22 324 23 2,44 23 255 172 139

370 4 1698 60 380 1,21 067 069 622 37 259 278 259 209 172 209

370 4 1698 60 220 21 067 069 6,22 37 259 278 259 209 172 12,1

370 4 1683 60 208 208 071 07 6,22 355 23 246 23 2,11 17,2 12,7

370 4 1359 50 500 085 076 066 622 295 184 196 184 26 43,1 41,8

370 4 1685 60 575 0,76 0,7 0,7 6,22 355 231 2,49 2,31 2,1 43,1 34,4

370 2 2792 50 200 1,61 088 0,75 4,03 537 278 3,08 278 127 13 92

370 2 3400 60 380 0,84 088 076 4,03 625 3,1 356 31 104 13 14,4

370 2 3400 60 220 1,45 088 076 4,03 625 3,1 356 31 104 13 83

370 2 3372 60 208 15 09 076 4,03 571 275 3,16 275 105 13 88

370 2 2763 50 500 0,63 09 075 4,03 502 259 284 259 128 325 27,6

370 2 3398 60 575 0,55 088 0,77 4,03 632 3,18 362 318 1,04 325 236

550 2 2813 50 400 1,23 085 076 498 577 327 327 315 187 13 20,4

550 2 2813 50 230 2,13 085 076 498 577 327 327 315 1,87 13 11,8

550 2 3373 60 460 107 082 079 498 757 452 452 452 153 13 57 171

550 2 3373 60 230 199 089 078 498 583 308 308 308 15 13 11,5

550 2 2801 50 200 2,36 088 076 498 542 271 3,03 2,71 187 102 10,6

550 2 3410 60 380 1,21 088 078 498 632 3,01 5 3,01 154 10,2 16,3

550 2 3410 60 220 2,09 088 078 498 632 3,01 BI5 3,01 154 10,2 94

550 2 3383 60 208 2,18 09 078 498 577 268 311 268 155 102 10

550 2 2768 50 500 0,93 091 075 498 458 223 248 223 19 17,7 225

550 2 3350 60 575 09 079 078 498 71 4,1 4,6 4,1 153 177 18,9
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5.2.4 DM 0113 asenkron kismi yilk optimizasyonlu

Asenkron 3 fazli DM Serisi iriin bilgisi

P, n, n, f, U, L cos N e I/, M/ M/ M/ M, R, U, C,,
¢ My M, M, defta  star
\%% min?  Hz V A kgem? Nm Q VDC VDC
160 4 1378 50 400 0,49 073 0,65 4,83 32 2,21 2,43 2,21 109 5287 28,4
160 4 1378 50 230 0,85 073 0,65 4,83 32 2,21 2,43 2,21 109 5287 16,4
160 4 1699 60 460 0,44 067 0,68 4,83 374 278 3,08 278 089 5287 23,4
160 4 1653 60 230 078 077 067 483 336 205 227 205 092 5287 159
225 2 2769 50 400 051 089 072 3,13 523 278 309 278 078 299 20,4
225 2 2769 50 230 08 08 072 313 523 278 309 278 078 299 1,7
225 2 3403 60 460 045 086 073 313 649 345 397 345 064 299 17,4
225 2 3319 60 230 0,86 0,91 0,72 3,13 5,21 254 292 254 065 299 11,7
370 4 1400 50 400 1,15 068 0,68 7,68 338 233 247 233 255 223 26,2
370 4 1400 50 230 1,99 068 069 7,68 338 233 247 233 255 223 15,1
370 4 1715 60 460 1,05 063 07 7,68 398 29 3,12 29 207 223 22,1
370 4 1679 60 230 1,77 073 072 7,68 353 214 23 214 213 223 14,4
370 2 2810 50 400 0,79 088 077 498 625 331 3,65 331 127 148 154
370 2 2810 50 230 1,37 088 077 498 625 331 3,65 3,31 127 148 89
370 2 3436 60 460 0,69 086 078 4,98 77 4,01 4,62 4,01 103 148 132
370 2 3370 60 230 1,32 091 0,77 4,98 6,18 298 343 298 105 148 89
5.2.5 DM 0138 asenkron 3 fazh
P, n, n, £, U, L cos n Je I/, M/ M/ M/ M, R, U, C,
¢ M. M M, defta  star
A% min'  Hz V A kgem? Nm Q vVDC VDC
160 4 1390 50 400 0,46 076 066 477 Bl 186 2,13 186 1,1 59,7 31,3
160 4 1390 50 230 0,79 076 067 477 Bl 186 2,13 186 1,1 59,7 17,9
160 4 1704 60 460 0,4 0,7 0,72 4,77 435 225 292 225 09 59,7 251
160 4 1661 60 230 0,72 038 0,7 4,77 3,68 165 215 165 092 597 17,2
160 4 1383 50 200 0,87 077 069 477 3,65 172 2,18 172 11 45,1 15,1
160 4 1691 60 380 0,45 075 072 4,77 416 185 25 185 09 45,1 22,8
160 4 1691 60 220 0,78 075 072 4,77 416 185 25 185 09 45,1 132
160 4 1674 60 208 0,79 079 071 4,77 3,87 164 222 164 091 451 14,1
160 4 1369 50 500 034 081 067 477 338 1,51 194 151 1,12 1075 444
160 4 1693 60 575 03 075 071 4,77 4,12 1,81 2,47 181 09 107,5 36,3
370 4 1389 50 400 1,01 075 071 774 407 224 228 2 254 225 25,6
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P, n, n, £, U, L, cos n e I/, M/ M/ M/ M, R, U, C,
¢ My M, M, defla  star

W minT  Hz V A kgem? Nm Q vDC VDC

370 4 1389 50 230 1,74 075 0,71 7,74 407 224 228 2 254 225 14,7

370 4 1713 60 460 0,86 0,71 0,76 7,74 475 221 308 221 206 225 20,6

370 4 1679 60 230 15 082 076 7,74 4,12 165 2,28 165 21 22,5 138

370 4 1386 50 200 1,85 08 0,72 7,74 3,86 172 2,24 172 255 173 12,8

370 4 1693 60 380 0,94 078 0,77 7,74 4,36 178 2,52 1,78 209 173 19

370 4 1693 60 220 1,63 078 0,76 7,74 4,36 178 2,52 1,78 209 173 11

370 4 1676 60 208 1,67 0,81 0,76 7,74 4,03 159 224 159 211 173 11,7

370 4 1375 50 500 0,73 082 071 7,74 3,61 154 2,02 154 257 355 319

370 4 1697 60 575 0,63 078 076 7,74 4,37 178 2,53 178 208 355 26,2

550 2 2855 50 400 1,28 077 081 516 549 282 326 282 184 118 17,4

550 2 2855 50 230 2,22 077 081 516 549 282 326 282 184 118 10,1

550 2 3461 60 460 106 078 083 516 704 321 413 321 152 118 14,6

550 2 3408 60 230 19 088 083 516 593 24 306 24 154 118 99

550 2 2828 50 200 2,35 084 08 516 556 251 305 251 18 98 9,7

550 2 3436 60 380 1,19 085 0,83 516 647 268 345 268 153 98 14,9

550 2 3436 60 220 2,07 085 0,82 516 647 268 345 268 1,53 98 8,6

550 2 3413 60 208 2,12 088 0,82 516 598 239 308 239 154 98 9,1

550 2 2804 50 500 091 088 079 516 515 222 269 222 187 192 231

550 2 3434 60 575 0,79 085 0,82 516 639 262 338 262 1,53 192 19,3

750 4 1400 50 400 1,86 077 076 13,7 447 229 241 207 511 91 19,5

750 4 1400 50 230 322 077 076 13,7 447 229 241 207 511 91 11,3

750 4 1712 60 460 1,57 074 081 137 524 235 323 235 418 91 159

750 4 1675 60 230 284 082 081 137 435 187 254 187 428 9] 10,6

750 4 1393 50 200 3,54 079 077 137 4,3 198 251 198 514 73 10,2

750 4 1698 60 380 1,81 078 081 137 484 203 279 203 422 73 15,5

750 4 1698 60 220 3,13 078 081 137 484 203 279 203 422 73 89

750 4 1683 60 208 32 0,81 08 137 4,49 1,81 2,48 181 426 73 95

750 4 1380 50 500 1,37 0,81 0,78 137 4,08 184 231 184 519 159 26,5

750 4 1699 60 575 1,19 078 081 137 4.9 207 284 207 422 159 221

1000 2 2850 50 400 2,04 084 084 913 625 291 312 291 336 6,1 15,7

1000 2 2850 50 230 3,54 084 084 913 625 291 312 291 336 6,1 9,1

1000 2 3464 60 460 1,69 086 086 913 782 308 414 308 276 61 183

1000 2 3411 60 230 3,23 091 0,85 9,13 618 23 308 23 28 6,1 9
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Asenkron 3 fazli DM Serisi iriin bilgisi

P, n, n, £, U, L cos n J. I/, M/ M/ M/ M, R, U, C,
¢ My M, M, dea  star

\% min?  Hz V A kgem? Nm Q vDC VDC

1000 2 2845 50 200 391 088 084 913 647 271 338 271 336 431 74

1000 2 3451 60 380 2 088 086 913 73 278 375 278 277 431 11,4

1000 2 3451 60 220 347 088 086 913 73 278 375 278 277 431 6,6

1000 2 3430 60 208 3,61 09 0,85 9,13 666 248 334 248 278 431 7

1000 2 2824 50 500 1,53 09 084 9,13 606 253 313 253 338 916 18,9

1000 2 3448 60 575 1,32 088 086 913 735 284 381 284 277 9,16 16

5.2.6 DM 0165 asenkron 3 fazh

[Py n, ng £, U, | cos N e I/, M/ M/ M/ M, R, (U (o
¢ My My M, deta  star

%% mn' Hz V A kgem? Nm Q VDC VDC

*306 12 398 50 400 1,84 053 045 3473 179 24 207 2,06 7,34 18,4 26,9

*306 12 398 50 230 319 053 045 3473 179 24 207 2,06 7,34 18,4 15,6

*306 8 689 50 400 1,02 068 064 2233 2,99 175 207 16 4,24 259 26,9

*306 8 689 50 230 1,77 068 064 2233 299 175 207 16 4,24 259 15,6

370 4 1382 50 400 09 081 073 578 395 1,7 208 1,55 2,57 26,6 29,1

370 4 1382 50 230 156 081 074 578 3,95 17 2,08 1,55 2,57 26,6 16,8

370 4 1373 50 200 204 074 071 578 3,16 148 203 1,48 2,57 16,4 12,4

370 4 1681 60 380 102 074 074 578 3,58 147 224 1,47 2,1 16,4 18,6

370 4 1681 60 220 1,77 074 074 578 3,58 147 224 1,47 2,1 16,4 10,7

370 4 1662 60 208 179 078 074 578 3,36 13 197 13 2,13 16,4 11,4

*370 8 730 50 400 15 062 057 2233 2,87 19 2,35 19 4,84 20,3 28,3

*370 8 730 50 230 259 062 058 2233 2,87 19 2,35 19 4,84 20,3 16,3

*370 12 456 50 400 1,6 063 053 3473 2 1,2 15 12 775 27,3 41,3

*370 12 456 50 230 276 063 053 3473 2 12 15 12 775 27,3 237

*455 6 889 50 400 108 085 072 2233 3,37 165 169 131 4,89 22,3 30,7

*455 ) 889 50 230 187 085 072 2233 3,37 165 169 131 4,89 22,3 17,7

*550 6 845 50 400 1,6 069 072 2233 34 14 1,65 14 6,22 21 34,8

*550 6 845 50 230 276 069 072 2233 34 14 165 14 6,22 21 20

620 6 865 50 400 191 078 06 34,73 32 117 1,2 1,16 6,85 143 32

620 6 865 50 230 33 078 06 34,73 32 117 1,2 1,16 6,85 143 18,4

*620 4 1391 50 400 132 085 08 11,56 4,52 1,88 206 135 4,26 12,7 21,4

*620 4 1391 50 230 229 085 08 11,56 4,52 188 206 135 4,26 12,7 12,4
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P, n, n, f, U, I, cos n J I/, M/ M/ M/ Mg R, U, C,
® My M, M, et star

W mn? Hz V A kgem? Nm Q vVDC VDC

*750 4 1355 50 400 1,8 08 075 11,56 35 153 1.8 13 5,29 11,57 25

*750 4 1355 50 230 311 08 076 11,56 915 153 1.8 13 5,29 11,57 144

750 4 1687 60 380 186 079 078 11,56 4,12 183 232 183 4,25 8,15 18

750 4 1687 60 220 322 079 077 1156 4,12 183 232 183 4,25 8,15 10,4

750 4 1669 60 208 332 081 077 1156 378 163 206 1,63 4,29 8,15 1

750 4 1380 50 200 366 08 074 11,56 3,61 176 208 176 519 8,15 11,9

750 ) 893 50 400 1,8 081 074 3473 36 175 193 1,58 8 11,4 24,9

750 ) 893 50 230 312 081 074 3473 36 175 193 1,58 8 11,4 14,4

*909 4 1382 50 400 198 083 08 13 4,53 2,1 2,21 1,58 6,28 78 19,2

*909 4 1382 50 230 343 083 08 13 453 21 2,21 1,58 6,28 78 1,1

*909 2 2848 50 400 181 087 083 7,08 703 333 362 297 3,05 6,2 14,6

*909 2 2848 50 230 314 087 084 7,08 703 333 362 297 3,05 6,2 85

*1100 2 2845 50 400 24 086 077 7,08 52 315 342 2] 3,69 58 18

*1100 2 2845 50 230 414 086 078 7,08 52 315 342 21 3,69 58 10,3

*1100 2 3457 60 380 256 078 084 7,08 686 34 417 34 3,04 3,12 93

*1100 2 3457 60 220 443 078 084 7,08 686 34 417 34 3,04 3,12 54

*1100 2 3440 60 208 437 083 084 7,08 658 304 372 304 3,05 3,12 57

*1100 2 2850 50 200 526 075 08 7,08 579 328 378 328 3,69 3,12 6,2

*1100 4 1320 50 400 28 082 069 13 8L 15 1,7 13 796 6,18 21,3

*1100 4 1320 50 230 483 082 07 13 8L 15 1,7 13 796 6,18 12,2

1240 4 1377 50 400 257 086 081 2023 4,32 184 1,93 1,26 8,6 6,2 20,6

1240 4 1377 50 230 445 086 081 20,23 4,32 184 193 126 86 6,2 11,9

1500 4 1393 50 400 35 087 071 2023 38 2,1 255 1,55 1028 52 238

1500 4 1393 50 230 604 087 072 2023 38 2,1 255 1,55 1028 52 137

1500 4 1691 60 380 353 079 082 2023 2,59 191 256 191 8,47 3,1 13

1500 4 1691 60 220 612 079 081 2023 2,59 191 256 191 8,47 3,1 75

1500 4 1674 60 208 632 082 08 20,23 2,37 17 227 17 8,56 3,1 8

1500 4 1385 50 200 701 08 0,77 20,23 2,31 191 235 191 1034 3,1 87

1818 2 2840 50 400 336 091 086 124 7,38 343 357 289 6,11 29 4,4 133

1818 2 2840 50 230 582 091 086 124 738 343 357 289 6,11 29 77

2200 2 2840 50 400 455 086 081 12,4 53 26 32 26 74 25 14,7

2200 2 2840 50 230 785 086 082 124 53 26 32 26 74 25 8,4

2200 2 3448 60 380 442 088 08 124 71 289 375 289 6,09 1,62 95
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Asenkron 3 fazli DM Serisi iriin bilgisi

P, n, n, f, U, I, cos n J /i, M/ M/ M/ M, R, U, Cg
¢ My M, M, dea  star
\% mn' Hz V A kgem? Nm Q VDC VDC
2200 2 3448 60 220 766 083 086 124 71 289 375 289 6,09 1,62 55
2200 2 3428 60 208 788 091 085 124 6,52 258 334 258 6,13 1,62 58
2200 2 2842 50 200 88 087 083 124 629 286 345 286 7,39 1,62 6,2
* ile isaretli olanlar DM 0217 icin de gecerlidir
5.2.7 DM 0217 asenkron 3 fazh
P, n, n,2 f U I cos n J I/, M/ M/ M/ M, R, U, Cg
¢ My M, M, defla  star
\% min? Hz V A kgem? Nm Q VDC VDC
306 8 689 50 400 1,02 068 064 2233 299 175 207 16 4,24 259 26,9
306 8 689 50 230 1,77 068 064 2233 299 175 207 1,6 4,24 259 15,6
455 6 889 50 400 1,08 085 072 2233 337 165 1,69 131 4,89 22,3 30,7
455 ) 889 50 230 1,87 085 072 2233 337 165 1,69 131 4,89 22,3 17,7
620 4 1391 50 400 1,32 085 08 11,56 4,52 188 206 135 4,26 12,7 21,4
620 4 1391 50 230 229 085 08 11,56 4,52 188 206 135 4,26 12,7 12,4
909 4 1382 50 400 1,98 083 08 13 4,53 2,1 2,21 1,58 6,28 78 19,2
909 4 1382 50 230 343 083 08 13 4,53 2,1 2,21 1,58 6,28 78 11,1
909 2 2848 50 400 1,81 087 083 7,08 7,03 333 362 297 3,05 6,2 14,6
909 2 2848 50 230 3,14 087 084 7,08 7,03 333 362 297 3,05 6,2 85
1100 8 709 50 400 371 059 073 821 366 205 269 1,89 1482 5,1 16,7
1100 8 709 50 230 643 059 073 821 366 205 269 1,89 1482 5,1 97
1500 ) 934 50 400 336 081 08 82,1 484 215 229 155] 1534 43 17,6
1500 6 934 50 230 582 081 08 82,1 484 215 229 1,55 1534 43 10,1
1500 4 1420 50 400 37 087 067 3578 55 22 25 18 1009 33 159
1500 4 1420 50 230 6,38 087 068 3578 55 22 255 18 10,09 33 92
2200 4 1433 50 400 4,45 085 084 4771 6,26 232 287 1,82 1466 285 16,2
2200 4 1433 50 230 771 085 084 4771 6,26 232 287 1,82 1466 285 93
2200 2 2873 50 400 5,01 0,78 081 18,51 6,05 247 33 2,27 7,31 335 19,6
2200 2 2873 50 230 868 078 082 1851 6,05 247 33 2,27 7,31 335 11,3
3000 4 1421 50 400 6,69 079 082 4771 577 265 307 232 20,16 2 159
3000 4 1421 50 230 1158 079 082 4771 577 265 307 232 20,16 2 9,1
3000 2 2875 50 400 585 087 085 27,15 78 317 369 262 9,96 1,75 134
3000 2 2875 50 230 1152 087 075 27,15 78 317 3469 262 9,96 175 88
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5.3 Asenkron 3 fazli DM Serisi baglant diyagramlan

iKAZ

Yanhs bir dénme yéni baglantisi sebebiyle geri dénme kilidi donanimli bir tambur motorun hasar gérmesi

> Saat ydninin tersine geri dénme kilitli isletimde L1 ve L2 kablolarini degistiriniz.

D&nme ydninin degistirilmesi: L1 ve L2 kablolarini degistiriniz

Bu isletme kilavuzunda sadece standart baglanti diyagramlari ele alinmaktadir. Diger baglanti tirleri ile ilgili olarak
gerekli olan baglanti diyagrami tambur motor ile birlikte minferit olarak teslim edilmektedir. Déner enkoderler icin
baglant diyagramlari.

Kisaltmalar bakiniz taraf 107.

5.3.1 Kablo baglantilan

3-fazl, 4+2-damarli kablo donanimi, 1 gerilim, icgen veya yildiz Gicgen sargi (icten baglant)

Uggen baglanti: Disik voltaj Yildiz baglanti: Yiksek voltaj
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Asenkron 3 fazli DM Serisi iriin bilgisi

3-fazl, 7+2-damarli kablo donanimi, 1 gerilim, iggen veya yildiz G¢gen sargi (icten sviclenmis olarak), fren donanimli

Ucgen baglanti: Dusik voltaj Yildiz baglanti: Yoksek voltaj

3-fazli, 7+2-damarl kablo donanimi, 2 gerilim, icgen veya yildiz Gicgen sargi

Ucgen baglanti: Dissiik voltaj Yildiz baglanti: Yoksek voltaj
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5.3.2 Fisli baglantil baglantilar

3 fazl, 4+2 damarl kablolu fis, 1 gerilim tr(, Gcgen veya yildiz baglant icin sargi (dahili baglanh)
Uggen baglanti: Disik voltaj Yildiz baglanti: Yiksek voltaj

3 fazl, 7+2 damarl kablolu fis, 1 gerilim tiry, Gcgen veya yildiz baglanti icin sargi (icten baglant), fren sistemli

Ucgen baglanti: Dusik voltaj Yildiz baglanh: Yiksek voltaj
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3 fazl, 7+2 damarl kablolu fis, 2 gerilim tir, Gggen veya yildiz baglant igin sarg
Uggen baglanti: Disik voltaj Yildiz baglanti: Yiksek voltaj

5.3.3 Klemens kutusu baglantilan

3 fazl, 1 voltaj tiry, Gggen veya yildiz baglanti icin sargi (dahili baglanti)
Ucgen baglanti: Dusik voltaj Yildiz baglanti: Yoksek voltaj

Klemens kutusu kapak vidalari igin tork momenti: 1,5 Nm
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3 fazl, 1 voltaj tiry, Gggen veya yildiz baglanti icin sargi (dahili baglanti), fren sistemli
Ucgen baglanti: Diisiik voltaj Yildiz baglanh: Yksek voltaj

Klemens kutusu kapak vidalari igin tork momenti: 1,5 Nm

3 fazl, 2 voltaj tird, Gggen veya yildiz baglant igin sarg
Ucgen baglanti: Diisiik voltaj Yildiz baglanh: Yksek voltaj

Klemens kutusu kapak vidalari igin tork momenti: 1,5 Nm
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5.3.4 FC 1000’ deki baglantilar

3 fazl, sargisi 1 tip voltaj ve iggen veya yildiz baglanti igin uygun, fren sistemli

Uggen baglanti: Disisk voltaj Yildiz baglanti: Yoksek voltaj

3 fazl, sargisi 2 tip voltaj ve Gggen veya yildiz baglanti igin uygun
Ucgen baglanti: Dissiik voltaj Yildiz baglanh: Yiksek voltaj
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6 Senkron DM Serisi Urin bilgisi
6.1 Senkron DM Serisi tip levhasi

Tamburlu motorun tip levhasinda yer alan bilgiler motorun taninabilirligini saglamak icindir. Tamburlu motor ancak bu
sekilde amacina uygun olarak kullanilabilir.

DM serisi tamburlu motorlar igin farkl tirlerde tip levhalari bulunmaktadir:

1. Tamburlu motorun kapagi izerindeki yuvarlak tip levhasi (1) (yapistirlmig veya lazerle islenmis)

2. Klemens kutusu Gzerindeki dikdértgen tip levhasi (2) (varsa, yapistirlmis veya lazerle islenmis)

3. Motorun yaninda tutturulmadan bulunan dikdértgen tip levhasi (3)

Senkron DM serisi tip levhasi (1)
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Senkron DM serisi tip levhasi (2)

Senkron DM serisi tip levhasi (3)
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1 Baglanti semasi numarasi 16 CE isareti

2 Nominal gisg 17 UKCA/EAC lsareti

3 Kutup sayisi + lsletim tiri 18 UL Isareti

4 Nominal frekans 19 Uluslararasi Elektroteknik Komisyonu: Tamburlu

Motor Standardi

5 Nominal gerilim 20 Tambur borusunun ¢api

6 Nominal akim 21 Tambur genisligi

7 Rotorun nominal momenti 22 Agirlk

8 Enduklenmis motor gerilimi 23 izolasyon sinifi ve koruma tiiris

9 Rotorun nominal devir sayisi 24 Umfangsgeschwindigkeit des Rohrs

11 UL standardinin tiri 25 Uretildigi hafta/yil/ilke

12 Seri numarasi 26 Yag tiry ve miktari

13 Siparis numarasi + Pozisyon 27 Tip + Tasarim

14 Musteri Grin numarasi 28 QR kod

15 Uretici adresi 29 Dénme ydni (sadece geri ddnme kilidinde)

6.2 Senkron DM Servisi Elektrik Verileri

Kisaltmalar bakiniz taraf 107.

6.2.1 DM 0080 senkron

Kutup sayisi 8 (4 kutup cifti)
Rotorun nominal hizi 3000 d/dak
Nominal frekans 200 Hz

Sargi baglantsi Yildiz

Termal koruma tiri TC130°C

P, U I, I, L.n 4 MM M_ R L, Lk T k, U,

W VvV A A A kgx Nm Nm Nm Q mH mH V/ ms Nm/ V
cm? krpm A

z

145 230 081 081 243 085 046 046 046 138 21,6 456 537 41,57 497 057 4,37

145 400 047 047 141 083 046 046 046 1,38 566 1307 138 72,23 441 098 6,65

298 230 13 13 39 086 092 095 095 285 102 278 29,3 4746 575 073 3,32

298 400 078 078 234 087 092 095 095 285 29,1 81,9 94,1 83,09 648 1,22 5,67

425 230 23 23 69 0,87 1,38 1,35 1,35 4,05 566 163 194 45,81 686 059 3,25
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P, U, I, L, L.n 4 M, M M_ R L, Lk T |k

o max R N o max P sd s e e SH
W VvV A A A kgx Nm Nm Nm Q mH mH V/ ms Nm/ V
cm? krpm A
425 400 1,32 1,32 396 086 1,38 1,35 1,35 4,05 176 498 59 80,8 6,7 1,02 5,81
550 230 294 294 882 09 1,84 175 175 525 389 10,2 11,8 38,45 6,06 0,59 286
550 400 1,7 17 51 09 1,84 1,75 175 525 9,2 24,1 27,6 66,6 6 1,03 391
Ortalama enduktivite: L = (L, + L)/ 2
6.2.2 DM 0113 senkron
Kutup saysi 8 (4 kutup cifti)
Rotorun nominal hizi 3000 d/dak
Nominal frekans 200 Hz
Sargi baglantisi Yildiz
Termal koruma tir TC 130 °C
Py U | I, lex N A M M MR L, L, Kk T ky Uy
W VvV A A A kgx Nm Nm Nm Q mH mH V/ ms Nm/ V

N

cm krpm A

300 230 1,25 125 375 085 21 096 096 288 1253 55 102 5034 178 076 3,92

300 400 0,72 0,72 2,16 085 21 096 096 288 37,6 165 307 872 1,78 1,32 6,77

700 230 267 2,67 8,01 089 629 223 223 669 2,63 2/5 44 5548 357 084 1,76

700 400 1,54 1,54 4,62 089 629 223 223 669 79 74 133 96,1 357 145 3,04

1100 230 397 3,97 1191 092 838 35 3,5 10,5 1,89 19 32 5652 339 088 1,88

1100 400 229 2,29 6,87 092 838 35 35 10,5 5,66 58 9.6 979 339 153 3,24
Ortalama enduktivite: L = (L, + L)/ 2

6.2.3 DM 0138 senkron

Kutup saysi 8 (4 kutup ifti)
Rotorun nominal hizi 3000 d/dak
Nominal frekans 200 Hz

Sargi baglantisi Yildiz

Termal koruma tiri TC130°C
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P, U I, I, Lo 4 M M M_ R L, L k T ky, U,

R N 0 max P

max s e .
W VvV A A A kgx Nm Nm Nm Q mH mH V/ ms Nm/ V
cm? krpm A

1800 230 594 594 1782 085 152 573 573 17,9 133 39 56 63,62 1558 0,96 1,98

1800 400 343 343 1029 085 152 573 573 17,19 4 11,6 169 1102 1558 1,67 343
Ortalama enduktivite: L = (L, + L)/ 2

6.3 Senkron DM Serisi Elektrik Verileri, yagsiz

Kisaltmalar bakiniz taraf 107.

6.3.1 DM 0080 senkron, yagsiz

Kutup sayisi 8 (4 kutup cifti)
Rotorun nominal hizi 3000 d/dak
Nominal frekans 200 Hz

Sargi baglantisi Yildiz

Termal koruma tiri TC130°C

P, Uy I, b L.on 4 MM M_ R L, Lk Tk, U,

N max R N o max P sq e o
W VvV A A A kgx Nm Nm Nm Q mH mH V/ ms Nm/ V
cm? krpm A

80 230 045 045 135 085 046 025 025 075 21,6 45,6 537 41,57 497 0,57 2,43

80 400 026 026 0,78 083 046 025 025 075 56,6 1307 138 72,23 441 0,98 3,68

110 230 048 048 144 086 092 035 035 1,05 10,2 27,8 293 47,46 575 0,73 1,22

110 400 029 029 087 087 092 035 035 1,05 29,1 819 94,1 83,09 6,48 1,22 2,11

180 230 097 097 291 087 138 057 057 171 5,66 16,3 19,4 45,81 6,86 0,59 137

180 400 056 056 168 086 138 057 057 171 17,6 49,8 59 80,8 6,7 1,02 2,46

235 230 13 13 39 092 184 075 075 225 3,89 10,2 11,8 38,45 6,06 0,59 1,26
235 400 075 075 225 092 184 075 075 225 9,2 24,1 27,6 66,6 6 1,03 1,73
Ortalama enduktivite: L_ = (L, + L)/ 2
m e T g
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Kutup sayisi 8 (4 kutup ifti)
Rotorun nominal hizi 3000 d/dak
Nominal frekans 200 Hz
Sargi baglantisi Yildiz
Termal koruma tiri TC130°C
Py U I e N & Mg M, M__ R L, w K T, kn U,
W V A A A kgx Nm Nm Nm mH mH V/ ms Nm/ V
cm? krpm A

190 230 08 0.8 24 088 21 06 0,6 18 1253 55 10,2 50,34 1,78 0,76 2,51
190 400 046 0,46 1,38 088 21 06 06 18 37,6 16,5 30,7 87,2 1,78 1,32 4,32
440 230 1,77 1,77 531 087 6,29 14 14 4,2 2,63 25 44 55,48 357 0,84 1,16
440 400 1,02 1,02 3,06 087 6,29 14 14 4,2 79 74 13,3 96,1 357 1,45 2,01
700 230 255 255 7,65 094 838 223 223 669 1,89 19 32 56,52 3,39 0,88 1,20
700 400 1,47 1,47 441 094 838 223 223 6,69 5,66 58 9,6 97,9 3,39 1,53 2,08

Ortalama endktivite: L = (L, + L)/ 2

6.3.3 DM 0138 senkron, yagsiz
Kutup sayisi 8 (4 kutup ifti)
Rotorun nominal hiz: 3000 d/dak
Nominal frekans 200 Hz
Sargi baglantisi Yildiz
Termal koruma tiri TC 130 °C
Py U LW | L N & Mg Mg MR L, Lk T, ke Uy

\ A A A kgx Nm Nm Nm mH mH V/ ms Nm/ V
cm? krpm A

1000 230 336 336 10,08 0,89 15,2 318 318 954 133 39 56 63,62 15,58 0,96 1,12
1000 400 1,94 194 582 0,89 15,2 318 318 954 4 1,6 169 1102 1558 1,67 1,94

Ortalama endiktivite: L = (L , + qu) /2
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6.4 Senkron DM Serisi baglant diyagramlan

iKAZ

Tambur Motorun yanlis baglant sonucu olarak hasar gérmesi durumu

> Senkron DM Serisi Tambur Motorlarinin dogrudan akim sebekesine baglanmamalari gerekmekte olup,
sadece uygun bir frekans déniistiriict Gzerinden igletilmeleri gerekmektedir.

Bu isletme kilavuzunda sadece standart tiri baglant diyagrami ele alinmaktadir. Diger baglant tirleri ile ilgili olarak
gerekli olan baglant diyagrami Tambur Motor ile birlikte minferit olarak teslim edilmektedir. Dénis vericileri icin
baglant diyagram.

Kisaltmalar bakiniz taraf 107.

6.4.1 Kablo baglantilan

3-fazl, 4+2-damarli kablo donanimi, 1 gerilim icin sargi, yildiz svigleme
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3-fazli, 7+2-damarl kablo donanimi, 1 gerilim igin sargy, yildiz svicleme, fren donanimli

6.4.2 Figli baglanth baglantlar

3-fazl, 4+2-damarl kablo donanimi, 1 gerilim icin sarg, yildiz svigleme
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6.4.3 Klemens kutusu baglantilari

3-fazli, 4+2-damarli kablo donanimi, 1 gerilim igin sargy, yildiz svicleme

3-fazli, 7+2-damarl kablo donanimi, 1 gerilim igin sargy, yildiz svicleme, fren donanimli
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6.4.4 FC 1000d’ eki baglantilar

3 fazl, 4+2 damarl kablo, sargisi 1 tip voltaja uygun, Gcgen veya yildiz baglanti

3 fazl, 7+2 damarl kablo, sargisi 1 tip voltaja uygun, fren sistemli, iggen veya yildiz baglanti
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7 Opsiyonlar ve aksesuar
7.1 Asenkron 3 fazli DM Serisi icin elektromanyetik fren
M Fren donaniminin sirekli nominal momenti
Je Fren donaniminin kendi atalet momenti
Use Nominal gerilim
Pe Nominal giig

| Nominal akim

Frenin reaksiyon siresi

pick up
T Alternatif akimla anahtarlama yapildiginda frenin salinma siresi
Tpegme Dogru akimla anahtarlama yapildiginda frenin salinma stresi
Motor Fren sistemi ebadi M J P U Iy bkor  Yraldeloyac Yol delay DC
Nm kgx W VDC A ms ms ms
cm?

DM 0080 2 0,7 0,04 12 24 0,50 20 80 13
asenkron 104 0,12
DM 0113 15 008 24 24 1 30 200 26
asenkron 104 0,23

207 0,12
DM 0138 29 023 24 24 1 30 200 26
asenkron 104 023

207 0,12
DM 0165/ 5 595 068 33 24 1,38 40 260 46
DRC2IG 104 032
asenkron

207 0,16
DM 0217 12 50 104 0,48 60 500 60
asenkron 207 0,24

DM 0217* bakiniz taraf 31.

Sortm 3.3 (07/2023) tr
50/112 Orijinal kullanim kilavuzunun cevirisi



Opsiyonlar ve aksesuar

AC anahtarlama (fren dogrultucusunun 1. ve 2. klemensleri Uzun dissis geciktirme siresi
Uzerinden giris gerilimi anahtarlanir.)

Fren gerilimi takriben 1 V

Frenleme yumusak yapilir

DC anahtarlama (fren dogrultucusunun 3. ve 4. klemensleri Kisa dusis geciktirme siresi
uzerinden ¢ikis gerilimi anahtarlanir) Anchtarlama kontaktsrd,
yuksek gerilim artislarina ve bunun sonucu DC anahtarlamada
meydana gelen kontak arki olusumuna uygun olmalidir. Frenleme sert yapilir

Fren gerilimi takriben 500 V

Elektronik dogrultucu DC anahtarlamasina benzer sireg

Asirt uyarma gerilimi = 2 x nominal isletim gerilimi, t ,  yarilanmaktadr.

Standart 104 V DC, stoktan teslim edilebilmektedir

Tambur motorun fren momenti motorun disli kutusu aktarim orani ¢arpi fren momenti olup, yukaridaki
tabloda gésterilmektedir. Bu deger, giivenlik acisindan fren sisteminin tasariminda %25'lik bir emniyet payi
ile hesaplanmalidir. Bu fren sistemi, emniyetli bir durdurma freni degildir. Fren momentinden daha yiiksek
momenti olan motor kombinasyonlari oldugundan, bir fren sistemi kullanildiginda daima mimkiin olan en
yUksek disli kutusu aktarim oraninin secilmesi &nerilir.

Tom fren sistemleri Start/Stop isletimi icin tasarlanmighr.

Fren sistemlerinin baslatma ve disis geciktirme sireleri asagidaki faktérlere baglh olarak ¢ok farkl olabilmektedir:
* Ya§ tiri ve viskozitesi

* Tambur motorundaki yag miktari

* Cevre sicakhg

* Motorun i¢ calisma sicakhgi
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7.2 Asenkron 3 fazli DM serisi icin fren dogrultucu
Girig gerilimi  Fren geri- Baslatma Tutma gerilimi  Modeli Kullanimi Siparis
limi gerilimi numarasi
V AC VvV DC VDC VDC W VDC A
115 104 104 52 Hizh svicleme Start/Stop- 61011343
dogrultucusu uygulamalari veya
strekli isletim
230 207 207 104 Hizh svicleme Start/Stop- 61011343
dogrultucusu uygulamalari veya
strekli isletim
230 104 104 104 Tek yénlo yari dalgali  Start/Stop- 1001440
dogrultucu ve képri uygulamalari veya
dogrultucusu strekli igletim
230 104 190 52 Faz dogrultucusu Strekli isletim 1001442
400 104 180 104 Coklu salter Strekli igletim 1003326
460 104 180 104 Coklu salter Surekli igletim 1003326
460 207 207 207 Tek yonli yari dalgali  Start/Stop- 1001441

dogrultucu ve kdpri
dogrultucusu

uygulamalari veya
surekli isletim

Bir hizli svigleme veya bir faz dogrultucusunun kullanimi sonucu olarak enerii tasarruf edilebilmekte olup, bunun sebebi
ise tutma geriliminin nominal fren geriliminden daha distk olmasidir.

7.2.1

Interroll kurulusu tarafindan fren sisteminin hizli gevsetmesi icin 3 ile 4 arasi bir salterin tesis edilmesidir.

Fren dogrultucusu - baglantilan

Tek yénli yari dalgali dogrultucu

1, 2 Girig 5, 6 Fren
3, 4 Képru
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Képri dogrultucusu
1, 2 Girig 5, 6 Fren
3, 4 Kdpru

Faz dogrultucusu
1, 2 Girig 5, 6 Fren
3, 4 Fren*

Azami salt etme sikhigi = 2 ritim/saniye

* Baglant 3 & 4 tarafindan DC-salt etme unsuru kesilmektedir ve dissis geciktirme siresi uzatlmaktadir
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Hizli salt etme dogrultucusu
1, 2 Girig 5, 6 Fren

3, 4 Képri 7, 8 Hizalandirma Geciktirme siresi

Coklu salter dogrultucusu

Sortm 3.3 (07/2023) tr
547112 Orijinal kullanim kilavuzunun cevirisi



Opsiyonlar ve aksesuar

7.2.2 Fren dogrultucusu - ebatlan

Yari dalgal dogrultucu / k&pri dogrultucusu

Siparis numarasi A B Cc D E
mm mm mm mm mm

1001440 34 30 25 35 4,5

1001441 64 30 54 4,5 5
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Faz dogrultucusu (siparis numarasi 1001442)
Montaj rayr 35 mm EN 50022
Mayr Uriin-No. 1802911
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Hizl salt etme dogrultucusu (siparis numarasi 61011343)
Montaj ray1 35 mm EN 50022
Mayr Uriin-No. 1802911

Coklu dogrultucu (siparis numarasi 1003326)
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7.3 Frekans dénistiricili asenkron Tambur Motorlan

7.3.1 Tork momenti giris frekansina bagh olarak

isletim frekansi [Hz] 5 10 15 20 25 30-50 55 60 65 70 75 80
Kullanilabilir motor momenti % olarak

Nominal motor 50Hz 80 85 90 95 100 100 91 83 77 71

frekansi 60Hz 75 80 85 90 95 100 100 100 92 8 80 75

Deger 1: Nominal motor frekansi temelinde 50 Hz (50-Hz-Motorlarinin alan zayiflatma alaninda sadece 70 Hz
degerine kadar isletilmeleri gerekmektedir).

Deger 2: Nominal motor frekansi temelinde 60 Hz (60-Hz-Motorlarinin alan zayiflatma alaninda sadece 80 Hz
degerine kadar isletilmeleri gerekmektedir).

Yukarida bulunan resimde gésterilen tork momenti bagimhligi P = T x w olarak ifade edilmektedir. 20/24 Hz altina
dustrilmis olan bir isletim frekansinda motor tork momenti degisen 1si tahliye kosullari sonucu olarak disirilmektedir.
Fireli giic verimliligi yag§ miktarindan dolayi standart tiri fanl motorlardan farklidir. Frekanslar 80 ... 85 /7 95 ...
itibariyle 100 Hz durumunda egrinin Gretilen moment itibariyle bir hipobolik bigimi bulunmamakta olup, bunun yerine
bir karesel fonksiyon gegmektedir ve bu durum devrilme momenti ile gerilim unsuru etkisi ile olusmaktadir. Cogu 3 x
400V / 3 x 460 V ile beslenen frekans dénustiricilerinin cikis-/ frekans tanimlama cizgileri 400 V / 87 Hz Gzerine
parametrelenebilmekte olup, 230 V / 50 Hz motorlar da baglanabilmektedir. Bunun sonucu olarak motor iizerinde
daha fazla kayiplar olusarak asiri isinma meydana gelebilmekte olup, bu durum motorun eksik giig rezervi ile
tasarlanmis olmasindan kaynaklanmaktadir.

7.3.2 Frekans dénistirici- parametresi

Anahtarlama frekansi:

Yuksek bir anahtarlama frekansi motorda daha iyi bir verimlilik saglar. Optimum frekans degerleri 8 veya 16 kHzd' ir.
Yoksek frekanslar ayni zamanda motorun es merkezli (salgisiz) ddnme testi kalitesi ve sessiz calisma gibi parametreleri
de olumlu etkiler.
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Gerilim arhsi:

Interroll Tamburlu Motorlar genellikle frekans konvertérleri Gzerinde ¢alismaya ve dolayisiyla yiksek voltaj arhig
oranlarina uygundur.

Bununla birlikte, uzun motor kablolari ile birlikte yilksek voltaj artig oranlari, yalitim sistemini zorlayan ve yaslanmasina
neden olan yiiksek darbe voltajlarina neden olur. Sargi yalitiminin erken yaslanmasini ve dolayisiyla tambur motorunun
hasar gérmesini &nlemek icin inverter ile tambur motoru arasina motor bobinleri, dU/dt filtreleri veya sinis filtreleri
takilabilir.

Onerilen kablo uzunlugu icin litfen frekans ceviricinin kullanim talimatlarina bakin.

Gerilim:
Eger tamburlu motora tek faz beslemeli bir frekans dénustirict takilacak ise o motorun ¢alisma geriliminin,

kullanilacak frekans dénistiriictnin cikig gerilimi ile uyumlu oldugundan ve baglantilarin gerektigi gibi yapildigindan
emin olunmalidir. Tek fazli motorlar frekans dénistirict ile calistirilamaz.

Asenkron motorlar icin cikis frekansi:

Manyetik alan zayiflama araligindaki ¢iki frekanslari 70 Hz'in Gzerinde olan uygulamalardan kaginilmalidir (sadece
asenkron motorlarda). Yuksek frekanslar giriltili ¢alismaya, titresimlere ve yankilanmalara neden olabilir ve motorun
nominal ¢ikis torkunu dusirebilir.

Asenkron motorlar ézel ‘87 Hz Teknolojisi’ sayesinde maksimum 87 Hz'lik bir frekansa kadar calistirlabilir. Ancak
motor 87 Hzd' e caligirken, kesinlikle motorun tip etiketinde belirtilenden daha fazla akim/enerii gekmemelidir. ‘87 Hz
Teknolojisi’ uygulanacak bir motorun, 50 Hzd' e ¢aligirken daha en az %75'lik bir gig rezervi olmalidir. V/f kontrolli
frekans dénustiricileri 20 Hz'in altindaki frekanslarda kullanirken dikkatli olunmalidir ¢iinki motorda asiri isinma veya
guc kaybi olabilir. Motor icin gerekli gii¢ rezervi yerel Interroll saticisindan égrenilebilir.

Motor giici:

Kutup sayilari 6d" an fazla ve/veya cikis gigleri 0,2 kW / 0,27 PS'nin altinda olan motorlar her frekans dénistirict
calishramaz. Stpheli durumlarda litfen yerel Interroll saticiniza veya frekans dénistiricinin tedarikgisine basvurun.

Frekans dénistirici parametreleri:

Frekans dénistirictler normalde fabrika ayarlari yapilmis olarak teslim edilir. Ancak yine de frekans déntstirict
heniiz kullanima hazir degildir. Ayrica frekans dénistiricinin parametreleri kullanlacak motora gére ayarlanmalidir.
Interroll tarafindan sahlan frekans dénistiriicilerin alicllaring, tamburlu motorlar icin ézel olarak hazirlanan, ilgili
frekans dénistiriciye ait hizmete alma kilavuzu, bunu talep etmeleri halinde, ayrica génderilir.

74 Frekans dénustirici FC 1000

Interroll FC 1000 bagimsiz calisan bir frekans dénistiricidir, Interroll tamburlu motorlarin devrini kumanda etmek
icin kullanilir, duvara veya motora monte edilebilir.

Bunlar senkron ve asenkron motorlari sensérsiiz olarak veya kodlayici geri bildirimi ile calistirabilir.

Elektromanyetik frenler ancak 2. boy dénistiricilerden itibaren kumanda edilebilir. Cihazla ilgili daha fazla ayrinti ve
bilgiyi FC 1000 El Kitabinda bulabilirsiniz.
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7.4.1 Teknik veriler

Cikis frekansi

0-400 Hz

Pals frekansi

3 = 16 kHz, fabrika ayar = 6 kHz

Tipik asin yik kapasitesi

60 sn icin %150, 3,5 sn icin %200

Verimlilik derecesi

>%95, cihazin boy numarasina baghdir

Calisma / ortam sicakhg

-30 ile +40 °C arasinda (S1 - %100 ED)

Koruma tirt

IP 55 veya IP 66 (nsd tupH)

Koruyucu &nlem gerektiren riskler

Frekans dénistirictnin asir isinmasi, yiksek ve disik voltaj, kisa devre,
topraklama arizasi, asir yik

Motor sicakh@inin takibi

[t korumali motor, PTC / iki metalli emniyet salteri

Kontrol ve kumanda

Sensérsiz akim vektdr kontroli (ISD), dogrusal V/f karakteristigi, VFC acik
cevrim, CFC agik cevrim, CFC kapali ¢evrim

Arayizler

4 dijital giris, 2 dijital ¢ikis (BG 2)
Kodlayic arayiizii, RS232/485 programlama arayiizi

Kodlayici sistemi

Artimh kodlayiar TTL
HTL (dijital girisler araciigiyla)
Mutlak kodlayici SSI

Fren kumanda donanimi (BG2)

PWM, frenin nominal gerilimi 100 — 300 V DC

PLC

Entegre PLC, daha kiigik kumanda islemleri icin

7.4.2 Elektriksel veriler
Varyantlar 450 370 950
Boy no. 1 2 2
Nominal gii¢ 0,45 kW 0,37 kW 0,95 kW
Sebeke gerilimi 3 AC 400 V -20 %...480 V +10 %, 47 - 63 Hz
Giris akimi 1,7 A 12 A 2,6 A
Cikis akimi 15A 1,1A 2,7 A

7.4.3 Montaj ve elektrik tesisah

Yanls montaj nedeniyle elektrik carpmasi!

> Elektrik tesisati isleri yalnizca yetkili elekirik teknisyenleri tarafindan gerceklestirilebilir.

> Frekans ceviriciyi takmadan, ¢lkarmadan veya yeniden kablolamadan énce giic kaynadiyla baglantisini

kesin.
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Yanhs kurulum konumu

Unitenin st kismi sogutma kanatciklar asagi bakacak sekilde asili bir montaj konumuna izin verilmez.

Onceden ayarlanmig motor verileri

Motor montaili varyantta frekans ceviricinin motor verileri Interroll tarafindan ayarlanir.

Frekans ceviriciyi tanimlanmis bir konuma monte edin.
Frekans ceviriciyi baglant semasina gére baglayin.

Yazilimi yerel terminal cihazina yikleyin, bkz. "FC1000 calishrma talimatlan".

A w N~

Ayarlari yapmak icin frekans eviriciye Bluetooth, USB adaptori veya ag Uzerinden baglanin.
Daha fazla bilgi icin "FC1000 Isletim Talimatlar "na bakin.

75 Kodlayic tipi BMB-6202 & BMB-6205 SKF

Uretici: SKF

Kodlayici iki bilesenden olusur: icine manyetik kodlayici yerlestirilmis standart bir yatak ve buna uygun, boyutlari isletim
gerilimine bagl olarak degisebilen bir yik direnci. Yik direnci teslimat kapsaminda degildir.

INC ¢6zinirligi, yatagin biytkligine ve dolayisiyla motorun biyikligine gére belirlenmektedir.

INC ¢6zinirligi, tambur devri basinaarhs miktarina gére séyle hesaplanmaktadir:

INC = p x disli kutusu aktarim oran (i)

Disli kutusu aktarim orani (i), tambur motorlarin ana katalogundan alinabilir veya Interroll'e sorulabilir.

p = rotor devri basina kodlayicinin pals sayisi olup, asagidaki Tablodan da segilebilir:

Kodlayici tipi Yatak boyutu Tambur motor boyutu Rotor devri basina pals
sayisi (p)

EB-6202-SKF- HTLOC- 6202 DM 0080 ... DM 0138 32

32-N-0,5

EB-6205-SKF- HTLOC- 6205 DM 0165 .. DM 0217 48

48-N-0,5

7.5.1 Teknik veriler

Nominal igletim gerilimi 4,5 ile 24 V DC arasi
Azami nominal ¢ikis akimi 20 mA

Azami isletim akimi 8ile 10 mA arasi
Beher dénisi ahim sayisi (p) 32/48

Yiksek gerilim >35V

Alcak gerilim <01V

Kisaltmalar bakiniz taraf 107.
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7.5.2 Baglantilar

iKAZ
Agin yiksek gerilimler/akimlar kodlayiciyr hasar verir
> Azami anahtarlama akiminin daima 20 mA'dan kiigik olmast saglanmalidir.
> Enkoder, 24 V izerindeki gerilimlerde kullanlmamalidir.

Kisaltmalar bakiniz taraf 107.

Interroll, otokuplér kullanilmasini &nermektedir.

A ve B sinyal dizisi, tambur motorun disli kutusu kademelerine baglidir. Bu nedenle, kutuplari ve giici ayni
ancak vites kademeleri farkli olan tambur motorlarinin dénis yéni degisik olmaktadir. Bu durumda, A ve B
sinyal kablolari birbiri ile degistirilebilmektedir.

Sortm 3.3 (07/2023) tr
Orijinal kullanim kilavuzunun cevirisi

62/112




Opsiyonlar ve aksesuar

7.5.3 Eniyi baglanti olanag:

Bir NPN donanimhi Encoder unsurunun acik baglanti ¢ikigh bir giris aygitina en iyi baglanth olanag

1 Encoder 3 Signal B

2 Signal A

+V Isletim gerilimi 0V Topraklama
R, Yik direnci
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Onkosul:
R, unsurunun encoderin bildirilen gikis akimi alanina gére tasarlanmis olmasi gerekmektedir.
1. Encoderin mimkin ise yukarida gésterildigi sekilde bir ara yizine baglanmasi gerekmektedir.
Entegre tiketici dirence RL genelde 15 mA yik akimi alanina gére tasarlanmis olup, Encoder- cikisinda agiri

yUklenim énlenmektedir. Baz:i giris aygitlarinin sinyal seviyesi donanim veya yazilim olarak NPN veya PNP
Uzerinden ayarlanabilmektedir. Bu durumda NPN gerekmektedir.

2. Bunun miimkiin olmamasi durumunda ise bir sinyal birlestiricisi kullanilacaktir.
Sinyal birlestiricinin fonksiyonu yukarida bulunan resimde gésterilmektedir. Kullanilabilenler:

WAGO Optokoppler donanimli elekironik klemens  Siparis numarasi 859-758
PHOENIX Giris-Optokoppler Tipi: DEK-OE-24DC/24DC/100KHz
WEIDMUELLER Optokoppler Waveseries Tipi: MOS 12-28VDC 100kHz

7.6 Encoder tipi RM44IC & RM44IA RLS
Cikis: Arhirimli, RS422A 5 V, cekme-itme, 24 V

INC ¢6z0nirligi beher tambur dénisi itibariyle artim unsurlarina gére asagida tarif edildigi gibi hesaplanmaktadir:
INC=pxi
p = beher rotor devri Encoder darbesi

i = Tambur Motorun disli kutusu aktarim orani

7.6.1 Teknik veriler

RS422A 5V Cekme-itme 24 V
Sebeke gerilimi 5VE5% 8-26V
Akim beslemesi 35 mA 24 V'da 50 mA
Coézinurlok p (devir 2048, 1024, 512, 256, 128, 64,32 " 1024, 512, 256, 128, 64,32 "
basina pals sayisi)
Cikis sinyali (RS422A) A /AB, /B Z /Z A /AB /B Z /Z
Maks. sinyal aktarimi 50 m 20 m
Hassasiyet? + 0,5° + 0,5°
Histerez 0,18° 0,18°

" Diger ¢6zinurlikler talep Gzerine bildirilir. Litfen Interroll'a miracaat ediniz.

2 Miknatis konumu ve sicaklik dahil, isletim parametreleri déhilindeki en k&t durum.
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7.6.2 Baglantilar

Kisaltmalar bakiniz taraf 107.

RLS-Encoder

Baglantinin direng ve kondansatdr (RC) donanimli ile yapilmasi durumunda elektronik parazit durumlari
azaltilabilmektedir.

* = Motor tip levhasina gére encoder gerilimi

A ve /A ve B ve /B sinyal dizisi tambur motorun disli kutusu kademelerine baglidir. Bu sebepten dolayi ancak
farkl disli kutusu kademelerine ragmen, ayni kutup sayisi ve giici olan Tambur Motorlarin dénis yénleri
degisken olmaktadir. Bu durumda ise A ve /A ile B ve /B sinyal kablolari birbiri ile degistirilebilmektedir.
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7.6.3 Sinyal baglantisi

1 Encoder 3 Musteri elektrik
2 Kablo empedansi = 120 Q

7.7 Kodlayici tipi RM44SC RLS

Cikis: Mutlak tek devir, senkron serisi arayiizii (SSI)

POS kararllik degeri, tambur devri basina pozisyon sayisi cinsinden sdyle hesaplanir:
POS =pxi

p = Rotor devri basina kodlayici pozisyonlarinin sayisi

i = Tamburlu motorun disli kutusu aktarim orani

7.7.1 Teknik veriler

SSI - RS422
Sebeke gerilimi 5VE5%
Gi¢ kaynag 35 mA
Kararlilik (devir bagina pozisyonlarin sayis)) 10 bit (1024)
Cikis sinyali (RS422A) SSI — RS422
Hassasiyet +0,5°
Gecikme 0,18°
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7.7.2 Baglantlar

Kisaltmalar bakiniz taraf 107.

RLS-SSI

Baglantinin direng ve kondansatdr (RC) ile yapilmasi elektronik parazitleri azaltabilir.

7.7.3 Sinyal baglantis

1 Encoder 3 Musteri elekirik
2 Kablo empedansi = 120 Q
7.8 Céziimleyici Tip RE-15-1-LTN

Bir ¢dzimleyici endiktif ve saglam bir geri ihbar sistemidir. Bu unsur Tambur Motora entegre edilmistir ve cogunlukla
servo sistemlerinde kullanilmaktadir.
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7.8.1 Teknik veriler

Giris frekansi 5 kHz 10 kHz
Girig gerilimi 7V .

Giris akimi 58 mA 36 mA
Faz kaydirmasi (+ 3°) 8° -6°
Sifir gerilim Azami 30 mV

Hassasiyet + 10', £ 6' talep durumunda

Ust mil Azami 1'

Isletim 1s1 derecesi

-55°C ile +155 °C arasi

Azami olarak izin verilen hiz 20.000 d/dakika
Rotor agirhg 25¢g
Stator agirhg 60 g
Rotor atalet momenti 0,02 kgem?
Hi-Pot gévde/egrisi min. 500 V
Hi-Pot egrisi/egrisi min. 250 V
Stator uzunlugu 16,1 mm

7.8.2 Baglantilar

Kisaltmalar bakiniz taraf 107.
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Baglant: Ref+ Ref- izerine Cos+ Cos- Uzerine Sin+ Sin- Uzerine

Direng 40Q 102 Q 102 Q

7.8.3 Empedans

Giris frekansi 5 kHz 10 kHz
Z Q 75i 98 110j 159
Z.Q 70i 85 96j 150
Z Q 180j 230 245j 400
Z.Q 170j 200 216 370
1 Primer taraf 2 Sekinder taraf
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7.9 Encoder tipi Hiperface SKS36/SEK37

Uretici: SICK

HIPERFACE'li motor geribildirim sistemleri inkremental ile mutlak enkoderlerden olusan bir karigimdir ve iki enkoder
tornin avantajlarini bir araya toplamaktadirlar. Yoksek dogrusallikta sinis ve kosinis sinyallerinin kullaniimasiyla devir
sayisi ayari icin gerekli olan yilksek ¢&zinirlik tahrik regilatéri icindeki enterpolasyon ile elde edilmektedir.

INC ¢6z0nirligi beher tambur dénisi itibariyle artim unsurlarina gére asagida tarif edildigi gibi hesaplanmaktadir:

INC =p xi

p = Rotor devri basina encoder darbesi sayisi

i = Tambur motorun disli kutusu aktarim orani

7.9.1 Teknik veriler

SKS36
Performans
Devir basina siniis/kosinis devri sayisi 128
Toplam adim sayisi 4.096

Olciim adimi

Sints/kosinis sinyalinin &rn. 12 bit ile enterpolasyonunda 2,5
agisal saniye

integral dogrusal olmama tipi

* 80 agisal saniye (sinis/kosinis sinyallerinin degerlendirilmesinde
hata sinirlari)

Diferansiyel dogrusal olmama

* 40 agisal saniye (bir siniis/kosinis devresinin dogrusal olmama
durumu)

Arabirimler

Kod seyri

Kablo tarafindan bakildiginda saat yéninde dénme halinde
artarak

Arabirim sinyalleri

Proses verileri kanali SIN, REFSIN, COS, REFCOS: analog,
diferansiyel Parametre kanali RS 485: dijital

Elekirik verileri

Elektrik arabirim HIPERFACE

isletim gerilimi araligi/besleme gerilimi 7VDC..12VDC
Tavsiye edilen besleme gerilimi 8V DC

Yoksoz igletim akimi 60 mA

Sinus/kosinUs sinyalleri icin gikis frekansi

0 kHz ... 65 kHz

70/112
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7.9.2 Baglantilar

Kisaltmalar bakiniz taraf 107.

SKS36 Hiperface
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Nakliye ve depolama

8.1

Nakliye ve depolama

Tasinmasi

Usuliine uygun olmayan tagimadan dolay: yaralanma tehlikesi

>
>

Tagima islerinin sadece bunun icin yetkili uzman personel tarafindan yaptirilmasi gerekmektedir.

Agirligi 20 kg veya daha fazla olan Tambur Motorlarinin taginmalari icin bir ving veya kaldirma arag ve
geregleri kullanilmalidir. Bir vincin veya kaldirma arag ve gereglerinin kaldirma kapasitelerinin Tambur
Motorun agirhginin izerinde olmalidir. Ving halati ve kaldirma arag ve gereglerinin kaldirma islemi sirasinda
Tambur Motorun milleri Gzerine emniyetli bir bigimde baglanmis olmalar gerekmektedir.

Paletleri Ust Uste istiflemeyiniz.

Tagima islemi &ncesinde Tambur Motorun saglam baglandiginin teminat altina alinmasi gerekmektedir.

iKAZ

Uygunsuz tasima islemi sonucu olarak Tambur Motor iizerinde hasarlar meydana gelmektedir

> Tagima sirasinda agir darbelerin 8nlenmesi gerekmektedir.
> Tambur Motorun kablo veya klemens kutusu Gzerinden kaldirlmamasi gerekmektedir.
> Tambur Motorlar sicak ve soguk ortamlar aralarinda tagimayiniz. Bunun sonucu olarak yogusma suyu
meydana gelebilmektedir.
> Deniz agiri konteynirlarda tasinmalari durumunda konteynir 1si derecesinin siirekli olarak 70 °C derecenin
(158 °F) izerinde olmamasi gerekmektedir.
> Dikey konumda tesis edilmek izere tasarlanmis olan DM Serisi motorlarin, yatay konumda taginmalari temin
edilmelidir.
1. Beher Tambur Motorunun tagima ardindan hasarlara dair denetlenmesi gerekmektedir.
2. Hasarlarin tespit edilmeleri durumunda, hasarl kisimlarin resimlerinin gekilmeleri gerekmektedir.
3. Bir tasima hasari durumunda vakit gegirilmeksizin ilgili nakliye kurulusuna ve Interroll kurulusuna, tazminat

haklarinin yitirilmemeleri bakimindan haber verilmesi gerekmektedir.
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8.2 Muhafaza edilmesi

Usuline uygun olmayan muhafaza sekli sebebiyle yaralanma tehlikesi meydana gelmektedir

> Paletleri Ust Uste istiflemeyiniz.
> Azami olarak dért adet kolu Ust Uste istifleyiniz.
> Aslina uygun olarak sabitlestirilmelerine dikkat ediniz.
1. Tambur Motoru temiz, kuru ve kapali bir ortamda +15 ile +30 °C arasi yatay olarak muhafaza ediniz;

islanmaktan ve nemden koruyunuz.

Ug aydin uzun sireli bekleme durumunda, mil contalarinin hasar gérmemeleri icin zaman zaman milini geviriniz.

Beher Tambur Motorunun depolama ardindan hasarlara dair denetlenmesi gerekmektedir.
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9 Montaj ve elektrik tesisah

9.1 Montaqj i¢in uyan notlan

Elektrik carpmasi nedeniyle yaralanma tehlikesi!

Bant montaji sirasinda senkron motor, ézellikle egimli konveyérde dénme hareketleri nedeniyle elekirikle yiklenebilir.
Bu durum, motor tellerine temas edilmesi halinde elektrik carpmasina yol acabilir.

> Montaj ve demontajdan énce motor tellerini yalitin.

> Tambur motorunu topraklayin.

Montaj hataliysa yaralanma tehlikesi!

Montaj hatalysa, tambur motoru ters ¢evirme islemi sirasinda montaj braketine carpar. Bu durum uzun vadede
malzeme kirlmasina yol acabilir, bunun sonucunda bilesenler dissebilir veya kablo hasar gérebilir.

> Montaj pozisyonuna dikkat edin.
> Eksenel boslugun min. 1,0 mm ve maks. 2,0 mm olmasina dikkat edin.
> Maks. 0,4 mm'lik bir burulma bosluguna dikkat edin.

iKAZ

Tambur Motorun devre disi kalmasina veya kullanim 8mriiniin azalmasina neden olabilecek maddi hasarlar
tehlikesi

> ic hasarlarin énlenmeleri icin Tambur Motoru disirmeyiniz veya amacina uygunsuz kullanmayiniz.
> Beher Tambur Motorunun tesis edilme &ncesinde hasarlara dair denetlenmesi gerekmektedir.
> Tambur Motoru motor milinden cikan kablolardan veya klemens kutusundan tutmayiniz, tagimayiniz veya

emniyete almayiniz, aksi takdirde i pargalari ve contalari hasar gérecektir.
> Motor kablolarini burkmayiniz.

> Bandi agiri gerdirmeyiniz.

9.2 Tambur Motorun tesis edilmesi
9.2.1 Tambur Motorun konumlandiriimasi
Tip etiketi Uzerindeki bilgilerin dogru ve siparis verilip onaylanan Griinle uyumlu oldugundan emin olunuz.

Tamburlu motorun yatay olmayan uygulamalara montaiji icin, zel tasarlanmis bir konfigiirasyonun
kullanilmas gerekir. Konfigiirasyon bilgilerinin siparis sirasinda tam olarak verilmesi gerekmektedir. Kuskulu
durumlarda Interroll'e danisiniz.

Siparis onayinda aksi belirtilmedikce, tambur motorun yatay olarak +/- 5°lik bir tolerans ile montaj
edilmesi gerekmektedir.
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Tamburlu motorun konumu

Tom tamburlu motorlarda seri numarasi millerin ucunda bulunur. 0080 ila 0138 DM serisi, istenilen her yénde monte

edilebilir.

Motor tipi / Montaj konumu 0° -45° -90° 45° 90° 180°
DM 0080 .. DM 0138 J J J J J J
DM 0165 J J J J J

DM 0217 J J J J J

9.2.2 Motorun montaj tastyiclari ile tesis edilmesi

Montaj tastyicilarinin motor momentini kaldirabilecek kadar giiclt olmalari gerekmektedir.

1. Tasiyicy tasima- veya makine gergevesi Uzerine tesis ediniz. Tambur Motorun yén degistirme makarasina
paralel olarak ve tasima cercevesine ydnelik dik agidan tesis edilmesini teminat altina aliniz.

2. Tambur Motorun mil sonlarini "tesis etme konumu" adli tablo geregdi montaj tasiyicisina takiniz (bakiniz st
taraf).

3. Milin montaj tastyicilari Gzerinde sabitlestirilmesi gerektiginde (8rnegin mil ucu izerinden bir capraz delik

icinden civata gegirilerek), bunun sadece bir tarafta yapilmasi gerekmekte olup, diger tarafin 1si genlesmesi
durumunda hareketli kalmasi gerekmektedir.

4. Montaij tastyicilar tarafindan Tambur Motorunun asgari olarak %80 oraninda anahtar yiizeyinin tutulmasinin
temin edilmesi gerekmektedir.

5. Anahtar yiizeyleri ile tastyici aralarinda bulunan mesafenin azami olarak 0,4 mm olmasini temin ediniz.

6. Tambur Motorun siklikla déniigiim isletiminde olmasi veya Start/Stop isletimi igin kullanilmasi durumunda:

Anahtar yizeyleri ile montaj tasiyicisi aralarinda mesafe olusmamasini temin ediniz.
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Tambur Motorun montaj tastyicilari olmadan da tesis edilebilmesi mimkiindir. Bu durumda mil sonlarinin
tasima cercevesi izerinde bulunan ilgili yuvalara takilmalar gerekmektedir; ve séz konusu yuvalarin ise
yukarida anilan beklentileri yerine getirebilecek sekilde kuvvetlendiriimeleri gerekmektedir.

Aksiyal hava payi

Bir Tambur Motorun toplam hava payi unsuru asgari olarak 1 mm (beher taraf 0,5 mm) olmalidir ve azami olarak 2
mm (beher taraf 1 mm) olabilmektedir.

Standart uygulamalar icin torsiyon hava payi (sol taraf) ve siklikla déniistmli uygulamalar veya Start/Stop-isletimi icin
(sag taraf)

> Tambur Motor milinin emniyete alinabilmesi icin gerektigi durumlarda montaj tastyicisi Uzerine bir tutma plakasi
tesis edilmelidir.
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9.3 Bant montaii

Bant genisligi / Boru uzunlugu

iKAZ
Cok kiigiik bant durumunda agiri isinma tehlikesi bulunmaktadir
> Tambur Motorun asgari olarak Tambur Motoru %70 oraninda érten bir konveydr bant ile isletilmesi temin
edilmelidir.

Tambur Motorlarinin %70 oranindan daha az bant temasi olmasi durumlarinda veya bicimli bantlar ile tahrik
edilmeleri durumunda veya bantsiz isletilen Tambur Motorlarda gerekli gisc 1,2 ile carpilmalidir. Bu bilgilerinin siparis
sirasinda verilmeleri gerekmektedir. Kuskulu durumlarda liitfen Interroll kurulusuna miracaat ediniz.

9.3.1 Bant hizalandirmasi

Bombeli borularin merkezlendirme ve bandi normal isletimde yénlendirme &zelligi bulunmaktadir.

Buna ragmen bant unsurunun itinali bir bicimde hizalandirimasi ve baslatma durumlarinda ve yiklenime gére ayara
tabi tutulmasi gerekmektedir.

iKAZ

Hizalandirma hatalan sonucu olarak bant kullanim émriniin kisalmasi, hasar gérmesi ve Tambur Motor rulman
donamimlarinin hasar gérmeleri s6z konusudur

> Tambur Motor, bant ve yén degistirme makaralari unsurlarinin isbu kullanim kilavuzu geregi
hizalandirilmalari gerekmektedir.

1. Band birlikte calisan geri dénis makaralari ve destek makaralari ve/veya (sayet var ise) yon degistirme
makaralari veya bastirma makaralari ile hizalandiriniz.

2. Caprazlamasina ebatlarin (Tambur Motoru milleri ve son-/ydnlendirme makaralari veya bant kenarindan bant
kenarina seklinde) denetlenmeleri gerekmektedir.
Azami olarak % 0,5 oraninda farkliiga izin verilmektedir.

Yén degistirme makarasinin silindirik olmasi gerekmekte olup, yén degistirme makarasinin bombeli ve
Tambur Motorun bombeli olusu, bir birine karsi calisarak bant gidisatinin sapmasina neden olabilmektedir.
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Caprazlamasina denetim

Bant ile kaydirma saci aralarinda bulunan mesafenin azami olarak 3 mm olmasina izin verilmektedir.

Bant konumu

9.3.2 Bant gerdirme

Gerekli olan bant gerginligi séz konusu uygulamaya baglidir. Bununla ilgili bilgiler icin litfen Greticinin kataloguna
bakiniz veya Interroll kurulusuna miracaat ediniz.

iKAZ

Agin gerdirilmis olan bantlar sonucu olarak kullanim émri azalabilmekte, rulman yipranmasi veya yag
sizdirmasi meydana gelebilmektedir

> Bant unsurunun ilgili Gretici tarafindan énerilen veya katalogun iriin tablolarinda gésterilen degerlerin
Uzerinde gerdirilmemesi gerekmektedir.

> Baklali bantlar, celik bantlar, Teflon-kaplamali cam elyaf bantlar ve sicak bicimlendirilmis olan PU-bantlar
gerdirilmemelidir (bunun icin bant reticisinin talimatlarina bakiniz).

1. Bant gerginliginin tastyicinin her iki tarafinda bulunan civatalarin sikilmalari veya gevsetilmeleri yéninde
ayarlanmasi gerekmekte olup, Tambur Motorun tasima cercevesine yénelik dik agida ve son-/ydn degistirme
makarasina yénelik de paralel olmasi temin edilmelidir.

2. Bandin sadece bant ile yiikin tahrik edilebilmeleri seklinde gerilmesi gerekmektedir.
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9.4 Bant gerginligi

Bant gerginliginin hesaplanabilmesi icin asagida tarif edilenlerin dikkate alinmalari gerekmektedir:
* Konveydr bandin uzunlugu ve genisligi

* Bant tipi

* Yikin taginmasi icin gerekli olan bant gerginligi

* Montqj icin gerekli olan bant uzatma pay (yike bagl olup, montqj sirasinda olusturulan bant uzatma durumunun,
bant uzunlugunun 0,2 ile % 0,5 arasi oraninda olmalidir)

* Gerekli olan bant gerginliginin Tambur Motorun azami bat gerginligini (TE) asmamasi gerekmektedir.

Bant gerginligi ve uzatma degerlerini ilgili Greticiden temin edebilirsiniz.

Gerekli olan bant gerginligi T1 (yakarida) ve T2 (asagida), ilgili DIN 22101 veya CEMA talimatlari geregi
hesaplanabilmektedir. Bant ireticisinin bilgilerinin temel alinmalari dogrultusunda, gercek bant gerginliginin, gerdirme
sirasinda bant uzatma durumu &lcilerek kabaca tespit edilebilmesi miimkindir.

Bir Tambur Motorun azami olarak izin verilen bant gerginligi (TE), katalogun Tambur Motor tablolarinda
gésterilmektedir. Bant tipi, bant kalinhig ve Tambur Motor capinin, ilgili bant Greticisi bilgilerine uygun olmalari
gerekmektedir. Tambur Motorun ¢apinin kii¢iik olmasi ise, bant iizerine hasarlara yol agabilmektedir.

Asin bir bant gerginligi sonucu olarak mil rulmanlari ve/veya Tambur Motorun diger dahili bilesenleri hasar
gérebilmektedir ve Grinn kullanim 8mri kisalmaktadir.

9.4.1 Bant uzaima

Bant gerginligi, bandin uzunlamasina uzatilmasi halinde bandin giici tarafindan olusturulmaktadir. Tambur Motor
Uzerinde hasarlarin dnlenebilmeleri icin bant uzatma unsurunun 8l¢iilmesi ve statik bant gerdirme kuvvetinin tespit
edilmesi mutlaka gereklidir. Hesaplanmis olan bant gerginliginin ise, katalogun Tambur Motor tablolarinda bildirilen
degerler ile ayni veya daha disik olmasi gerekmektedir.
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1 Konveydr bant 3 Yén degistirme makarasi

2 Tambur motor
Yén degistirme makarasi ile tambur motor aralarinda yilkselen mesafe durumunda bant uzamaktadir

9.4.2 Bant uzatma unsurunun &l¢imi

Bant uzatma unsuru bir metre bandi ile gayet kolay bir bicimde tespit edilebilmektedir.

1. Gerdirilmemis bandi orta kisimlarindan, Tambur Motorun dis capi ve yén degistirme makarasinin bombeli
kisminin en biyk oldugu iki nokta zerinden isaretleyiniz.

2. Bant kenarina paralel (Be0) olarak iki adet isaretin aralarinda bulunan mesafeyi lciiniz. iki isaret aralarinda
bulunan mesafe ne kadar biyik ise, bant uzatma unsurunun da o kadar hassas 8l¢ilebilmesi mimkindir.

3. Bandin gerdirilmesi ve hizalandirimasi.

isaretler aralarinda bulunan mesafenin (Be) bir kez daha &lcilmesi gerekmektedir. Bant uzatma unsuru
sebebiyle bu mesafe biyimektedir.
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Bant uzatma unsurunun 8lgimi

9.4.3 Bant uzatma unsurunun hesaplanmasi

Bant uzatma unsurunun tespit edilen 8lcisi ile bant uzatma unsuru % orani ile hesaplanabilmektedir.

Bant uzatma unsurunun % orani ile hesaplanmasi icin formdl

Bant uzatma unsurunun hesaplanabilmesi icin asagida tarif edilen degerler gerekmektedir:

* Bant genisligi mm (BW)

¢ Beher mm bant genisliginin % 1 orani uzatma durumunda N/mm statik kuvveti (k1 %). (Bu deger bat ile ilgili veri
sayfasinda yer almaktadir veya bant tedarikgisinden sorulabilmektedir).

Bant statik gerdirme kuvvetinin N degeri ile hesaplanmasi icin formdl
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9.5 Tambur kaplama donanimi

Sonradan tatbik edilen bir tambur kaplama donanimi sonucu olarak (&rnegin lastik kaplama) Tambur Motorun asiri
isinmasi sz konusu olabilmektedir. Bazi Tambur Motorlar icin kaplama donaniminin kalinh@r ile ilgili sinirlamalarin
bulunmalari s6z konusu olabilmektedir.

Termik olarak bir asiri yiklenimin &nlenebilmesi icin gerekli olan giiciin 1,2 ile carpilmasi gerekmektedir.

Bir tambur kaplama donanimi tesis edeceginizde, tipi ile azami kalinhigs ile ilgili olarak Interroll kurulusuna
daniginiz.

9.6 Zincir dislileri

Baklali bant unsurlarinin zincir dilileri ile tahrik edilerek isletilmeleri icin Tambur Motora yeterli sayida zincir dislilerinin
tesis edilmig olmalari gerekmekte olup, bandin desteklenerek giciin dogru aktarimi saglanmalidir. Bant ile i ice giren
zincir dislilerinin yizer bir bigimde yataklandirimalar gerekmekte olup, bandin isi genlesmesinin engellenmemesi
gerekmektedir. Bant y&netimi icin sadece bir adet zincir dislisinin sabitlestiriimesine izin verilmektedir; buna alternatif
olarak bant her iki taraftan da yénlendirilebilmektedir.

Sabitlestirilmis olan bir zincir diglisi ile bant yénetimi durumunda ise, zincir diglilerinin sayisi diz olmamalidir ve
sabitlestirilmis olan zincir dislisi ortalarinda konumlandirilabilmelidir. Beher 100 mm bant genisligi itibariyle asgari
olarak bir adet zincir dislisi olmalidir. Zincir dislilerinin asgari sayisi ise 3 adettir.

Kuvvet aktarimi tambur borusu izerine kaynaklanmis olan bir celik takoz iizerinden saglanmaktadir. Bu celik takoz ise
genelde boru uzunlugundan (SL) 50 mm kisadir.

iKAZ

Bandin hasar gérmesi durumu

> Sabitlestirilmis olan bir zincir dislisinin ayni zamanda yan yénlendirmeler ile kullanlmamasi gerekmektedir.

9.7 Elektrik tesis edilmesi ile ilgili uyan bilgileri

Tambur motorunun elekirigi izerinde caligirken hayati tehlike!

Elektrik akimi bulunan parcalara temas edilmesi durumunda, elektrik tesisatinda yapilan calismalarda hayati tehlike
s6z konusudur.

> Elekirik tesisat calismalar sadece yetkili elekirikgiler tarafindan gerceklestirilebilir.

> Tambur motorunu takmadan, ¢ikarmadan veya yeniden kablolamadan énce giic kaynagindan ayirin.

> Her zaman baglanti talimatlarina uyun ve motorun gii¢ ve kontrol devrelerinin dogru sekilde baglandigindan
emin olun.

> Metal konveyér cercevelerinin uygun sekilde topraklandigindan emin olun.

> 5 givenlik kuralina uyun.
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iKAZ

Tambur Motorun yanlis akim beslenmesi sonucu olarak hasar gérmesi durumu

> Bir AC-Tambur Motorunun ¢ok yiksek bir DC-akim beslenmesine ve bir DC-Tambur Motorunun da bir
AC-gerilim beslenmesine baglanmamasi gerekmekte olup - bunun sonucu olarak onarilamayan hasarlar
meydana gelmektedir.

> Senkron DM Serisi Tambur Motorlarinin dogrudan akim sebekesine baglanmamalar gerekmektedir. Senkron
DM Tambur Motorlarinin uygun bir frekans dénistiriici veya servo tahrik regilatéri izerinden isletilmeleri
gerekmektedir.

9.8 Tambur Motorun elekirik baglantisi

9.8.1 Tambur Motorun - kablo ile baglanti durumu

1. Motorun motor tip levhasi geredi dogru olan sebeke gerilimine bagl oldugundan emin olunmasi gerekmektedir.
2. Tambur Motorun yesil-sari kablo {izerinden dogru bigimde topraklanmis olmasi gerekmektedir.
3. Tambur Motorun ilgili baglanti cizelgeleri geregi baglanmasi gerekmektedir.

9.8.2 Tambur Motorun fisli baglant ile baglanmasi durumu

IKAZ
Motorun yanhs baglanmasi sonucu olarak hasar gérmesi durumu
> Fisli baglantilar icin sadece orijinal Interroll kablolari kullaniniz.
> Motor icindeki prizi ve kablolu fisi kirlenmelere karsi koruyunuz.

Sebeke geriliminin motor tip levhasi izerindeki bilgilere uygun olmasini kontrol ediniz.
Motor Uzerindeki tapay gikartiniz.

Motordaki fisli baglantyr kablo kitapcigindaki talimata uygun monte ediniz.

A w N~

Tambur Motoru baglanti diyagramlarina uygun baglayiniz.

9.8.3 Tambur Motorun - klemens kutusu ile baglanti durumu

iKAZ

Klemens kutusu izerinde yapilan degisiklikler sebebiyle i¢ kissimda bulunan tel baglantlar hasar gérmektedir

> Klemens kutusunun sékilmemesi, yeniden birlestiriimemesi veya modifiye edilmemesi gerekmektedir.

Klemens kutusunun gévde kapagini cikartiniz.
Motorun motor tip levhasi geregi dogru olan sebeke gerilimine bagl olmasinin temin edilmesi gerekmektedir.

Tambur Motorun klemens kutusunun dogru olarak topraklanmis olmasinin temin edilmesi gerekmektedir.

A w N~

Tambur Motoru baglanti diyagramlarina uygun baglayiniz (taraf 22, taraf 37, taraf 48).
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5. Gévde kapagini ve contalari yeniden takiniz. Klemens kutusunun sizdirmazligini temin edebilmek igin gévde
kapaginin civatalarini 1,5 Nm tork momenti ile sikistiriniz.

9.8.4 Tek fazhh motor

Yizde 100 oraninda bir baslatma momenti gerekli ise, tek fazl Tambur Motorlarinin bir baslatma kondansatéri ve
bir isletim kondansatériine baglanmalar gerekmektedir. Bir baslatma kondansatéri olmadan isletim durumunda ise,
baslatma momentinin Interroll katalogunda bildirilen nominal moment degerinin aksine, %70 oranina dek dismesi séz
konusu olabilmektedir.

Baslatma kondansatérlerinin ilgili baglanti cizelgeleri geregi baglanmalar gerekmektedir.

9.8.5 Harici motor koruma

Motorun daima buna uygun olan bir harici motor koruma unsuru ile birlikte tesis edilmesi gerekmekte olup, 6rnegin
bir motor koruma salteri veya agiri akim koruma fonksiyonlu bir frekans dénustiriici kullanilmalidir. Koruma unsurunun
ilgili motorun nominal akimina gére (bakiniz tip levhasi) ayarlanmasi gerekmektedir.

Interroll senkron motorlari sadece frekans konvertérlerinde, strekli miknatishi senkron motorlari (PMSM) igin uygun bir
ayarlama ile isletilebilir.

Sirekli isletimde nominal akim degeri agilmamalidir.

Baslica bir termal motor korumasi entegre termal koruma salteri ile saglanir ve konvertér ya da kumanda tarafindan
degerlendirilmesi gerekir.

Nominal akimin kisa sireli agilmasina yol agan dinamik uygulamalarda érn. 12t motor korumasi ve minimum devir
denetimi gibi ek koruyucu fonksiyonlar etkinlestirilmelidir. Ancak, akim ve tork icin maksimum degerler hicbir zaman
agllmamalidir.

Motorun tam kapsamli asiri yisk korumasi ancak termal koruma salteri degerlendirmesinin yani sira, frekans
konvertérinde veya kumanda da yukarida anilan koruyucu fonksiyonlar etkinlestirildiginde saglanabilir. Interroll
firmasi, dogru parametrelendirme icin frekans konvertéri ya da kumanda ireticisiyle irtibata gecilmesini &nerir.

Interroll uygulamalarinda (BM8465, BM8460, BM8461) kullanilan senkron motor icin su parametreler gecerlidir:
¢ Termal koruma salteri: Etkinlestirildi

* Blokaj korumasi: Minimum devir denetimi iizerinden etkinlestirildi

 : 25 A% (400 V)

o 1%:75 A% (230 V)

R N 0 max M sd sq e e

A A A kgx Nm Nm Nm Q mH mH V/ ms Nm/ V
cm? krpm A

SH

P, U, L, I, L. n J M, M, M_R L, L k T k, U
v

425 400 1,32 1,32 396 086 042 135 135 405 17,60 4980 59,00 80,80 6,70 1,02 33

425 230 230 2,30 690 087 042 135 135 405 5,66 1626 1942 4581 6,86 0,59 19
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9.8.6 Entegre termo koruma

istenmeyen motor calishrma durumu
Parmaklarin ezilme tehlikesi bulunmaktadir

> Entegre termal koruma salterini, agiri isinma durumunda motorun akim beslemesini tom kutuplardan kesen
harici bir kontrol cihazina baglayiniz.

> Termal koruma salteri devreye girdiyse, akim beslemesinin yeniden agllmasindan &nce agiri 1Isinma
durumunun sebebinin bulunmasi ve giderilmesi gerekmektedir.

Termal koruma salterinin azami salt etme akimi standart olarak 2,5 A'dir. Diger secenekler icin litfen Interroll'le irtibata
geginiz.

Motorun isletim giivenligi icin hem bir harici motor koruma unsuru hem de asiri yoklenmeye karsi bir entegre termal
koruma unsuru ile giivenceye alinmasi gerekmektedir, aksi takdirde motorun devre digi kalmasi durumunda garanti
hizmeti verilememektedir.

9.8.7 Frekans dénistirici

Asenkron Tambur Motorlarinin frekans dénistirici donanimlar ile isletilmeleri momkandur.

Interroll kurulusu tarafindan temin edilen frekans dénistirict unsurlar genelde fabrika ayarina tabi tutulmustur ve
ilgili Tambur Motor icin daha parametrelendirilmeleri gerekmektedir. Bunun igin Interroll kurulugu tarafindan parametre
talimatlar temin edilebilmektedir. Litfen bununla ilgili olarak yerel Interroll ortaginiza miracaat ediniz.

* Interroll kurulusunun bir frekans dénustiricinin kullanilmasi durumunda, frekans dénistiriicinin ilgili motor verileri
geregi dogru olarak parametrelenmesi gerekmektedir. Interroll kurulusu tarafindan, Interroll kurulusu tarafindan
temin edilmeyen frekans dénustiriciler ile ilgili olarak sadece ok kisith destek verilebilmektedir.

* Akim iletim hatlarinda bulunan rezonans frekanslarinin nlenmeleri gerekmekte olup, bu unsurlar tarafindan motor
Uzerinde gerilim zirveleri olusturulmaktadir.
Kablonun ¢ok uzun olmasi durumunda ise, frekans dénistiriciler tarafindan frekans dénistiriict ile motor
aralarinda kablo baglantisi Gizerinden rezonans frekanslari olusturulmaktadir.

* Motora bir frekans dénistirictnin baglanmasi icin tamamen kalkan donanimli kablonun kullaniimasi
gerekmektedir.

* Kablonun 10 metreden uzun olmasi durumunda veya bir frekans dénistirici tarafindan birden fazla sayida
motorlarin yénetilmeleri durumunda, bir sinis filtresinin veya bir motor kisitlama unsurunun tesis edilmesi
gerekmektedir.

* Kablo kalkaninin ilgili elektrik teknigi yénerge hikimlerine ve yerel EMV &nerilerine uygun bir bigimde topraklanmis
bir parcaya baglanmis olmasi temin edilmelidir.

+ llgili frekans dénistiriici treticisinin tesis etme talimatlarinin daima dikkate alinmalari gerekmektedir.
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9.8.8 Geri donus kilidi

iKAZ

Yanls bir dénme yéni baglantsi sebebiyle geri dénme kilidi donanimli bir tambur motorun hasar gérmesi
durumu

> Tambur motorun baglantisini yapmadan 8nce dénme alanini kontrol ediniz.

> Tambur motoru ilgili baglant gizelgeleri geregi (bakiniz balom ilgili serinin “baglant gizelgeleri”) baglanmasi
gerekmektedir. Tambur motorun tip levhasi Gzerindeki bir ok dogru dénme yénini géstermektedir.

9.8.9 Elekiromanyetik fren sistemi
Tambur Motoru tesis edilmis olan bir elektromanyetik fren sistemi ile teslim edilmektedir (sayet bir 24-VDC-fren sistemi
yok ise). Dogrultucu unsuru bir aksesuar oldugundan dolayr motoru gére minferit olarak siparis edilmelidir.

Dogrultucu ve fren sisteminin ilgili baglanti cizelgeleri geregi baglanmalari gerekmektedir.

Emniyet freni olarak kullanimi durumunda yaralanma tehlikesi bulunmaktadir

Cok buyik yiklerin tutulmasi durumunda motorun beklenmedik bicimde diger yéne dénmesi séz konusu
olabilmektedir. Bunun sonucu olarak yikler dissebilir ve insanlara isabet edebilir veya 8lime sebebiyet
verebilmektedir.

> Elektromanyetik fren sisteminin emniyet fren sistemi olarak kullanlmamasi gerekmektedir.

> Bir emniyet fren sisteminin gerekli olmasi durumunda, buna ilaveten uygun bir emniyet fren sisteminin tesis
edilmesi gerekmektedir.

IKAZ
Her ikisinin aym anda isletilmeleri durumunda, Tambur Motorun ve fren sisteminin hasar gérmeleri s6z konusudur
> Yénetim devrelerinin motor ile fren sisteminin bir birine karsi ¢calismamalar seklinde tasarlanmasi
gerekmektedir.
> Fren sisteminin kapatma ve agma ile ilgili reaksiyon siresinin dikkate alinmasi gerekmektedir (bu unsur isi
derecesi ve yag viskozitesine bagh olarak 0,4 ve 0,6 arasi strebilmektedir).
> Fren sisteminin ancak motor akim beslenmesinin kapatilmis olmasi durumunda kapatlmasi gerekmektedir.
> Motorun fren sistemi ¢dzildikten sonra calishrilmasi gerekmektedir.
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iKAZ

Fren sisteminin yetersiz tutma momenti sebebiyle Tambur Motorun hasar gérmesi s6z konusudur

Fren sisteminin tutma momenti bazi motorlarin nominal momentine gére yetersiz olabilmektedir.

> Fren sisteminin tutma momentinin yeterli olmasi temin edilmelidir. Gerekli olan tutma momentini Interroll
kuruluguna sorunuz.

Kablonun mimkin oldugu kadar kisa olmasi ve kablo kutrunun ulusal/uluslararasi talimat hitkimlerine uygun olmasi
gerekmekte olup, dogrultucu iizerinde gerilim beslenmesinin dogru olan nominal gerilimden % + 2 oranindan fazla
sapmamasi temin edilmelidir.

Tambur Motorun bir elekiromanyetik fren sistemi donanimi ile +5 °C derecenin altinda olan ortam isi
derecesinde kullanilmasi durumunda, ézel yag tiri kullaniimalidir. Kuskulu durumlarda Interroll kurulusuna
daniginiz.

Elekiromanyetik fren sistemi sadece bir tutma freni olup, motorun konumlandirilmasi veya frenlenmesi icin
kullanilmamalidir. Konumlandirma uygulamalarinin bir frekans dénistirict donanimi ile ve bir motora entegre edilmis
olan Encoder ile kombine bir bicimde yapilmalidir. Frenleme uygulamalarinin bir frekans dénistirict donanimi ile
yapilmalari gerekmektedir.
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10 isletmeye alinmasi ve isletme

10.1  ilk kez igletime alinmasi 8ncesi denetimler

Tambur Motor fabrika tarafindan dogru yag miktari ile doldurulmustur ve montaja hazir durumdadir. Ancak motorun
isletime alinmasi ncesinde asagida tarif edilen calisma adimlarinin tatbik edilmeleri gerekmektedir:

1. Motor tip levhasinin siparis edilen yapi tiriine uygun oldugu temin edilecektir.

2. Nesneler, konveydr bant cercevesi ve déner veya hareketli parcalar ile temas noktalarinin bulunmadigr temin
edilecektir.

3. Tambur Motor ile konveydr bandin serbest hareket edebildikleri temin edilecektir.
S5z konusu konveydr bandinin ilgili Interroll kurulusu nerileri gereg@i dogru bir bicimde gerildigi temin
edilecektir.

5. Tom avatalarin ilgili 6zellikleri geregi sikistirldiklarina dair denetlenecektir.

Diger bilesenler ile kesisme noktalari sonucu olarak ilave tehlike alanlarinin olusmamalar denetlenecektir.

7. Tambur Motorun dogru olarak baglandigi ve gerilim beslenmesinin dogru gerilim ile bagl oldugu
denetlenecektir.

8. Tom givenlik donanimlar denetlenecektir.
Tastyicinin tehlike alanlarinda kisilerin bulunmamalari temin edilecektir.

10.  Harici motor koruma donaniminin motor nominal akimina gére dogru olarak ayarlandigini ve uygun bir
salt etme unsuru tarafindan motor geriliminin tim kutuplari itibariyle entegre termo salter tetiklediginde
kesilebilecegini teminat altin almak gerekmektedir.
10.2  llk kez isletime alinmasi
Tambur Motorunun ancak dogru olarak tesis edilmis olmasi ve akim beslenmesinin baglanmis olmasi ve dénen
parcalarin gerekli olan koruma donanimlari ve kalkan unsurlari ile donatilmig olmasi ardindan isletime alinabilmektedir.
10.3  Beher isletime alma 8ncesinde denetimler

Tambur Motoru gézle gérilir hasarlar yéninden kontrol ediniz.

2. Nesneler, konveydr bant cercevesi ve déner veya hareketli parcalar ile temas noktalarinin bulunmadig temin
edilecektir.

3. Tambur Motor ile konveyér bandin serbest hareket edebildikleri temin edilecektir.

4. Tom givenlik donanimlari denetlenecektir.

5. Tastyicinin tehlike alanlarinda kisilerin bulunmamalari temin edilecektir.

6. Tasinacak mallarin nasil yerlestirilecegi ile ilgili talimatlar hazirlayiniz ve bunlar kontrol ediniz.
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104 Calisma vyarilan

UYARI

Tambur motorunun beklenmedik sekilde ¢alighrilmasi nedeniyle yaralanma tehlikesi!

Asiri isinma durumunda, tambur motorunun termik koruma salteri kapanir. Soguduktan sonra bu otomatik olarak
sifirlanir ve tambur motoru ¢aligir. Buna ek olarak, fren gecikmeli olarak agilabilir ve bu da beklenmedik bir
¢alismaya neden olur. Tambur motorunun beklenmedik sekilde ¢alismasi yaralanmalara neden olabilir.

> Tambur motorunun bir onay digmesine basiimadan ¢alistirilamayacagindan emin olun.

> Giig beslemesinin giivenli bir sekilde kesilmesi igin termik devre kesiciyi bir réle veya kontaktér ile seri olarak
baglayn.

> Dogrudan baslatma yoksa, tambur motorunu derhal kapatin.

> Tekrar agmadan énce arizayi giderin.

UYARI

Dénen parcalar ve istem disi calishrmal

Parmaklarin ezilme tehlikesi.

> Tambur motoru ile kayis arasina uzanmayin.

> Bir koruyucu takili oldugundan emin olun ve glkarmayin.

> Parmaklarinizi, saglarinizi ve bol giysilerinizi tambur motorundan ve kayistan uzak tutun.

> Saglar baglayin.

> Kol saatlerini, yizikleri, zincirleri, piercingleri ve benzer takilari tambur motorundan ve kayistan uzak tutun.

iKAZ

Tambur Motorun ters isletimde hasar gérme durumu

> ileri ve geri hareket aralarinda bir zaman geciktirmesinin temin edilmesi gerekmektedir. Motorun dénis
3ncesinde tamamen durmus olmasi gerekmektedir.

10.5  isletim

Hassas hizlarin gerekli olduklari durumlarda, belki bir frekans dénistiriicinin ve/veya bir encoder
unsurunun kullaniimasi gerekmektedir.

Motorun bildirilen nominal hizlari % + 10 orani civarinda sapabilmektedir. Tip levhasi iizerinde bildirilen
bant hizi tam yik izerinde tambur ¢api, nominal gerilim ve nominal frekans itibariyle hesaplanmis olan

hizdir.
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10.6 Kaza veya anza durumunda yapilacak islemler

Modilt durdurunuz ve istenmeyerek calishrilmasina karsi emniyete aliniz.
Bir kaza durumunda: ilkyardim yapiniz ve imdat telefonunu arayiniz.
Sorumlu kisiyi bilgilendiriniz.

Hata durumu uzman personel tarafindan giderilecektir.

a0~

Tambur Motoru sadece uzman personel tarafindan izin verildikten sonra tekrar calistiriniz.
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11 Bakim ve temizlik

11.1  Bakim ve temizlik ile ilgili uyan bilgileri

UYAR
Motorun yanhs kullanimi veya istem disi calishrilmasi nedeniyle yaralanma riski
> Bakim ve temizlik islerinin sadece yetkili servis personeli tarafindan yapilmasini saglayin.
> Bakim islemlerini sadece akimi keserek yapin. Tamburlu motoru istem disi calismaya karsi emniyete alin.
> Agmadan 8nce, tehlike bélgesinde kimsenin veya uzuvlarinin bulunmadigindan emin olun.
> Bakim calismasi yapilmakta oldugunu belirten uyari isaret ve levhalarini uygun yerlere asin.

Sicak yiizeyler nedeniyle yaralanma tehlikesi!

Tambur motoru calisma sirasinda isinabilir ve bu nedenle kapatildiktan sonra bile sicak yiizeylere sahiptir. Bu da
temas halinde yaniklara yol acar.

> Bakim ve temizlikten &nce tambur motorunun ortam sicakhigina kadar sogumasini bekleyin.

> Kisisel koruyucu ekipman kullanin.

11.2  Elile bakim ve temizleme ¢alismalan hazirliklan

1. Tambur Motorun akim beslemesini kapatiniz.

2. Tambur Motoru kapatabilmek icin ana salteri kapatiniz.

3. Klemens kutusunu veya taksimat unsurunu aginiz ve kablolar ¢ikartiniz.

4. Y&netim kutusu Uzerinde bakim ¢alismalar hakkinda uyaran bir levha tesis ediniz.
11.3 Bakim

Interroll kurulusunun Tambur Motorlar genel olarak bakim gerektirmemektedir ve normal kullanim &mirleri siiresinde
dzel bir bakim uygulamasi da yoktur. Buna ragmen belirli araliklarda bazi denetimlerin yapilmalar gerekmektedir:

11.4 Tambur Motorun denetimi

* Tambur Motorun engel olmadan dénebilecegini her giin denetleyiniz.
* Tambur Motoru gézle gérilir hasarlar yéniinden her giin kontrol ediniz.

* Bandin dogru hizalandirildigi ve Tambur Motora ve konveyériin cercevesine ydnelik paralel ¢alishgi her giin teminat
altina alinmalidir. Gerektigi durumlarda hizalandirmanin diszeltilmesi gerekmektedir.

* Haftalik olarak motor milinin ve tutucularinin konveyér cercevesine saglam sabitlestirildikleri denetlenecektir.

* Haftalik olarak kablolarin, iletim hatlarinin ve baglantilarin iyi durumda ve sabitlestirilmis olmalari denetlenecektir.
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11.5 Tambur Motorun yag degisimi

Bir yag degisimi gerekmemekte olup, &zel sebeplerden dolayi yapilabilmektedir.

UYAR

Yagin yanabilme, kaygan yiizeyler olusturabilme ve zararl maddeler icerebilme ihtimali bulunmaktadir
Saglik ve cevre zararlar tehlikesi bulunmaktadir

> Yag yutmayiniz. Yutulmasi durumunda mide bulantisi, kusma ve/veya ishal durumlari meydana
gelebilmektedir. Genel olarak bir doktor tedavisi gerekmemekte olup, daha biyik miktarlarin yutulmalari
durumunda gerekli olabilmektedir. Yine de bir doktora danisiimalidir.

> Deri ve géz ile irtibati 8nleyiniz. Uzun sireli ve yinelenen tirde ve aslina uygun olarak temizlenmemesi
durumunda cilt temasi sonucu olarak cilt gézenekleri tikanabilmektedir ve bunun sonucu olarak yag aknesi
ve folikulit gibi cilt sorunlari meydana gelebilmektedir.

> Dékilmis olan yag miktarinin mimkin oldugu kadar cabuk yakalanmasi ve kaygan yiizeylerin olusumu
dnlenmelidir; bunun disinda ise yagin cevreye intikal etmemesi temin edilmelidir. Kirlenmis bezlerin veya
temizleme malzemelerinin, kendi kedilerine tutusmalarinin ve yanginlarin 8nlenmeleri icin amacina uygun
olarak atik giderme islemlerine tabi tutulmalar gerekmektedir.

> Yag yanginlarini képik. su piskiirtme veya su bulutu olusturarak, kuru kimyasal toz veya karbondioksit ile
s6ndiriniz. Su huzmesi ile séndirmeyiniz. Nefes maskesi ile birlikte uygun koruyucu kiyafet kullaniniz.

IKAZ
Motorun yanlis yag sonucu olarak hasar gérmesi durumu
> Yag degisimi durumunda motor tip levhasinin veya yag tirleri listesinin dikkate alinmasi gerekmektedir.
> Motor izolasyonunu veya conta donanimlarina zarar verebilecek olan katki maddeli yaglar kullanmayiniz.
> Grafit veya molibdensiilfit iceren veya diger elekiriksel iletken maddeler bazinda olan yaglar kullanmayiniz.
1. Tambur Motorundaki yagr tahliye ediniz ve ilgili éneriler geregi ahk giderme islemine tabi tutunuz.
2. Tambur Motoruna yeni yadi doldurunuz (yag tori ve miktari tip levhasi geregdi uygulanacaktir).

11.6 Temizlik

Tambur Motor veya bant alt kisminda birikmis olan malzeme bandin kaymasina ve hasar gérmesine neden
olabilmektedir. Bant ve kaydirma saci veya makaralar iizerinde birikmis olan malzeme sonucu olarak bant

hizi azalabilmekte ve elekirik tiketimi artabilmektedir. Belirli araliklarda yapilan temizlik calismalari sonucu

olarak yiksek tahrik etkisi ve bandin dogru hizalanmasi temin edilmektedir.

1. Yabanc malzemelerin tamburdan temizlenmeleri gerekmektedir

2. Tamburun temizlenmesi icin keskin kenarli alet ve edevat kullanilmamalidir.
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Temizlik maddesi:

* Acifoam VF10

* Easyfoam VF32,

¢ Divosan QC VT50,
* HD Plusfoam VF1

Diger temizlik maddelerinin kullanimi:

Interroll Tambur Motorundaki elastomerler yaygin olarak kullanilan dért temizlik maddesi ile test edilmistir
ve dnerilen konsantrasyon ve temas siresinde kullanimi giivenlidir. Baska temizlik maddeleri kullanilacaksa,
teknik tavsiye icin litfen yerel Diversey temsilcinizle iletisime gegin.

11.6.1 Tambur Motorun yilksek basin¢l temizleme makinesi ile temizlenmesi

Yiksek basincl temizleme makineleri ile temizlenebilmeleri icin sadece paslanmaz celikten veya IP66- tiri paslanmaz
celikten veya IP69k-conta donanimli Tambur Motorlar uygundur.

IKAZ
Cok yiiksek basing sebebiyle conta sizdirmaktadir
> Sizdirmazlik cihazini temizlerken, makinenin nozulunu mil contasina dogru tutmayin.
> Meme unsurunun sirekli olarak ve es zamanli tim Tambur Motor Uzerinden hareket ettirilmesi gerekmektedir.

Bir yiksek basingli temizleme makinesinin kullanimi durumunda dikkat edilmesi gerekenler:

* Yoksek basing memesi ve Tambur Motor aralarinda bulunan mesafenin asgari olarak 30 cm olmasini temin ediniz.
* Maksimum 15 I/dak hacim akisina dikkat edin.

* Asagida bulunan tabloda tarif edilen azami basing degerini dikkate aliniz.

* Tambur Motorunun yiksek basingl temizlik isleminin sadece isletim halinde yapilmasi gerekmekte olup, asi takdirde
su girebilmektedir veya contalara hasar verilebilmektedir.

Basing ve temizleme 1s1 derecesinin azami degeri, conta tipine baglidir.

Conta tipi Azami 1s1 derecesi Azami su basinal Aciklama

NBR +PTFE IP69K 80°C 80 bar islak ve gida maddeleri
vygulamalari igin
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11.6.2 Hijyenik temizleme

iKAZ

Uygunsuz temizleme islemi sonucu olarak Tambur Motor iizerinde hasarlar meydana gelmektedir

> Hicbir zaman icin asit iceren bir temizlik maddesinin klor iceren bir temizlik maddesi ile birlikte kullanilmamasi
gerekmekte olup, bunun sonucu meydana gelen tehlikeli klor gazlari sonucu paslanmaz ¢elik ve lastik
bilesenleri zarar gérebilmektedir.
> Altminyum veya galvanizle yapi parcalari iizerinde asit iceren temizleme maddelerinin kullanilmamalari
gerekmektedir.
> Yizeyler Gzerinde albiminlerin birikmemeleri icin 55 °C derecenin Uzerinde sicakliklar dnlenmelidir. Yaglarin
daha dustk isi derecelerinde ve uygun temizleme maddeleri ile temizlenmeleri gerekmektedir.
> Aerosollerin olusmamalari icin 20 bar izerinde su basinglarinin énlenmeleri gerekmektedir.
> Temizleme memesi ile temizlenecek olan yiizey aralarinda 30 cm mesafenin muhafaza edilmesi
gerekmektedir.
> Temizleme nozulunu dogrudan sizdirmazlik elemanlarina dogrultmayin.
1. Buyik ve gevsek kirlenme durumlarinin silerek giderilmeleri gerekmektedir.
2. Su ile 8n temizleme yapilmasi gerekmektedir (20 bar, 55 °C).
3. Memenin 45°-derecelik agidan asagiya dogru yizeye tutulmasi gerekmektedir.
4. Contalarin, araliklarin ve diger derinlemesine noktalarin itinali bir bigimde temizlenmeleri icin yumusak bir
firganin kullaniimasi gerekmektedir.
5. Agir derecede kirlenme durumlarinda bir yumusak firca ve/veya bir plastik kaziyici ile pUskirtilen su
kullanilmasi gerekmektedir.
6. Takriben 15 dakika soguk alkalik veya asit iceren bir malzeme ile temizlenmesi gerekmektedir.
7. Temizleme maddesinin su ile yikanarak giderilmesi gerekmektedir (20 bar, 55 °C).
8. Soguk malzemeler ile takriben 10 dakika dezenfekte edilmesi gerekmektedir.
9. Su ile temizleme yapilmasi gerekmektedir (20 bar, 55 °C).
10.  Temizleme isleminin ardindan yizeylerin, araliklarin ve diger tirde derinlesmelerin kalintilara dair

denetlenmeleri gerekmektedir.

Kireg birikmeleri durumunda ise, ayda 1 ile 4 kez arasi asit igeren bir temizleme maddesinin kullanilmasini
Snermekteyiz.
Klor ile temizleme durumuna izin veriliyor ise, alkalik temizleme maddeleri ve dezenfeksiyon maddeleri

Snermekteyiz. Bu durumda kirleme derecesine bagl olarak son dezenfeksiyon adimindan feragat
edilebilmektedir.

Bununla ilgili sertifikalari www.interroll.com adresinden inceleyiniz ve dikkate aliniz.
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12 Anzalarlailgili yardim

12.1  Sorun giderme uyarilan

UYARI

Yanls kullanim veya istem disi motor calishrma nedeniyle yaralanma tehlikesi!

> Aniza giderme islemlerini sadece makinenin enerijsi kesilmisken gerceklestirin. Tambur motorunu istem disi
agilmaya karsi emniyete alin.

> Agmadan dnce, tehlike bélgesinde hig kimsenin veya uzuvlarinin bulunmadigindan emin olun.

Sicak yiizeyler nedeniyle yaralanma tehlikesi!

Tambur motoru calisma sirasinda isinabilir ve bu nedenle kapatildiktan sonra bile sicak yizeylere sahiptir. Bu, temas
halinde yaniklara neden olur.

> Sorun gidermeden énce tambur motorunun ortam sicakligina kadar sogumasini bekleyin.

> Kisisel koruyucu ekipman kullanin.
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12.2  Anza tablosu
Anza Olasi sebebi Giderme
Motor Gerilim beslemesi yok Gerilim beslemesini denetleyiniz.
§0|I§m.0|m;'1kfc1d|r Yanlis baglanti durumu Baglantiy: ilgili baglanti diyagramina gére denetleyiniz. Kablolarin
:Z: r:ilz 'm veya gevsek/arizal kablo  arizali veya baglantilarin gevsek olup olmadigini denetleyiniz.
| |

durmaktadir

baglantisi

Motorun agiri Isinma
durumu

Bkz. Ariza durumu "Motor normal isletim sirasinda asiri
isinmaktadir'.

Motora agiri yiklenilmesi

Ana akim beslemesini kesin, asiri yiklenme sebebini bulun ve
giderin.

Dahili termik salter
devreye girdi/devre disi
kald

Asiri yiklenme veya asiri isinma yéniinden denetleyiniz. Sogumasi
ardindan dahili termik korumanin acikligini denetleyiniz. Bkz. Ariza
durumu "Motor normal isletim sirasinda asirt isinmaktadir'.

Harici asiri yik korumasi
devreye girdi/devre disi
kaldi

Asiri yiklenme veya asiri isinma yéniinden denetleyiniz. Harici agiri
yUk korumanin fonksiyonu ile acgikligini denetleyiniz.

Harici asiri yik korumasinin motor akimi ayarinin dogru olmasini
denetleyiniz.

Motor sargisi faz hatasi

Tambur motoru degistiriniz veya yerel Interroll saticisi ile temasa
geginiz.

Motor sargssi kisa devre
(izolasyon hatast)

Tambur motoru degistiriniz veya yerel Interroll saticisi ile temasa
geginiz.

Fren sistemi
tetiklememektedir

Fren sisteminin baslatma sirasinda ¢alishgini denetleyiniz.

Frenin agilmasi durumunda genelde motor icindeki frenden bir
tik sesi duyulabilmektedir. Tambur borusunun ardindan el ile
cevrilebilmesi gerekmektedir. Disli kutusu aktarim oranina bagl
olarak motorlarin kolay veya daha zor cevrilebilmeleri s6z
konusudur.

Fren sargisinin baglantilarini ve acikligini denetleyiniz.

Baglantilar ve fren sargisi kusursuz ise, dogrultucuyu denetleyiniz.

Geri dénme kilidinin yanlg
dénmesi

Akim beslemesini hemen kapatiniz, tamburu el ile ceviriniz ve
geri dénme kilidinin hali hazirda mekanik hasar gérmis olmasi
durumunu denetleyiniz.

Baglantida saga dénen alan olup olmadigini denetleyiniz.

Saat ydninde cevrildiginde serbest kalmasi halinde kablo
baglantlarinin baglanti diyagramina uygun oldugunu kontrol
ediniz. Saat y&niinin tersine ¢evrildiginde serbest kalmasi halinde
L1 ve L2 kablolarini degistiriniz.
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Anza Olasi sebebi Giderme

Motor Tambur veya konveydr Bandin ve tambur motorun engellenmediginden emin olun ve tim
calismamaktadir  bant bloke durumu makaralar ile tamburlarin serbest dénmelerini denetleyin.

veya iletim Tambur motorun serbest dénememesi durumunda, disli kutusunun
sirasinda

durmaktadir

veya rulmanin bloke olma olasilig vardir. Bu durumda yerel
Interroll sahicisi ile temasa geciniz.

Dusik ortam sicakhigi/
yiksek yag viskozitesi

Bir isitma cihazi veya daha gii¢li bir tambur motor tesis ediniz. Bu
durumda yerel Interroll saticisi ile temasa geginiz.

Disli kutusu veya rulman
bloke durumu

El yordami ile tamburun rahat dénmesini denetleyiniz.

Sayet dénmijyor ise, tambur motoru degistiriniz veya yerel
Interroll sahicisi ile temasa geciniz.

Hatali montaj durumu

Tek fazh bir motor icin bir baslatma kondansatériy gereksinimini
denetleyiniz.

Motorun konvey&r bant cercevesine sirtmemesinden emin olunuz.

Motor calisiyor
ancak tambur
dénmiyor

Aktarim firesi durumu

Yerel Interroll saticisi ile temasa geginiz.

Enkoder
calismiyor (zaman
zaman)

Yanlis baglanti durumu
veya gevsek/arizal kablo
baglantsi

Baglanti diyagramini kontrol edin ve kablolarin arizali veya
baglantlarin gevsek olup olmadigini denetleyiniz.

Elektronik ardil besleme
sisteminin devre disi
kalmasi

Bu hata aramasi sadece bir elekirik teknisyeni tarafindan
yapilmalidir.

Enkoder hatasi veya
devre dist durumu

Bu hata aramasi sadece bir elekirik teknisyeni tarafindan
yapilmalidir.

PC veya tahrik hatasi

Bu hata aramasi sadece bir elektrik teknisyeni tarafindan
yapilmalidir.
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Ariza

Olasi sebebi

Giderme

Motor normal
isletim sirasinda
asir isinmaktadir

Tambur motorun asiri
yUki

Nominal akimi asiri yiklenime dair denetleyiniz.

Motorun konveyér bant cercevesine sirtmemesinden emin olunuz.

Ortam sicakhgr 40 °C
derecenin Uzerinde

Ortam sicakh@ini denetleyiniz. Ortam sicakhdi cok yiksek ise,
bir sogutma cihaz tesis ediniz. Yerel Interroll saticisi ile temasa
geginiz.

Asini sayida veya sik
Stop/Start durumlari

Stop/Start sayilarinin tambur motorun ézelliklerine uygun olmasini
denetleyiniz ve bu sayiyr gerektiginde azaltiniz. Motor giiciini
optimize etmek icin bir frekans konvertéri tesis ediniz.

DM serisinin 1 ve 3 fazl asenkron motorlari icin Start-Stop
rampalari 0,5 saniyeden biyik olmalidir. Rampalar bir frekans
konvertéri ile ayarlanabilir. Daha kisa rampalar icin bir DM Serisi
senkron motorun kullanilmasi gerekmektedir.

Yerel Interroll saticisi ile temasa geginiz.

Bant gerginligi cok yiksek

Bant gerginligini denetleyiniz ve gerektigi kadar azaltiniz.

Motor uygulama icin
uygun degildir

Uygulamanin tambur motorun &zelliklerine uygun olup olmadigini
denetleyiniz.

Modoler bantlar veya bantsiz olarak isletim durumunda, 6zel
olarak giict disirilmis motorlarin kullanilmasi gerekmektedir.

Kaplama ¢ok kalin

Kaplamay: degistiriniz veya yerel Interroll saticisi ile temasa
geginiz.

Yanlis gerilim beslemesi

Gerilim beslemesini denetleyiniz.

1 fazh motorlarda dogru baslatma veya isletim kondansatérlerinin
kullanildigini denetleyiniz.

3 fazl motorlarda fazlardan hig birinin devre disi kalmamis
olmasini denetleyiniz.

Frekans konvertori
Uzerinde yanlis ayar
durumu

Frekans konvertdri ayarlarinin tambur motorun ézelliklerine
uygun olmasini denetleyiniz ve gerektiginde degistiriniz.
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Anza

Olasi sebebi

Giderme

Normal isletim
sirasinda tambur
motorun yiksek
sesli calismasi

Frekans konvertori
Uzerinde yanls ayar
durumu

Frekans konvertéri ayarlarinin tambur motorun 6zelliklerine
uygun olmasini denetleyiniz ve gerektiginde degistiriniz.

Motor yuvasi gevsek

Motor yuvasini, mil toleranslarini ve sabitlestirme civatalarini
denetleyiniz.

Cok yiksek bant
gerginligi

Bant gerginligini denetleyiniz ve gerektigi kadar azaltiniz.

Bant ve tambur arasinda
yanlis/uygun olmayan
profil

Bant ile tambur profilinin uyumlu olmasini ve dogru olarak
baglandiklarindan emin olunuz. Gerektigi durumda degistiriniz.

Bant Ureticisinin tesis etme talimatlarini dikkate aliniz.

Tambur motor yanls
monte edilmistir

Montaj konumunu seri numarasi ile denetleyiniz.

Bir dis iletken devre disi
kalmighir

Baglantiyr ve sebeke beslemesini denetleyiniz.

Tambur motor ¢ok
fazla titremektedir

Frekans konvertdri
Uzerinde yanlis ayar
durumu

Frekans konvertéri ayarlarinin tambur motorun ézelliklerine
uygun olmasini denetleyiniz ve gerektiginde degistiriniz.

Motor yuvasi gevsek

Motor yuvasini, mil toleranslarini ve sabitlestirme civatalarini
denetleyiniz

Tambur motorun 6zelliklerinde statik veya dinamik balans ayarinin
dahil olup olmadigini denetleyiniz ve ayarlayiniz. Tek fazh motorlar
dogalari geregi mikemmel bir sekilde diizenli calismamakta olup,
bu sebepten dolay: trifaze motorlardan daha seslidirler ve daha
fazla titresmektedirler.

Tambur motor dengesiz
calismaktadir

Tambur motor/bant
zaman

Tambur motor
araliklarla

Bandin ve tambur motorun engellenmediginden emin olun ve tim
makaralar ile tamburlarin serbest dénmelerini denetleyin.

zaman veya kismen bloke
olmaktadir

calsmaktadir

Yanls veya gevsek akim  Baglantilari denetleyiniz.

kablosu baglantisi

Disli kutusu hasarlidir El yordami ile tamburun rahat dénmesini denetleyiniz.

Sayet dénmiyor ise, tambur motoru degistiriniz veya yerel
Interroll sahicisi ile temasa geciniz.

Yanls veya hatali Gerilim beslemesini denetleyiniz.

gerilimbeslemesi Tek fazh motorlarda: Kondansatérleri kontrol ediniz.
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Anzalarla ilgili yardim

Ariza

Olasi sebebi

Giderme

Tambur motor/
bant

bildirilenden daha

yavas

calismaktadir

Yanlis motor devir sayisi
siparisi/teslimati

Tambur motor 6zelliklerini ve toleranslari denetleyiniz.

Tambur motoru degistiriniz veya yerel Interroll saticisi ile temasa
geginiz.

Tambur motor/bant
zaman

zaman veya kismen bloke
olmaktadir

Bandin ve tambur motorun engellenmediginden emin olun ve tim
makaralar ile tamburlarin serbest ddnmelerini denetleyin.

Frekans konvertori
Uzerinde yanls ayar
durumu

Frekans konvertdri ayarlarinin tambur motorun ézelliklerine
uygun olmasini denetleyiniz ve gerektiginde degistiriniz.

Bant kaymaktadir

Bkz. Ariza durumu "Bant tambur motor izerinde kaymaktadir".

Tambur motor/
bant
bildirilenden
daha yavas
calismaktadir

Kaplama tambur Gzerinde
kaymaktadir

Kaplamanin durumunu denetleyiniz ve kaplamayi tambur izerinde
sabitlestiriniz.

Kaplamay: degistiriniz. Tambur yiizeyini kumlayiniz veya
pUtirlestiriniz ve kaplamanin daha iyi kavramasini saglayiniz.

60 Hz motorun 50 Hz
sebekesinde kullanimi

Motor &zelliklerinin ve toleranslarinin besleme gerilimine/frekansa
uygun olmasini denetleyiniz.

Tambur motoru degistiriniz veya yerel Interroll saticisi ile temasa
geginiz.

Tambur motor
bildirilenden daha
hizl ¢alismaktadir.

Yanlis motor devir sayisi
siparisi/teslimati

Tambur motor 6zelliklerini ve toleranslari denetleyiniz.

Tambur motoru degistiriniz veya yerel Interroll saticisi ile temasa
geginiz.

Frekans konvertori
Uzerinde yanlis ayar
durumu

Frekans konvertdri ayarlarinin tambur motorun ézelliklerine
uygun olmasini denetleyiniz ve gerektiginde degistiriniz.

50 Hz motorun 60 Hz
sebekesinde kullanimi

Motor &zelliklerinin ve toleranslarinin besleme gerilimine/frekansa
uygun olmasini denetleyiniz.

Tambur motoru degistiriniz veya yerel Interroll saticisi ile temasa
geginiz.

Lastik kaplamanin kalinlig
bant hizini, motorun
nominal hizinin Gzerine
cikarmighr

Lastik kaplamanin kalinhgini 8lctniz ve bu degerin tambur motor
hizinin segiminde dikkate alindigini ve hesaplandigini denetleyiniz.

Lastik kaplama kalinhigini azaltiniz ve bir frekans konvertéri tesis
ediniz ya da daha disik hizda olan yeni bir tambur motor tesis
ediniz.

Motor sargisi:

Devre disi kalma/asiri

Her faz sargisinin agiklik durumunu, akimini ve direncini

bir faz devre disi  yiklenme sargi izolasyonu  denetleyiniz. Tambur motoru degistiriniz veya yerel Interroll saticisi
kalmigtir ile temasa gegciniz.
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Anzalarla ilgili yardim

Anza

Olasi sebebi

Giderme

Motor sargisi:
iki faz devre disi
kalmigtir

Bir faz Uzerinde, diger

iki faz Uzerinde agiri
yUklenme durumuna
ayirma sonucu devre disi
kalmaya neden olan akim
kesintisi

Tom fazlarin akim beslemesini denetleyiniz. Her faz sargisinin
agiklik durumunu, akimini ve direncini denetleyiniz.

Tambur motoru degistiriniz veya yerel Interroll saticisi ile temasa
geginiz.

Motor sargsi: g
fazin ¢t devre

disi

Motora asiri yuklenilmesi/
yanls akim baglantisi

Dogru besleme gerilimi olup olmadigini denetleyiniz.

Her faz sargisinin agiklk durumunu, akimini ve direncini
denetleyiniz. Tambur motoru degistiriniz veya yerel Interroll saticisi
ile temasa geciniz.

Bant tambur
motor Uzerinde
kaymaktadir

Bant bloke olmaktadir

Bandin ve tambur motorun engellenmediginden emin olun ve tim
makaralar ile tamburlarin serbest dénmelerini denetleyin.

Tambur motor ve
bant arasinda yetersiz
surttnme durumu

Bandin durumunu ve gerginligini denetleyiniz. Tamburun veya
kaplamanin durumunu denetleyiniz.

Bant ile tambur motor arasinda yag veya gres yadi kirlenmelerini
denetleyiniz.

Bant ve tutucu/kaydirma
sacl aralarinda ¢ok
yUksek sirttnme durumu

Bandin ve kaydirma sacinin alt kismini kirlenme/yetersiz yizey
kaplamasi yéninden denetleyiniz.

Bant ile kaydirma saci arasina su girmis olmasini ve bir emme/
cekme etkisinin olugsmasini denetleyiniz.

Cok dustk bant gerginligi

Bant durumunu denetleyiniz ve gerdiriniz veya kisalhiniz.

Modiler bant tambur
profili eksik veya yanls

Bant ile tambur profillerinin/dislerinin uyumlu olmalarindan ve
dogru olarak baglandiklarindan emin olunuz.

Bandin yiksekligi ile gerginliginin Gretici talimatlarina uygun
olmasindan emin olunuz.

Tambur motorun bant ve
tambur kismi arasinda
yad, yaglama maddesi
veya gres yagdi

Fazla miktarlarda yag, gres yadi veya yaglama maddelerini
temizleyiniz.

Temizleme donanimlarinin dogru fonksiyonundan emin olunuz.

Baslatma makarasi/

son makara/devir teslim
makarasi ¢aplari bu bant
icin cok kiicuk

Bant icin minimum tambur capini denetleyiniz. Kicik ¢apli bicak
kenarlari/makaralar ¢ok yiksek sirtinmeye ve béylelikle daha
yUksek akim tiiketimine neden olabilmektedir.

Kaplama tambur Gzerinde
kaymaktadir

Kaplamanin durumunu denetleyiniz ve kaplamayi tambur iizerinde
sabitlestiriniz. Kaplamay: degistiriniz. Tambur yizeyini kumlayiniz
veya putirlestiriniz ve kaplamanin daha iyi kavramasini saglayiniz.
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Anzalarla ilgili yardim

Ariza

Olasi sebebi

Giderme

Bant tambur
motor Uzerine
atlamaktadir

Bant bloke olmaktadir
veya tamburlar izerinde
malzeme birikimleri var

K6t veya hasarli bant
baglantisi

Bant ve kaydirma saci
arasinda ¢ok yuksek
sUrtinme durumu

Bandin ve tamburun engellenmediklerinden emin olun ve tim
makaralar ile tamburlarin serbest ddnmelerini denetleyin.

Bant baglantisini denetleyin.

Motorun bandi ¢ektiginden, ancak itmediginden emin olunuz.

Konveyér bant gevsek
veya hasarl

Bandin gerginligini ve durumunu ve kaplamanin durumunu
denetleyiniz.

Bant gidisati ve bant hizalandirmasini denetleyiniz.

Modiiler bant icin yanlhs
kaplama/zincir dislisi
profili

Bkz. Ariza durumu "Bant tambur motor Uzerinde kaymaktadir".

Mil kece Mil kege gemberi Olumsuz kimyasal veya sirtinen malzemeler/kosullar yéninden
cemberinden yag  yipranmistir denetleyiniz.
sizmaktadir Contalarin isletim 6mriini denetleyiniz.
Mil kege gemberi hasarli  Contalar tzerinde ¢elik kalintilarinin, malzeme birikimlerinin veya
diger nesnelerin bulunmamasindan emin olunuz.
Kapak rulmani hasarli/ Bandin ¢ok gergin veya asin yik altinda olup olmadigini
ylpranmis denetleyiniz.
iine su veya kimyasal maddelerin girip girmedigini denetleyiniz.
Kablodan/ Kablo baglanti soketi Kablo baglanti soketinin ve contalarin sizdirmaz olmalarini ve
Klemens gevsek asir Isinma veya kimyasal maddeler tarafindan yipranmamig
kutusundan yag Dl feelsls cariemmls olmalarindan emin olunuz.
sizmaktadir e
Kablo baglanti soketi Kablo baglanti soketinin ve klemens kutusu iizerindeki contalarin
gevsek sizdirmaz olmalarini ve asiri 1sinma veya kimyasal maddeler
emizns laivsn @i tarafindan yipranmamis olmalarindan emin olunuz.
arizal
Tambur/kapaktan  Tamburun kapagi gevsek  Tambur ile gévdeler arasini bosluklar yéninden denetleyiniz.

yag sizmaktadir

Bandin ¢ok gergin veya darbe yiki altinda olup olmadigini
denetleyiniz.

Kapak/tambur contasi
arizal

Bandin asiri 1sinmis, cok gergin veya darbe yiki altinda olup
olmadigini denetleyiniz.
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Anzalarla ilgili yardim

Anza

Olasi sebebi

Giderme

Bant dogru
ayarlanmamis/
bant ortalanmig
olarak hareket
etmemektedir

Tambur motor/
makaralar/bant izerinde
malzeme birikimleri

Bandin ve tamburun engellenmediklerinden emin olun ve tim
makaralar ile tamburlarin serbest dénmelerini denetleyin.

Bant baglantisini denetleyin.

Makaralar Gzerinde
malzeme birikimleri

Malzemede kopmalar olup olmadigini denetleyiniz ve temizleme
donanimlarinin dogru calishgindan emin olunuz.

Arizal veya k&ti
sabitlestirilmis bant

Bant durumunu ve bant baglantisini denetleyiniz.

Bant gerginligi bir tarafta
daha yuksek

Bant gerginliginin her iki tarafta ayni olmasindan emin olunuz.
Bandin sonsuz baglantisinin paralel olarak tesis edildigini
denetleyiniz.

Ust/alt makaralar dogru
olarak ayarlanmamistir

Destek ve geri ddnme makaralarinin ayarlarini denetleyiniz.
ayarlanmamistir

Baslangic makarasi/
son makara/ara
makara dogru olarak
ayarlanmamigtir

Tambur motor ve makara ayarini denetleyiniz.

Konveyér cercevesi dogru
olarak ayarlanmamistir

Konveydr cercevesinin tim uzunlugu boyunca dik agili, paralel ve
diiz olmasindan emin olunuz.

Bir taraftan tagima
malzemesi beslemesi

Devir teslim noktasinda sirtinmeyi veya kuvveti denetleyiniz.

Bant profili tambur profili
ile baglantili degil

Bant ile tambur profilinin uyumlu olmasini ve dogru olarak
baglandiklarindan ve ayarlandiklarindan emin olunuz.

Tambur bombe orani
bant icin ¢ok digik

Bant/Tambur motor &zelliklerini denetleyiniz.

Yagin renk Disli dislerinin veya Rulman ve contalarin durumunu denetleyiniz.

degistirmesi — rulmanlarin yipranma Asint yoklenim denetimi yapiniz.

gimis metal durumu

partikilleri

Yagin renk Su veya diger sivi Contalarin durumunu ve su/sivi sebebiyle kirlenme durumunu
degistirmesi sebebiyle kirlenme denetleyiniz.

- beyaz renk durumu Yagi degistiriniz.

durumu

Yagin renk Asin yiksek calisma Uygulamanin/igletim kosullarinin tambur motorun &zelliklerine
degistirmesi — sicakhg uygun olup olmadigini denetleyiniz.

siyah renk durumu

Asirn yiklenme Bant tesis
edilmemistir

Asin yiklenim akimi veya yuksek ortam sicakligi durumunu
denetleyiniz.
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Anzalarla ilgili yardim

Ariza

Olasi sebebi

Giderme

Kablo/Klemens
kutusu arizal
veya hasarl

Msteri tarafindan
yanlis kullanim veya tesis
edilmesi sirasinda hasar
gdérmesi durumu

Hasarin tirtini ve olasi sebeplerini denetleyiniz.

Klemens kutusunu degistiriniz.

Tasima sirasinda hasar
gérme durumu

Hasarin tirini ve olasi sebeplerini denetleyiniz.

Klemens kutusunu degistiriniz.

Kapak rulmani
devre disi

Agir yoklenme

Uygulamanin yikiniin tambur motorun 8zelliklerine uygun olup
olmadigini denetleyiniz.

Darbe yutklenimi

Uygulamanin yikiinin tambur motorun ézelliklerine uygun olup
olmadigini denetleyiniz.

Bant gerginligi ¢ok yiksek

Bandin fazla gergin olup olmadigini denetleyiniz. Gerektiginde
bant gerginligini distriniz.

Eksik yaglama durumu

Tambur motorun yag dolum seviyesini ve kurulumunu denetleyiniz.

Dikey olarak tesis etme durumunda veya motorun 5°'den fazla
egimli olmasi durumunda, tambur motorun motor &zelliklerini
denetleyiniz.

Yuklenim veya milin yanlis
ayarlanmasi

Civatalarin ¢ok fazla sikishrilmis ve cercevenin veya motor
yuvasinin yanls ayarlamis olup olmadigini denetleyiniz.

Mil kece cemberi hasarli/
yipranmis

Dis kirlenmeler yéniinden denetleyiniz. Yerel Interroll sahicisi ile
temasa geginiz.

Rulmanin mil Gzerinde siki
veya gevsek durumda
olmasi

Yerel Interroll saticisi ile temasa geginiz.

Disli kutusu devre
dist kalma durumu

Agiri yiklenme/darbe
yUks veya normal
yipranma durumu

Uygulamanin yikiinin tambur motorun ézelliklerine uygun olup
olmadigini denetleyiniz.

Kullanim 8mrini denetleyiniz.

Rotor rulmani
yipranmis/ devre

digi

Eksik yaglama durumu

Dogru yag tiriini ve yag dolum seviyesini denetleyiniz.

Rotor tahriki
asinmishir veya
disler kinlmighr

Asiri veya sik Stop/Start
durumu, cok yiksek
baslatma momenti

Uygulamanin yikiiniin tambur motorun ézelliklerine uygun olup
olmadigini denetleyiniz.

Yagi, Stop/Start durumunun maksimum sayisini ve izin verilen
baslatma momentini denetleyiniz.

Start ve Stop rampalari olan frekans konvertérleri kullaniniz (0,5
s veya Uzeri).
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Anzalarla ilgili yardim

Anza Olasi sebebi Giderme

Disli cevresi Asini yik ve/veya darbe Uygulamanin ve yikiin tambur motorun ézelliklerine uygun olup
asinmishir veya yUklenimi veya bloke olmadigini denetleyiniz.

disler/pimler altinda baglatma durumu  gjoke durumu denetimi yapiniz.

kirlmigtir

Start ve Stop rampalari olan frekans konvertérleri kullaniniz (0,5
s veya Uzeri).

Ara disli kutusu ve
rulman

donanimi
yipranmistir/
devre digidir

Eksik yaglama durumu
veya yipranmis disli
kutusu veya rulman
durumu

Yag dolum seviyesini denetleyiniz.

Yatak uglarinin ve tahriklerin/millerin kullanim émriing ve
toleranslarini denetleyiniz.

Start ve Stop rampalari olan frekans konvertérleri kullaniniz (0,5
s veya Uzeri).

Fren sistemi ile
dogrultucunun
komple veya
zaman zaman
devre disi kalma
durumu

Yanlis isletim gerilimi
baglanmistir

Dogru dogrultucunun tesis edildigini ve dogru giris geriliminin (V/
Ph/Hz) mevcut olmasindan emin olunuz.

Yanlis baglanti durumu

Dogrultucuyu hicbir zaman frekans konvertérine baglamayiniz.
Fren sisteminin ilgili baglanti diyagrami dogrultusunda
baglandigindan emin olunuz.

Kablo ve harici aygritlarin
harici gerilim zirvelerine
karsi yetersiz koruma

Fren, dogrultucu ve gerilim beslemesi arasinda bulunan tim
kablolarin ilgili [EC &nerilerine gére korunmus ve topraklanmig
olmalarini saglayiniz.

Fren sistemi ile

dogrultucunun
komple

veya zaman
zaman

devre disi kalma
durumu

Cok uzun kablo sebebiyle
gerilim dismesi

Uzun kablolarda gerilim dissmesi meydana gelmesi durumunu
denetleyiniz ve kablo kesitinin ilgili IEC talimatlar dogrultusunda
oldugundan emin olunuz.

UbermaBige Stopps/
Starts

Fren ve dogrultucu ile ilgili &zelliklerin s6z konusu uygulamanin
gereksinimlerine uygunlugunu denetleyiniz.

Yanls dogrultucu
baglanmistir

Interroll ile irtibata geginiz. Size ilgili fren sistemi ve uygulama igin
dogru olan dogrultucu tarafimizca bildirilecektir.

Gerilim asimi/motor
yildiz noktasi dogrultucu
baglantisi durumunda
geri besleme

Rampali konveyér bantlar motorun asiri yiklenimine sebep
olabilmektedir ve motor yildiz nokta gerilimi beslemesinde geri
besleme meydana getirebilmektedir.

Fren sargisi kisa devre
durumu

Sargi ve dogrultucu acikligini denetleyiniz.

Fren ve
dogrultucu yavas
salt etmektedir

Yanlis fren sistemi/yanls
dogrultucu segilmistir veya
tasarlanmistir

Fren ve dogrultucu ile ilgili 3zelliklerin s6z konusu uygulamanin
gereksinimlerine uygunlugunu denetleyiniz.

Disuk ortam sicaklhig
veya cok yiksek yag
viskozitesi

Yag viskozitesinin s6z konusu ortam sicakligina uygun olmasini
saglayiniz. Sayet degil ise, dogru viskoziteli yeni yag doldurunuz.
Bir 1sitma cihazi veya daha giicli bir motor tesis ediniz. Bu
durumda yerel Interroll saticisi ile temasa geginiz.
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Servis disi birakilmasi ve bertaraf edilmesi

13  Servis disi birakilmas: ve bertaraf edilmesi

* Motor yagini imha ederken motor Ureticisinin imha evraklarina dikkat ediniz.

* Cevreye zarar vermemek icin ambalaiji geri kazanim sirecine veriniz.

13.1  isletim disi birakma

Usuliine uygun olmayan kullanimdan dolayr yaralanma tehlikesi

> isletim digt birakma ¢alismalarinin sadece yetkili uzman kisilere yaptinlmalari gerekmektedir.
> Hizmet dist birakmadan énce tambur motorunun ortam sicakligina kadar sogumasini bekleyin.
> Tambur Motorun sadece akimsiz konumda isletim disi birakilmasi gerekmektedir. Tambur Motorunun

istenmeden calistirimaya kargi emniyete alinmasi gerekmektedir.

Motor kablosunu akim beslenmesi ve motor yénetimi izerinden ayiriniz.
Bandi gevsetiniz.

Motor yuvasinin tutma plakasini sékiiniiz.

A w N~

Tambur Motoru konveydr gercevesinden cikartiniz.

Fisli modelde basing vidasi 6 anahtar yiizeyin 3'G Gzerinde isaretlidir.

13.2 Atk giderme islemi

Prensip olarak, irinlerin uygun ve cevreye zarar vermeyecek sekilde bertaraf edilmesinden isletmeci
sorumludur.

2012/19/EU sayil AEEE Direktifinin ulusal yasalarda uygulanmasina uyulmalidir.
Alternatif olarak, Interroll Grinleri geri almay: teklif eder.

iletigim:

www.interroll.com

Tambur motorunun ve ambalajinin ahlmasi icin sektére 6zgi ve yerel ydnetmeliklere uyun.
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14
14.1

Elektrik verileri

Ek

Kisaltmalar fihristi

P kW Nominal giict [Kilovat]

np Kutup sayisi

n, Wmin. Rotor unsurunun nominal hizi [Devir/Dakika]

f Hz Nominal frekans [Hertz]

u,v Nominal gerilim [Volf]

A Nominal akim [Amper]

I, A Bekleme akimi [Amper]

I A Maks. akim [Amper]

cos ¢ Gijg faktdri

n Verimlilik derecesi

J; kgem? Rotor atalet momenti

I/ Baslatma akimi ile nominal akim arasindaki oran

MM, Baslatma tork momenti ile nominal tork momenti arasindaki oran
M/M,, Yukleme tork momenti ile nominal tork momenti arasindaki oran
M/M, Devrilme tork momenti ile nominal tork momenti arasindaki oran
M, Nm Rotorun nominal torku [Newtonmetre]

M, Nm Durma momenti [Newtonmetre]

M__ Nm Maks. tork [Newtonmetre]

R, Q Hat direnci [Ohm]

R.Q Cinsinden fazdan faza direng [Ohm]

R, Q Yardimai sargi hat direnci [Ohm]

L, mH d akslari endiktivitesi [Millihenry]

qu mH q akslari endktivitesi [Millihenry]

L_mH Ortalanmis endiktivite [Millihenry]

k. Vkrpm Beslenen motor gerilimi

T ms Elektrik zaman sabitligi [Milisaniye]

k, Nm/A Tork momenti sabitligi [Newtonmetre/Amper]
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Ek

Ug, vV Isitma gerilimi [Volt]

Ui gora V Ucgen baglantida bekleme 1sitma gerilimi [Volt]

Ugor Yildiz baglantida bekleme 1sitma gerilimi [Volt]

Uy, ~V Tek fazllarda 1sitma gerilimi [Voli]

C, uF isletim kondansatéri (1~) / Steinmetz kondansatér (3~) [Mikrofarad]

Baglant cizelgeleri

1~ Tek fazli motor

3~ Ug fazh motor

B1 Elektromanyetik fren donanimi girisi

B2 Elektromanyetik fren donanimi cikisi

BR Fren donanimi (opsiyonel)

Cos - Cosinus-Sinyal 0

Cos + Cosinus-Sinyal +

Cr isletim kondansatéri

Cs Baslatma kondansatéri

FC Frekans dénistiriict

L1 Faz 1

L2 Faz 2

L3 Faz 3

N Nétr iletken

NC Bagh degildir

RC Direnc ve kondansatér ile siralamali salt etme
Ref - Referans-sinyali 0

Ref + Referans-sinyali +

Sin - Sinis-Sinyal 0

Sin + Sinis-Sinyal +

T1 Termistor girisi

T2 Termistér cikisi

TC Termo koruma

Ul Giris sargi dizini 1

U2 Cikis sarg dizini 1

Vi Girig sargi dizini 2
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Ek

V2 Cikis sargi dizini 2
Wi Giris sargi dizini 3
W2 Cikis sargi dizini 3
71 1-fazlh motor yardima sarg girisi
72 1-fazh motor yardimai sargi cikisi

Renk kodlamasi

Baglanti gizelgeleri izerinden kablolarin renk kodlamasi:

bk: siyah gn: yesil pk: pembe wh: beyaz
bn: kahverengi gy: gri rd: kirmiz: ye: sari
bu: mavi or: turuncu vi/vt: mor ye/gn: sari/yesil

(): alternatif renk
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Ek

14.2

Orijinal uygunluk beyaninin tercimesi

EU Uygunluk beyam

EMYV direkiifi 2014/30/EU
RoHS direktifi 2011/65/EU

Burada

Interroll Trommelmotoren GmbH
OpelstraBe 3

41836 Hueckelhoven/Baal
Almanya

»~Tamamlanmamis makine”
¢ Tambur Motor DM 0080; DM 0113; DM 0138; DM 0165; DM 0217

ilgili makinenin yukarida belirtilenlere uygun olarak ilgili yonetmeliklere ve ilgili CE isaretine
uygun oldugunu beyan eder.

Uygulanan uyumlu hale getirilmis standartlar listesi:
EN ISO 12100:2010

EN 60204-1:2018

EN IEC 63000:2018

Montaj agklamas:

AT makine direktifi 2006/42/EG

Yukarida verilen bilgilere ek olarak, iretici sunlari da beyan eder:

Ek I'de belirtilen saglk ve giivenlik gereksinimleri uygulanmistir (1.1.2, 1.1.3, 1.1.5, 1.2.6, 1.3.2, 1.3.4, 1.3.9, 1.5.1, 1.5.4,
1.55,15.6,1.5.8,159,15.10,1.5.11,1.6.1,1.6.4,1.7.1,1.7.1.1,1.7.2,1.7.3, 1.7.4, 1.7.4.2). Ek VIl B'de belirtilen 5zel
teknik dokimanlar hazirlanmistir ve gerekirse yetkili makama iletilebilir

T I s makinenin isletime alinmasi, AT makine direktifi ile, birlikte kuruldugu tim
makinenin / sistemin uygunlugu bildirilmeden yasaktr.

Teknik belgeleri derlemek icin yetkili:
Interroll Trommelmotoren GmbH, Opelstrafie 3, D-41836 Hueckelhoven/Baal

Nico Schmidt
Product Compliance Counsel - Interroll Trommelmotoren GmbH
Hueckelhoven/Baal, 05.07.2023
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