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PRODUKTUBERSICHT

Motortechnologie
Phasenanzahl
Durchmesser
Material Getriebe
Nennleistung
Nennmoment

Max. Bandzugkraft

Geschwindigkeit des
Rohrs

Trommelbreite (FW)

Reibungsangetriebenes

Band

Formschlussig

angetriebenes Band

Ohne Band

Motortechnologie
Phasenanzahl
Durchmesser
Material Getriebe
Nennleistung
Nennmoment

Max. Bandzugkraft

Geschwindigkeit des
Rohrs

Trommelbreite (FW)

Reibungsangetriebenes
Band
Formschlissig

angetriebenes Band

Ohne Band

DM 0080

Asynchron
3-phasig

81,5 mm

Stahl

40 - 140 W
1,2 - 59,8 Nm
1467 N

0,03 — 2,5 m/s

200 — 1200 mm

DL 0080

Asynchron
3-phasig

81,5 mm
Technopolymer
40 - 85 W

3,4 — 20,6 Nm
505N

0,072 — 0,91 m/s

270 — 962 mm

DM 0080

Asynchron
3-phasig

81,5 mm
Technopolymer
40 - 75W
3,2 - 20,3 Nm

498 N
0,07 — 0,87 m/s
239 — 1200 mm

DL 0080

Asynchron
1-phasig

81,5 mm
Technopolymer
25-110W
4,5 - 21,4 Nm

525 N
0,049 — 0,90 m/s
270 — 962 mm

DM 0080

Asynchron
1-phasig

81,5 mm

Stahl
25-110W
0,8 — 39,2 Nm

961 N
0,05 — 2,49 m/s
250 — 1200 mm

DLO113

Asynchron
3-phasig
113,3 mm

Technopolymer

70 - 370 W
8,1 — 85,1 Nm
1500 N

0,048 — 1,51 m/s

262 = 1112 mm

DM 0080

Asynchron
1-phasig

81,5 mm
Technopolymer
25-110W
4,5 - 21,4 Nm

525 N
0,05 — 0,9 m/s
287 — 1200 mm

DLO113
Asynchron
1-phasig

113,3 mm
Technopolymer
58 — 306 W
7,4 —729 Nm

1302 N

0,048 — 1,52 m/s

262 — 1112 mm

DM 0080

Synchron

81,5 mm
Stahl

145 — 550 W
2,1 — 65 Nm

1594 N
0,08 — 2,72 m/s
192 — 1200 mm

DM 0113 DM 0113 DM 0113
Asynchron Asynchron Synchron
3-phasig 1-phasig
113,5 mm 113,5 mm 113,5 mm
Stahl Stahl Stahl
160 — 550 W 250 W 300 - 1100 W
6,7 — 157 Nm 19,1 = 71,5Nm 5,4 —126,8 Nm
2767 N 1260 N 2234 N
0,05 - 1,86 m/s 0,18 — 0,67 m/s 0,15 = 2,97 m/s
257 — 1400 mm 307 — 1400 mm 208 — 1400 mm
[ J [ J [ J
[ J ([ J [ J
[ J - [ J
DP 0080
Motortechnologie Asynchron
Phasenanzahl 3-phasig
Durchmesser 80 mm
Material Getriebe Stahl
Nennleistung 70 W
Nennmoment 22 Nm
Max. Last in kg 1250 kg
G o TR{heg
eschwindigkeit des 0.2 m/s
Rohrs
Einbaulange (EL) 500 — 1500 mm
Reibungsangetriebenes _
Band
Formschlissiger
Antriebskopf .
Ohne Band °

DM 0138
Asynchron
3-phasig

138 mm

Stahl

160 — 1000 W

15,7 — 238,3 Nm

3454 N
0,04 — 2,29 m/s
307 — 1600 mm
[ J
o
[ J
DP 0089
Asynchron
3-phasig
89 mm
Stahl
70 W
22 Nm
1250 kg
0,22 m/s
500 — 1500 mm
([ J
([ J

DM 0138

Synchron

138 mm
Stahl
1800 W

32,7 = 155,1 Nm

2248 N
0,72 — 2,41 m/s
357 — 1600 mm
o
[
®

DM 0165

Asynchron
3-phasig

164 mm

Stahl

370 — 2200 W
32,1 — 365,2 Nm

4453 N
0,08 — 2,53 m/s
407 — 1750 mm

DM 0217

Asynchron
3-phasig

217,5 mm

Stahl

370 - 3000 W
34,2 - 533,6 Nm

4907 N
0,126 - 3,357 m/s
407 - 1750 mm
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DIE INTERROLL GRUPPE

Die Interroll Gruppe ist ein weltweit
fOhrender Hersteller von hochqualitativen
Schlusselprodukten und Dienstleistungen
fur die innerbetriebliche Logistik. Das
baérsennotierte Unternehmen mit Hauptsitz
in der Schweiz beschaftigt rund 2600

(in 2021) Mitarbeiter in 35 (in 2021)

Unternehmen rund um den Globus.

N

%
Forderrollen

Interroll ist weltweit der fuhrende Anbieter fir Férderrollen, die in einer

Vielzahl von Anwendungen im Bereich der internen Logistik zu finden sind.
Bei der Rollenproduktion verbinden wir Qualitét, Flexibilitét und Schnelligkeit.
Weltweit verlassen pro Jahr ber 13 Millionen Rollen in 60.000 Varianten
unsere Werke. Wir produzieren immer auftragsbezogen, auch bei kleinsten
Bestellmengen, und wenn gewiinscht, auch mit einer Lieferzeit von 24

Stunden. Bewdhrt.

Die Lésung fur die taglichen logistischen
Herausforderungen unserer Kunden
basieren aut Interroll Schlisselprodukten,
die auf einer weltweiten gemeinsamen
Plattform aufgebaut sind.

N 5ﬁ7p

Antriebe und Steuerungen

Interroll ist ein fihrender Hersteller im Segment der DC Motorrollen und
Trommelmotoren.

Interroll RollerDrive und deren Steuerungen kommen in der automatisierten
Férdertechnik zum Einsatz. Die sparsamen DC-Antriebe werden in
dezentralen Férderanlagen eingesetzt und optimieren so Energiebedarf und
Materialfluss. Die Bus-Schnittstelle erméglicht die Integration der
staudrucklosen Férdertechnik in Industrie 4.0-Anlagen.

Interroll Trommelmotoren sind fir den Einsatz in Gurtférderern und
Foérdersystemen konzipiert. Diese robusten, hochwertigen Gurtantriebe
ermdglichen den Bau wartungsfreier, energieeffizienter Férderbandsysteme
for die meisten industriellen Anwendungen sowie fir die Lebensmittel-

verarbeitung, die Gepackabfertigung und die Supermarktkasse.

© 1212023 Interroll



Foérderer & Sorter

Die Modulare Férderplattform (MCP) von Interroll bietet héchste Flexibilitét:
ein breites Spektrum an Modulen, bestehend aus Rollenférderer,
Gurtférderer sowie Schlisselprodukten wie Transfer, High Performance
Diverts oder Spirallifte, deckt alle Anforderungen des Materialflusses ab.

Die Interroll Quergurtsorter wurden mit Prézision fir die schnelle und genaue
Sortierung von Waren aller Art zwischen 50 g und 35 kg entwickelt. Mehr
als 400 Interroll Sorter sind téglich bei den weltweit gréBten KEP- und E-
Commerce-Unternehmen im Einsatz.

Die modulare Palettenforderer-Plattform (MPP) mit Rollen- und Kettenforderer
sowie Spezialférderer wie Transfers und Drehtische bietet eine voll
integrierte, robuste, platz- und energiesparende Lésung fir das
Hochdurchsatz-Handling von Paletten.

Mit dem Special Hygienic Conveyor (SHC) bietet Interroll eine bewdhrte
modulare Plattform speziell fir verpackte Lebensmittelanwendungen an -
eine einfach zu integrierende Plattform aus Edelstahl, bei der grundlegend
erforderliche Hygienestandards bericksichtigt wurden.

Die Light Conveyor Plattform (LCP) ist ein Synonym fir schnell verfigbare
und flexible vordefinierte Module. Sie wird vor allem in der Produktions- und
Fertigungsindustrie sowie im Bereich der Montage und Automation

eingesetzt.

© 122023 Interroll
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& Service

Globale

Kompetenzzentren

Regionale

Kompetenzzentren

Pallet & Carton Flow

Interroll Pallet Flow und Carton Flow sind die erste Wahl wenn es sich um die
Schnelldreher handelt und der Lagerungs- und Kommissionierprozess
optimiert werden soll.

Dank seiner Effizienz und Robustheit, sorgt Pallet Flow fur langfristige
Verfigbarkeit und mehr Flexibilitét bei Auftragsspitzen. Die kompakte
Bauweise reduziert den Platzbedarf um bis zu 50 Prozent im Vergleich zu
herkémmlichen Lésungen. Der TimePlus-Separator sowie der Magnetische
Geschwindigkeitsregler, beide integriert, erhhen die Sicherheit der
Arbeitsumgebung und reduzieren das Risiko von Warenschaden erheblich.
Die Interroll Carton Flow Lésungen sind effizient, ergonomisch und wurden

entwickelt, um die Kommissionierleistung zu verbessern.



DER HOCHST EFFIZIENTE
BANDANTRIEB

Kompakt, robust, absolut hygienisch

Da der Trommelmotor platzsparend direkt im
Rahmen des Transportbandes verbaut wird,
maximiert sich die Transportkapazitat bei gleicher
Grundflache. Positiver Nebeneffekt: Elegant
designte Férderbénder mit gleichméBig verteilten
Massen. Die Installation bzw. der Austausch eines
Trommelmotors ist in der Regel einfach und schnell
nach dem Plug-and-Play-Prinzip erledigt, denn es
missen nur wenige Komponenten verbaut werden
— das spart Zeit und Kosten. In der
Lebensmittelverarbeitung kommt es besonders auf
perfekte Hygiene und gute Reinigungsméglichkeiten
an: hier punktet der Trommelmotor durch seine
gekapselte Konstruktion aus Edelstahl.

Alleskdnner mit breitem Einsatzbereich

Die Anwendungsbereiche von Trommelmotoren sind
vielféltig: in reibungsangetriebenen Béndern
eingesetzt, wird der Motor durch das direkt Gber
die Trommel gespannte Band gekihlt. Modulare
Kunststoffbénder stehen nicht unter Spannung; hier
funktioniert der Antrieb formschlissig Gber
Kettenré&der oder eine Profilgummierung. Ebenfalls
formschlussig angetrieben werden thermoplastische
Bénder, wobei ein Profil auf der Unterseite des
Bandes in ein Trommelprofil aus hygienisch
zertifiziertem PU greift. Es geht aber auch ganz
ohne Band und der Trommelmotor beférdert das
Transportgut direkt.

Erprobtes Prinzip, effizienter Antrieb
Grundsétzlich sind Trommelmotoren
energieeffizient, denn sie treiben unmittelbar das
Transportband an. Zudem sind sie praktisch
wartungsfrei und duBerst verschleiBarm, was die
Betriebskosten der Férderanlage signifikant senkt
und die Gefahr von Stillstdnden oder Ausfallen
vermindert. Ubrigens: hochwertige Dichtsysteme
sorgen dafir, dass ein Trommelmotor auch in
aggressiven Umgebungen verlésslich lauft.

Die Interroll Synchron-Trommelmotoren haben
einen sehr geringen Leistungsverlust von nur 9 %.
Das Planetengetriebe aus Stahl Gbertragt

92 — 95 % der Leistung direkt an den Férderer. Sie
eignen sich besonders fir Anwendungen, die einen
drehmomentstarken, dynamischen Antrieb, ein
breites Geschwindigkeitsspekirum oder eine hohe
Schalthéufigkeit erfordern.

© 1212023 Interroll



INTERROLL PLATTFORM FUR
TROMMELMOTOREN

Praxisorientiert, skalierbar und bis ins Detail durchdacht

Die neue Trommelmotorplattform von Interroll vereint die unterschiedlichen Motorenkonzepte in einer Konstruktion und macht es
Kunden leicht, ihr ganz individuelles Férdersystem aufzubauen. Alle Motoren haben die gleiche Achse, wodurch sich die Teilevielfalt
beim Erstausrister verringert und die Konstruktion von Férderern wesentlich einfacher wird. Das breite Geschwindigkeitsspektrum
deckt alle denkbaren Anwendungsbereiche ab. Die clevere Plug-and-Play Lsung erleichtert die Installation. Jeder Motor ist bewéhrt,
geprift und soweit modularisiert, dass er weltweit in kiirzester Zeit produzier- und lieferbar ist.

Auch als éllose Variante verfigbar!

Flexibilitat und Robustheit machen den Unterschied

&

Mehr Leistung, mehr Konfigurierbarkeit

Das breite Leistungsspekirum der Motoren deckt
alle denkbaren Anwendungen in der
Nahrungsmittelindustrie, Intralogistik und Industrie
ab. Alle Motoren sind applikationsoptimiert,
deswegen haben Planer die Freiheit, zwischen
Synchron- und Asynchronausfishrungen zu wéhlen.

Mehr Hygiene

Alle Interroll Trommelmotoren der neuen
Generation erfillen die héchsten
Hygieneanforderungen nach IP69k. So haben
Anwender die Sicherheit, dass der
Reinigungsprozess héchsten Standards entspricht.

Weniger Kosten, mehr Service

Die clevere Plug-and-Play Lésung fir Verkabelung
und eine einfache Installation, Montage und
Wartung sorgen fir spirbare Zeit- und
Kostenersparnis sowie fir reduzierte Stillstandzeiten
der Férderanlage. Weltweit Gber Interroll und
Service-Partner verfigbare Ersatzteile machen
Reparaturen einfach und bieten einen schnelleren,
besseren Service.

RFID Chip

Wir sind sténdig bestrebt, unsere Produkte zu
optimieren, damit Sie auf dem Laufenden bleiben.
Lésungen, die Digitalisierung des Materialflusses
ermdglichen, sind gefragt. Deshalb haben wir den
RFID Chip in unsere Trommelmotoren integriert. Auf
diese Weise kénnen Sie die Spezifikation des
Antriebs und seine Merkmale identifizieren, was
lhnen die Feinabstimmung lhres Férdersystems
sowie Wartung und Ersatzteilmanagement
erheblich erleichtert. Vergeuden Sie keine Zeit mehr
damit um Seriennummern zu finden,
Dokumentationen rauszusuchen und E-Mails zu
versenden, um nach Spezifikationen zu fragen. Sie
haben alle Informationen, die Sie benétigen, mit
einem einzigen Scan zur Hand.

© 122023 Interroll
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Gepriifte Qualitat, innovative Technologie

Alle Bauteile der Motoren sind standardisiert,
geprift und haben sich in aufwendigen Tests
bewdahrt. Fir alle géngigen Applikationen sind
modularisierte Motortypen entwickelt worden, die
schnell verfigbar sind und zur Kostenminimierung
beitragen.

Weniger Ausfdlle

Ein stabiles Planetengetriebe erreicht in allen
Motortypen ein hohes Drehmoment, ist robust
gegen Durchbiegung und resistent gegen Uber- und
StoB3belastung. Das Ergebnis ist ein zuverldssiger,
sicherer Betrieb.

Mehr Festigkeit

Die 30 mm starke Achse und die gréferen
Kugellager der neuen Interroll Trommelmotoren
erlauben wesentlich héhere Bandspannungen. So ist
man auch bei einer fehlerhaften Bandfilhrung oder
bei zu stark gespannten Férderbéndern auf der
sicheren Seite.




TROMMELMOTOR
DL-SERIE
DL 0080

'ﬂ Ein leichter Motor fir leichte Anwendungen. Der DL 0080 ist ein kosteneffizienter
Bandantrieb fir geringe bis mittlere, dynamische Gurtférderanwendungen und ist
ideal fir kleine Aufgabeférderer, Verpackungsanlagen und Ubergabeférderer. Sein
Einsatzbereich erstreckt sich von klassischen Férderanwendungen im trockenen
Logistikbereich bis hin zu Anwendungen in der Lebensmittelproduktion in trockenen bis
feuchten Umgebungen mit gelegentlicher Reinigung.

P &

Die bewéhrte und nahezu wartungsfreie Konstruktion, sowie ein Planetengetriebe aus
Technopolymer ergeben einen leichten, geré&uscharmen und zugleich leistungsstarken
Trommelmotor fir Anwendungen, bei denen das Gewicht des Bandantriebes eine
Rolle spielt. Leichte, reibungsangetriebene Férdergurte mit einem moderaten
Bandausdehnungsfaktor eignen sich besonders gut fur den Einsatz mit einem DL 0080
Trommelmotor.

Mit Hilfe eines Frequenzumrichters kann die Drehzahl des DL 0080 mit dreiphasiger
Motorwicklung angepasst werden. Neben der drei-phasigen Motorvariante ist der DL
0080 auch mit einer einphasiger Motorwicklung erhéltlich. Dies erméglicht, den
Trommelmotor ohne zuséatzliche Leistungselektronik direkt an einem einphasigen Netz,
beispielsweise an einer haushaltsiblichen SCHUKO Steckdose, zu betreiben.

8 ©12]2023 Interroll



Technische Eigenschaften

TROMMELMOTOR
DL-SERIE
DL 0080

Asynchroner Kurzschlussléufermotor, IEC 34 (VDE 0530)

Isolationsklasse der Motorwicklung

Klasse F, IEC 34 (VDE 0530)

Spannung 230/400 V +5% (IEC 34/38)
Frequenz 50 Hz
Wellenabdichtung NBR

Wellenabdichtung, extern

Dichtung, NBR

Schutzart Motor*

IP66 (mit Schmiernippel)

Thermoschutz Bimetall-Schalter
Betriebsmodus S1
Umgebungstemperatur, +5 bis +40 °C

Dreiphasenmotor

Niedrige Temperaturbereiche auf Anfrage

Umgebungstemperatur, Einphasenmotor

+5 bis +40 °C

*Die Schutzart der Kabelverschraubung kann abweichen.

Ausfihrungsvarianten und Zubehér

Gummierungen Gummierung fir reibungsangetriebene Bénder

Ole Lebensmitteltaugliche Ole (NSF H1)

Zertifikat cULus-Sicherheitszertifikate

Zubehsr Umlenkirommeln; Férderrollen; Montagetréger; Kabel; Umrichter
Optionen Statisch Auswuchten

© 1212023 Interroll
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TROMMELMOTOR
DL-SERIE
DL 0080

Materialvarianten

Fir den Trommelmotor und den elektrischen Anschluss stehen folgende Komponenten zur Auswahl:

Komponente Variante Aluminium Normalstahl Edelstahl Messing/Nickel Technopolymer
Rohr Ballig ° °
Zylindrisch ([ J ([ J
Enddeckel Standard () (
Zapfenkappe Standard ([ J
Nachschmierbar [ J
Getriebe Planetengetriebe [ )
Elektrischer Gerade ([ J [ J
Anschluss Verschraubung
Winkelverschraubu ([ J
ng
Klemmenkasten () ([

Motorwicklung Asynchronmotor

Externe Dichtung  NBR

10
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TROMMELMOTOR
DL-SERIE
DL 0080

Motorvarianten

Mechanische Daten fir Asynchronmotor 3-phasig mit Technopolymergetriebe

Py n, gs i v n, M, Fy FW N SLun
[w] [m/s] [min] [Nm] [N] [mm] [mm]
40 4 8 78,55 0,072 16,8 19,5 479 305 295
40 4 8 71,56 0,079 18,4 17,8 437 305 295
40 4 3 63,51 0,089 20,8 158 387 305 295
50 2 S 115,2 0,102 23,9 16,8 412 280 270
60 4 2 19,2 0,293 68,8 75 183 305 295
60 4 2 16 0,352 82,5 6,2 152 305 295
60 4 2 13,09 0,43 100,8 5,1 125 305 295
75 2 3 96 0,125 29,4 20,6 505 280 270
85 2 3 78,55 0,152 35,6 19,5 479 280 270
85 2 3 71,56 0,167 39,1 17,8 437 280 270
85 2 3 63,51 0,188 44,1 15,8 387 280 270
85 2 3 52,92 0,226 52,9 13,2 323 280 270
85 2 3 48,79 0,245 57,4 12,1 298 280 270
85 2 3 43,3 0,276 64,7 10,8 264 280 270
85 2 2 19,2 0,622 145,8 5 123 280 270
85 2 2 16 0,747 1175 4,2 103 280 270
85 2 2 13,09 0913 213,9 3,4 84 280 270

Py = Nennleistung na = Nennumdrehungszahl Rohr

ne = Anzahl Pole M, = Nennmoment Trommelmotor

gs = Getriebestufen Fy = Nennbandzugskraft Trommelmotor

i = Getriebeibersetzung FW = Mindesttrommelbreite

v = Geschwindigkeit Sl = Mindestrohrlédnge

©1212023 Interroll 11
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TROMMELMOTOR

DL-

SERIE

DL 0080

Elektrische Daten fir Asynchronmotor 3-phasig

Py np ny Ty Uy Iy cos¢ N J I/ly, Mg/ M,/ M,/ My Ry Ugia Wy
w] [min™]  [Hz] V] [A] [kgem’] My My My INml  [] vl vl
40 4 1320 50 230 0,76 0,65 020 1,11 1,66 2,88 2,88 2,88 0,29 156,5 38,7 =
40 4 1320 50 400 0,45 0,65 020 1,11 1,70 2,88 2,88 2,88 0,29 1565 | = 68,7
50 2 2800 50 230 0,46 0,73 037 0,89 398 382 3,82 3,82 0,17 74,2 12,5 =
50 2 2750 50 400 0,22 0,71 046 0,89 4,35 235 2,35 2,35 0,17 342 = 80,1
60 4 1320 50 230 0,79 0,65 029 1,11 1,66 1,6 1,6 1,6 0,43 156,5 40,2 =
60 4 1320 50 400 0,46 0,65 029 1,11 1,70 1,6 1,6 1,6 0,43 1565 |= 70,2
75 2 2800 50 230 0,46 0,73 056 0,89 359 25 25 2,5 0,26 74,2 12,5 =
75 2 2800 50 400 0,3 0,74 049 0,89 357 25 25 2,5 0,26 226 = 75,3
85 2 2800 50 230 0,46 0,73 064 0,89 345 224 2,24 2,24 0,29 74,2 12,5 =
85 2 2800 50 400 0,32 0,74 052 0,89 334 224 2,24 2,24 0,29 226 = 80,3

Py = Nennleistung Is/1 = Verhéltnis Anlaufstrom — Nennstrom

ne = Anzahl Pole M¢/My = Verhdltnis Anlaufmoment — Nennmoment

Ny = Nenngeschwindigkeit Rotor ~ My/M = Verhéltnis Kippmoment — Nennmoment

fu = Nennfrequenz Mo/My = Verhéltnis Sattelmoment — Nennmoment

Uy = Nennspannung My = Nenndrehmoment Rotor

Iy = Nennstrom Ry = Strangwiderstand

cosp = Leistungsfaktor Ugia = Heizspannung in Dreieckschaltung

n = Wirkungsgrad Usy = Heizspannung in Sternschaltung

IS = Tragheitsmoment Rotor

12
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Mechanische Daten fir Asynchronmotor 1-phasig mit Technopolymergetriebe

TROMMELMOTOR
DL-SERIE
DL 0080

Py n, gs i v n, M, Fy FW N SLun
[w] [m/s] [1/min] [Nm] [N] [mm] [mm]
25 4 3 115,2 0,049 11,5 17,8 436 295 285
25 4 S 96 0,059 13,8 14,8 364 295 285
25 4 S 78,55 0,072 16,8 12,1 297 295 285
25 4 3 71,56 0,079 18,4 11 271 295 285
75 2 3 96 0,122 28,6 21,4 525 280 270
75 2 3 78,55 0,149 85 17,5 430 280 270
75 2 3 71,56 0,164 38,4 16 391 280 270
75 2 3 63,51 0,185 43,3 14,2 347 280 270
85 2 3 78,55 0,149 85 20,2 496 295 285
85 2 3 71,56 0,164 38,4 18,4 452 295 285
85 2 3 63,51 0,185 43,3 16,3 401 295 285
110 2 3 63,51 0,185 43,3 20,7 508 295 285
110 2 3 52,92 0,222 52 17,2 423 295 285
110 2 3 48,79 0,241 56,4 15,9 390 295 285
110 2 8] 43,3 0,271 63,5 14,1 346 295 285
110 2 2 19,2 0,611 143,2 6,6 162 295 285
110 2 2 16 0,733 171,9 515 135 295 285
110 2 2 13,09 0,896 210,1 4,5 110 295 285

Py = Nennleistung na = Nennumdrehungszahl Rohr

ne = Anzahl Pole M, = Nennmoment Trommelmotor

gs = Getriebestufen Fy = Nennbandzugskraft Trommelmotor

i = Getriebeibersetzung FW = Mindesttrommelbreite

v = Geschwindigkeit SLyn = Mindestrohrldnge

© 122023 Interroll
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TROMMELMOTOR

DL-SERIE
DL 0080

Elektrische Daten fir Asynchronmotor 1-phasig

P, n n TN I —— I I/, My Mg M/ M, R, U, G
w] [min™]  [Hz] [V] [A] [kgem’] My My My INml  [] [vDC] [vF
25 4 1320 50 230 0,39 1 028 1,11 219 1,11 1,37 1,11 0,18 150 44 3
50 2 2750 50 230 0,54 1 0,4 0,74 308 094 1,71 0,94 0,17 82 33 3
75 2 2750 50 230 0,68 1 048 0,89 319 074 1,37 0,74 0,26 66 34 4
85 2 2750 50 230 0,73 0,98 052 1,11 250 0,88 1,77 0,88 0,3 52 28 6
110 2 2750 50 230 0,94 1 0,51 1,11 197 073 115 0,73 0,38 52 37 8

Py = Nennleistung 15/l = Verhéltnis Anlaufstrom — Nennstrom

ne = Anzahl Pole M¢/My = Verhéltnis Anlaufmoment — Nennmoment

Ny = Nenngeschwindigkeit Rotor  My/M = Verhéltnis Kippmoment — Nennmoment

fu = Nennfrequenz M/My = Verhéltnis Sattelmoment — Nennmoment

Uy = Nennspannung My = Nenndrehmoment Rotor

I = Nennstrom Ry = Strangwiderstand

cosp = Leistungsfaktor Ugy - = Heizspannung bei Einphasern

n = Wirkungsgrad G = Kondensatorgréfie

i = Tré&gheitsmoment Rotor

14
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TROMMELMOTOR
DL-SERIE
DL 0080

Bandspannungsdiagramme

Bandspannung in Abhéngigkeit von Trommelbreite
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Bandspannung in Abhéngigkeit von Nennumdrehungszahl des Rohrs
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Hinweis: Den richtigen Wert fir die maximal zuléssige Bandspannung ermitteln Sie anhand der Drehzahl des Trommelmotors. Prifen
Sie bei der Auswahl des Motors zusétzlich, ob der maximal zuléssige TE-Wert zur gewinschten Trommelbreite (FW) passt.

TE = Bandspannung
Na = Nennumdrehungszahl Rohr
FW = Trommelbreite
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TROMMELMOTOR
DL-SERIE
DL 0080

Abmessungen

Trommelmotor

AGL
C EL C
A-A E E
F
A
1
|<—
T
? .
2 D o8| oF oA -
|
7 —H
_l__
—
A
P
FW
s A B € D E F P sL EL AGL
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
DL 0080 ballig Rohrléinge SL 81,5 8,0 20 35 3 21 5 FW - 10 FW + 6 FW + 46
260 — 602 mm
DL 0080 ballig Normalstahlrohr, Rohrlénge 82,7 81,0 20 35 3 21 5 FW =10 FW + 6 FW + 46
SL 603 — 952 mm
DL 0080 ballig Edelstahlrohr, Rohrlénge SL 83,0 80,0 20 35 3 21 5 FW - 10 FW + 6 FW + 46
603 — 952 mm
DL 0080 zylindrisch Rohrlénge SL 80,5 80,5 20 35 3 21 5 FW - 10 FW + 6 FW + 46
260 — 602 mm
DL 0080 zylindrisch Normalstahlrohr, 82,7 82,7 20 35 3 21 5 FW - 10 FW + 6 FW + 46
Rohrlénge SL 603 — 952 mm
DL 0080 zylindrisch Edelstahlrohr, 83 83 20 35 3 21 5 FW =10 FW + 6 FW + 46

Rohrlénge SL 603 — 952 mm

16
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DL-SERIE
DL 0080

TROMMELMOTOR
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TROMMELMOTOR
DL-SERIE
DLO113

'ﬁ Ein leichter Motor fir leichte Anwendungen. Der DL 0113 ist ein kosteneffizienter
Bandantrieb fir geringe bis mittlere, dynamische Gurtférderanwendungen und ist
ideal fir kleine Aufgabeférderer, Verpackungsanlagen und Ubergabeférderer. Sein
Einsatzbereich erstreckt sich von klassischen Férderanwendungen im trockenen
Logistikbereich bis hin zu Anwendungen in der Lebensmittelproduktion in trockenen bis
feuchten Umgebungen mit gelegentlicher Reinigung.

P &

Die bewéhrte und nahezu wartungsfreie Konstruktion, sowie ein Planetengetriebe aus
Technopolymer ergeben einen leichten, geréuscharmen und zugleich leistungsstarken
Trommelmotor fir Anwendungen, bei denen das Gewicht des Bandantriebes eine
Rolle spielt. Leichte, reibungsangetriebene Férdergurte mit einem moderaten
Bandausdehnungsfaktor eignen sich besonders gut fir den Einsatz mit einem DL 0113
Trommelmotor.

Mit Hilfe eines Frequenzumrichters kann die Drehzahl des DL 0113 mit dreiphasiger
Motorwicklung angepasst werden. Neben der drei-phasigen Motorvariante ist der DL
0113 auch mit einer einphasiger Motorwicklung erhéltlich. Dies erméglicht, den
Trommelmotor ohne zuséatzliche Leistungselektronik direkt an einem einphasigen Netz,
beispielsweise an einer haushaltsiblichen SCHUKO Steckdose, zu betreiben.

18 ©122023 Interroll



Technische Eigenschaften

TROMMELMOTOR
DL-SERIE
DLO113

Asynchroner Kurzschlussléufermotor, IEC 34 (VDE 0530)

Isolationsklasse der Motorwicklung

Klasse F, IEC 34 (VDE 0530)

Spannung 230/400 V +5% (IEC 34/38)
Frequenz 50 Hz
Wellenabdichtung NBR

Wellenabdichtung, extern

Dichtung, NBR

Schutzart IP66 (mit Schmiernippel)
Thermoschutz Bimetall-Schalter
Betriebsmodus S1
Umgebungstemperatur, +5 bis +40 °C

Dreiphasenmotor

Niedrige Temperaturbereiche auf Anfrage

Umgebungstemperatur, Einphasenmotor

+5 bis +40 °C

Ausfihrungsvarianten und Zubehor

Gummierungen Gummierung fir reibungsangetriebene Bénder

Ole Lebensmitteltaugliche Ole (NSF H1)

Zertifikat cULus-Sicherheitszertifikate

Zubehor Umlenktrommeln; Férderrollen; Montagetrager; Kabel; Umrichter
Optionen Statisch Auswuchten

© 1212023 Interroll
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TROMMELMOTOR

DL-SERIE
DLO113

Materialvarianten

Fir den Trommelmotor und den elektrischen Anschluss stehen folgende Komponenten zur Auswahl:

Komponente Variante Aluminium Normalstahl Edelstahl Messing/Nickel Technopolymer
Rohr Ballig °
Zylindrisch [ ] [ J
Enddeckel Standard [ ]
Zapfenkappe Standard
Nachschmierbar ([
Getriebe Planetengetriebe [}
Elektrischer Gerade [ J [
Anschluss Verschraubung
Winkelverschraubung ([ J
Klemmenkasten [} o

Motorwicklung

Asynchronmotor

Externe Dichtung

20
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TROMMELMOTOR

DL-SERIE
DLO113
Motorvarianten
Mechanische Daten fir Asynchronmotor 3-phasig
Py np gs i v n, M, Fy FW i oy
[w] [m/s] [min] [Nm] [N] [mm] [mm]
40 8 & 63,00 0,068 11,4 28,6 505 282 260
40 8 5 49,29 0,087 14,6 22,4 395 282 260
40 8 3 38,51 0,111 18,7 17,5 309 282 260
110 4 3 63,00 0,129 21,7 41,6 734 262 240
110 4 3 49,29 0,164 27,7 32,5 574 262 240
110 4 3 44,09 0,184 31,0 29,1 514 262 240
110 4 3 38,51 0,210 35,4 25,4 449 262 240
110 4 3 30,77 0,263 44,4 20,3 359 262 240
110 4 3 26,84 0,302 50,9 17,7 &1 262 240
110 4 3 23,96 0,338 57,0 15,8 279 262 240
110 4 2 15,00 0,540 91,0 10,4 184 262 240
110 4 2 11,57 0,700 118,0 8,0 142 262 240
110 4 2 10,27 0,788 1329 7,1 126 262 240
110 4 2 8,88 0,912 153,8 6,2 109 262 240
110 4 2 7,86 1,031 173,7 55 96 262 240
160 4 3 44,09 0,182 30,6 42,7 754 282 260
180 4 3 38,51 0,209 35,2 41,9 470 297 275
180 4 3 30,77 0,261 44,0 33,5 591 297 275
180 4 3 26,84 0,300 50,5 29,2 516 297 275
180 4 8 23,96 0,335 56,6 26,1 461 297 275
180 4 2 15,00 0,536 90,3 17,2 303 297 275
180 4 2 11,57 0,695 117,1 13,3 234 297 275
180 4 2 10,27 0,782 131,9 11,8 208 297 275
180 4 2 8,88 0,905 152,6 10,2 180 297 275
180 4 2 7,86 1,023 172,5 9,0 159 297 275
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TROMMELMOTOR

Py np gs i v n, M, Fy FW i Iy
[w] [m/s] [min] [Nm] [N] [mm] [mm]
330 2 3 44,09 0,377 63,5 42,7 754 297 275
330 2 3 38,51 0,431 72,7 37,3 659 297 275
330 2 3 30,77 0,540 91,0 29,8 526 297 275
330 2 3 26,84 0,619 104,3 26,0 459 297 275
330 2 & 23,96 0,693 116,9 23,2 410 297 275
330 2 2 15,00 1,107 186,7 15,3 270 297 275

Py = Nennleistung na = Nennumdrehungszahl Rohr

ne = Anzahl Pole M, = Nennmoment Trommelmotor

gs = Getriebestufen Fy = Nennbandzugskraft Trommelmotor

i = Getriebeibersetzung FWun = Mindesttrommelbreite

v = Geschwindigkeit Sl = Mindestrohrlédnge

Elektrische Daten fir Asynchronmotor 3-phasig

Py . ny fis U, k cos¢ & /v My Mg/ M/ My Ry Uy | Uk
(w] [min"]  [Hz]  [V] [A] [kgem?’] My, My My  [Nml [g] vl vl

40 8 720 50 230 0,64 0,58 027 3,49 1,53 1,59 1,59 1,49 0,53 180 33,4 =

40 8 720 50 400 0,37 0,58 027 3,49 1,53 1,59 1,59 1,49 0,53 180 = 57,9

110 4 1365 50 230 0,78 0,75 047 2,18 365 3,38 SR80 3,38 0,77 84 24,6 =
110 6 865 50 400 0,62 0,62 0,41 4,08 378 329 3,29 3,29 1,21 171 = 98,6

110 4 1365 50 400 0,45 0,75 047 2,18 3,64 341 3,42 341 0,77 84 = 42,5

160 4 1350 50 230 0,98 0,75 055 3,26 4,02 3,22 3,33 3,22 1,13 59,2 21,8 =

160 4 1350 50 400 0,57 0,75 054 3,26 398 325 3,35 3,25 1,13 59,2 = 38
180 4 1355 50 230 1 0,76 059 4,08 4,37 3,54 3,74 3,54 1,27 45,5 17,3 =
180 4 1355 50 400 0,62 0,76 0,55 4,08 4,42 36 3,79 3,6 1,27 45,5 = 32,2

330 2 2800 50 230 1,74 0,76 0,63 4,08 4,5 3,57 3,57 2,62 1,13 21,5 14,2 =

330 2 2800 50 400 0,93 0,76 0,67 4,08 4,5 3,57 3,57 2,62 1,13 21,5 = 22,8
Py = Nennleistung Is/1y = Verhdltnis Anlaufstrom — Nennstrom
ne = Anzahl Pole Ms/My = Verhéltnis Anlaufmoment — Nennmoment
Ny = Nenngeschwindigkeit Rotor Ma/My = Verhéltnis Kippmoment — Nennmoment
fu = Nennfrequenz M/My = Verhéltnis Sattelmoment — Nennmoment
Uy = Nennspannung My = Nenndrehmoment Rotor
Iy = Nennstrom Ry = Strangwiderstand
cosp = Leistungsfaktor Ugia = Heizspannung in Dreieckschaltung
n = Wirkungsgrad Ugy = Heizspannung in Sternschaltung
iN = Tragheitsmoment Rotor
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TROMMELMOTOR

DL-SERIE
DLO113

Mechanische Daten fir Asynchronmotor 1-phasig
Py n, gs i v n, M, Fy FW N SLun
[w] [m/s] [min”] [Nm] [N] [mm] [mm]
60 4 3 63,00 0,122 20,6 23,8 420 262 240
60 4 S 49,29 0,156 26,4 18,6 328 262 240
60 4 S 44,09 0,175 29,5 16,6 294 262 240
60 4 3 38,51 0,200 33,8 14,5 256 262 240
60 4 3 30,77 0,251 42,3 11,6 205 262 240
60 4 3 26,84 0,287 48,4 10,1 179 262 240
60 4 3 23,96 0,322 54,3 9,0 160 262 240
60 4 2 15,00 0,514 86,7 6,0 105 262 240
110 4 3 63,00 0,122 20,6 43,8 772 282 260
110 4 3 49,29 0,156 26,4 34,2 604 282 260
110 4 3 44,09 0,175 29,5 30,6 541 282 260
110 4 3 38,51 0,200 338 26,7 472 282 260
110 4 3 30,77 0,251 42,3 21,4 377 282 260
110 4 3 26,84 0,287 48,4 18,6 329 282 260
110 4 8 23,96 0,322 54,3 16,6 294 282 260
110 4 2 15,00 0,514 86,7 11,0 194 282 260
110 4 2 11,57 0,666 112,3 8,5 149 282 260

Py = Nennleistung ns = Nennumdrehungszahl Rohr

ne = Anzahl Pole M, = Nennmoment Trommelmotor

gs = Getriebestufen Fy = Nennbandzugskraft Trommelmotor

i = Getriebeibersetzung FW = Mindesttrommelbreite

v = Geschwindigkeit Sl = Mindestrohrlédnge

© 122023 Interroll
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TROMMELMOTOR
DL-SERIE
DLO113

Elektrische Daten fir Asynchronmotor 1-phasig

P, o ony fy U, I cosp N J /I, M/ M/ M/ M, Ry Us. G
(w] [min™]  [Hz] [V] [A] [kgem?] My My My INm] [ [vDC] [pF]
60 4 1300 50 230 075 098 035 218 258 129 26 129 044 635 35 4
110 4 1300 50 230 1,04 088 052 326 293 106 231 106 081 325 22 6

Py = Nennleistung 15/l = Verhéltnis Anlaufstrom — Nennstrom

ne = Anzahl Pole Ms/My = Verhéltnis Anlaufmoment — Nennmoment
Ny = Nenngeschwindigkeit Rotor ~ My/My = Verhéltnis Kippmoment — Nennmoment
fu = Nennfrequenz M/My = Verhéltnis Sattelmoment — Nennmoment
Uy = Nennspannung My = Nenndrehmoment Rotor

Iy = Nennstrom Ry = Strangwiderstand

cosp = Leistungsfaktor Ugy - = Heizspannung bei Einphasern

n = Wirkungsgrad G = Kondensatorgréfie

3 = Tré&gheitsmoment Rotor

24
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Bandspannungsdiagramme

Bandspannung in Abhéngigkeit von Trommelbreite
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TROMMELMOTOR
DL-SERIE
DLO113

Hinweis: Den richtigen Wert fir die maximal zuléssige Bandspannung ermitteln Sie aus dem maximal zul&ssigen TE-Wert fir die
Drehzahl des Trommelmotors. Prifen Sie bei Motoren mit Rohrlénge FW > 400 mm ob der maximal zuléssige TE-Wert fir die
Mantellénge niedriger ist. Verwenden Sie in diesem Fall den niedrigeren Wert als maximal zul&ssigen TE-Wert.

TE = Bandspannung
na = Nennumdrehungszahl Rohr
FW = Trommelbreite

© 122023 Interroll
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TROMMELMOTOR
DL-SERIE
DLO113

W
'ﬁ Abmessungen

ﬁ Trommelmotor

AGL
A

A-A E

T >

. F
? D I
; OB | OE oA N

1 —
|
A

FW

Typ A B C D E F P SL EL AGL
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]

DL 0113 ballig 1133 1124 20 35 3 21 11 FW — 22 FW + 6 FW + 46

DL 0113 zylindrisch 1130 1130 20 35 3 21 11 FW — 22 FW + 6 FW + 46

26
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DL-SERIE

KABELUBERSICHT UND ANSCHLUSSDIAGRAMME
KABELUBERSICHT

Kabelibersicht

Kabelanschlisse

Abb.: Zapfenkappe, Standard, Aluminium Abb.: Gerade Kabelverschraubung mit nachschmierbarer
Zapfenkappe, Edelstahl
18 42
R
_ | X
Q
M20 x 1,5 ] 22 L 21

Abb.: Klemmenkasten, Edelstahl

Abb.: Klemmenkasten, Aluminium

© 1212023 Interroll
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DL-SERIE
KABELUBERSICHT UND ANSCHLUSSDIAGRAMME
KABELUBERSICHT

Kabeltypen der DL-Serie

Auf den Produkiseiten finden Sie eine Auswahl an geraden Kabelverschraubungen und Winkelverschraubungen fir die folgenden
Kabel (einschlieBlich optionaler Klemmenkésten); diese sind geeignet fir die meisten Standardanwendungen. Sie kdnnen zwischen den
Kabelléngen 1 m, 3 m und 5 m wéhlen.

Fir den Betrieb des Motors tber einen Frequenzumrichter verwenden Sie bitte ein abgeschirmtes Kabel zur Verringerung der EMV-
Emissionen.

PUR-Kabel oder extern abgeschirmte Kabel sind u. U. fir manche Anwendungen im Lebensmittelbereich ungeeignet. Fir solche
Anwendungen kann ein optionaler blaver Kabelschutz bestellt werden. Dieser schitzt das Kabel vor UV-Licht und Reinigungsmitteln.
Wahlen Sie bei Bestellung des blauen Kabelschutzes bitte auf den Produktseiten eine passende Kabelverschraubung aus.

Artikelnummer 1000583 1000584 1000595 1000569 1000577 1107481

Hauptadern 9 6 6 7 6 7

Querschnitt 0,75 mm? 0,75 mm? 0,75 mm? 0,75 mm? 0,75 mm? 0,5 mm?

Nummerischer Code  Numerischer Code  Farbcode Farbcode Numerischer Code  Farbcode Numerischer Code

und Farbcode + Farbcode + Farbcode + Farbcode

(Hauptadern)

Leitungsisolation PVC PVC PP PVC PP ETFE

(Hauptadern)

Datenadern = = = = = 2

(Anzahl)

Leitungsisolation = = = = = ETFE

(Datenadern)

Nummerischer Code — — — — — Farbcode

und Farbcode

(Datenadern)

Isolation PVC PVC PUR PVC PUR PVC

AuBenmantel

Halogenfrei Nein Nein Ja Nein Ja Nein

Farbe AuBenmantel Schwarz Schwarz Grau Schwarz Grau Grau

Abgeschirmt - - - - Kupfer Kupfer-verzinnt

AuBendurchmesser 7,3 mm 7,15 mm 7,15 mm 7,15 mm 7,15 mm 7,7 £ 0,2 mm

Betriebsspannung 460/800 V 460/800 V 450/750 V 300/500 V 460/800 V 600 V

Betriebsspannung 300/500 V 300/500 V 340/600 V 300/500 V 300/500 V 600 V

gemdB UL

Temperaturbereich —40 bis +105 °C —40 bis +105 °C —40 bis +90 °C —40 bis +105 °C —40 bis +105 °C —40 bis +105 °C
—40 bis +80 °C —40 bis +80 °C —40 bis +80 °C —40 bis +80 °C —40 bis +80 °C gemaB UL
gemdf UL gemdf UL gemdf UL gemdf UL gemdf UL

Freigabe cULus cULus cULus cULus cULus cULus

28
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DL-SERIE

KABELUBERSICHT UND ANSCHLUSSDIAGRAMME

ANSCHLUSSDIAGRAMME

= Frequenzumrichter fir Permanentmagnet-

Synchronmotoren

Anschlussdiagramme

Abkirzungen

ye/gn = gelb/grin or = orange
bn = braun vi = violett
bk = schwarz rd = rot

gy = grau wh = weif}
bu = blau FC

TC = Thermoschutz (Bimetall-Schalter) NC

BR = Elektromagnetische Bremsen

Drehung

= nicht angeschlossen

Hinweis: Die Drehrichtung des Trommelmotors ist auf den Anschlussdiagrammen angegeben. Die angegebene Drehung ist korrekt,

wenn der Motor von der Anschlussseite aus betrachtet wird.

Kabelanschliisse Asynchronmotor 3-phasig

E32 s~ MotorQ /\

TC

D uviw &
ye/gn bk bn bu wh rd
@ w1213 T 12

Abb.: 3-phasig, 6-adriges Kabel, Wicklung fir 1 Spannung,
Dreieckschaltung

E34 3~ MotorQ A
C

T
@ Ut VI WIwW2U2 V2 =

12 3 &5 6 78
ye/gn bk bn bu or gy vi rd wh

S L1L121L3 T T2

Abb.: 3-phasig, 9-adriges Kabel, Wicklung fir 2 Spannungen,
Dreieckschaltung

© 122023 Interroll

E33 3~ MotorQ Y
TC

@ ut v1 wi !
ye/gn bk bn bu wh rd
L1 L2 L3 T1 T2

Abb.: 3-phasig, 6-adriges Kabel, Wicklung fir 1 Spannung,
Sternschaltung

B3k 3~ Motor Q Y
TC

@ Ut VI WIwW2U2 V2 =

12 3 &5 6 78
ye/gn bk bn bu or gy vi rd wh

]

S L1112 13 T1 T2

Abb.: 3-phasig, 9-adriges Kabel, Wicklung fir 2 Spannungen,
Sternschaltung
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DL-SERIE
KABELUBERSICHT UND ANSCHLUSSDIAGRAMME

ANSCHLUSSDIAGRAMME

Kabelanschliisse Asynchronmotor 1-phasig

E10 E10
1~ Motor Q 1~ Motor Q
TC TC
@ Z1 uiru2 22 =, @ 22 Ut u2 21 =
3 1 2 4 56 4 1 2 3 5 6
ye/gn bu bk wh bn rd gy

ye/gn bn bk wh bu rd gy
Cr Cr
*
1 r— 1
I

S L N T1 T2

Abb.: 1-phasig, 7-adriges Kabel Abb.: 1-phasig, 7-adriges Kabel

Klemmenkasten Asynchronmotor 3-phasig
E44 3. MotorQ A E45 3~ Motor Y
w2 U2 V2 TC Uz w2 TC
@ ur vt wi =h @ V2 Ut Vi wil
142536717 8 L5 61 2 3 7 8
ye/gn bk or bn gy bu vi rd wh ye/gnorgy vibk bn bu rd wh
ERENENN L[] | |
@ D) d D)
Y [ L1 | L2 | L3 |T1T2|B1(B2 Y [ L1 ] L2 | L3 |T1T2{B1|B2
S 1 L2 L3 T2 S, L L2 L3 TIT2

Abb.: 3-phasig, 9-adriges Kabel, Wicklung fir 2 Spannungen, Abb.: 3-phasig, 9-adriges Kabel, Wicklung fir 2 Spannungen,
Sternschaltung

Dreieckschaltung

© 1212023 Interroll

30



DL-SERIE

KABELUBERSICHT UND ANSCHLUSSDIAGRAMME

Klemmenkasten Asynchronmotor 1-phasig

E20 1~ Motor O

S ="

3 1 2 4 56
ve/gn  bn bk wh bu rd gy

Y | L1 | L2 | L3 |T1|T2|B1|B2
Cr

e

\ﬁ} Gs|

IK

Lo

@ L N 1 T2

Abb.: 1-phasig, 7-adriges Kabel

Mehr Informationen zu dem Anlaufrelais finden Sie auf Seite 199
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ANSCHLUSSDIAGRAMME

1~ Motor Q

22 Ul v 21

*

-

o

I

bu bk wh bn rd gy

Y | L1 ]| L2 | L3 |T1|T2|B1|B2

Fr
UL

Cs|

L N T1 T2

Abb.: 1-phasig, 7-adriges Kabel
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TROMMELMOTOR
DL-SERIE
GUMMIERUNG

Fur reibungsangetriebene Bander

'ﬂ Hygienisch und belastbar

Eine Gummierung ist fir Trommelmotoren besonders bei Nassanwendungen und im
Lebensmittelbereich mit seinen typischen hygienischen Anforderungen vorteilhaft. Eine
Gummierung erhéht die Reibung zwischen Trommelmotor und Férderband und
verhindert so Schlupf. Zudem ist sie sehr besténdig gegen &uBere Einflisse wie Ol,
Brennstoffe und andere Chemikalien, die z. B. zur Reinigung eingesetzt werden. Je
nach Anwendung stehen verschiedene Profile zur Auswahl: bei hohem
Flissigkeitsaufkommen leitet eine léingsgenutete Gummierung Nésse zwischen Band
und Motor ab, eine mittige V-Nut bietet Platz fir den Durchgang eines
Fihrungsprofils. Verfigbar sind Gummierungen in Kalt- und Heiflvulkanisation, wobei
letztere besonders strengen Hygieneanforderungen geniigt.

SRS

Hinweis: Wichtig ist eine dem vergréferten Auflendurchmesser des Trommelmotors
angepasste Berechnung von Bandzugkraft und Geschwindigkeit.
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Technische Daten

TROMMELMOTOR
DL-SERIE
GUMMIERUNG

Fur reibungsangetriebene Bander

Material

Heif3- oder kaltvulkanisierter NBR, weitere Materialien auf Anfrage.

Temperaturbereich

—40 bis +120 °C

Shore Hérte

65 und 70 £ 5 Harte A

Ausfihrungen

Kaltvulkanisation

Profil der Gummierung Farbe Merkmale Shore Hérte Dicke [mm]

Glatt Schwarz Ol- und fettbestandig 65 + 5 Harte A 3; 4
Weif3 FDA-Freigabe fir den Lebensmittelbereich 70 + 5 Harte A

Langsnuten Weif3 FDA-Freigabe fir den Lebensmittelbereich 70 = 5 Harte A 8

HeiBvulkanisation
Profil der Gummierung Farbe Merkmale Shore Hdérte Dicke [mm]
Glatt Schwarz Ol- und fettbestandig 65 + 5 Harte A 2; 3;4;5; 6;8; 10;
12; 14; 16
Weif3/Blau FDA-Freigabe fiir den Lebensmittelbereich 70 = 5 Harte A
Zulassung nach (EG) Nr. 1935/2004

Langsnuten Schwarz Ol- und fettbestandig 65 + 5 Harte A 6;8;10;12; 14; 16

Weif3/Blau FDA-Freigabe fir den Lebensmittelbereich 70 £ 5 Harte A

© 122023 Interroll
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TROMMELMOTOR
DL-SERIE
GUMMIERUNG

'ﬁ Abmessungen

Glatt

SL

SRS

oB

Die Standard-Balligkeiten der Gummierung kénnen Sie der nachfolgenden Tabelle entnehmen.

Trommelmotor D Rohr Kaltvulkanisation HeiBvulkanisation
[mm]
Min./Max. R oA OB Min./Max. R oA 2B
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
DL 0080 81,5 3 87,5 86,0 2 85,5 84,0
4 89,5 88,0 6 93,5 92,0
DLO113 113,3 3 119,3 117,8 2 117,5 115,8
4 121,3 119,8 6 1253 123,8
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Vibrationsschutz

Produktbeschreibung

Trager mit Gummiisolation zur Verringerung von Lérm und Vibrationen.

Der Trager ist so konzipiert, dass die Trommelmotorachse auch im Falle einer Besch&digung des Gummis gesichert ist.

DL-SERIE
OPTIONEN UND ZUBEHOR
VIBRATIONSSCHUTZ

Wenn 2 Tréger montiert sind, muss das maximale Drehmoment des Trommelmotors auf 40 Nm (354 Ibf) beschréankt werden.

Abmessungen

|

=\
B _J
— G
Cx
68 4 ol 45 65 ; Abb.: Gummi
11,5
47

Abb.: Vibrationsschutz
A B C D E F G H | J
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
20,5 34,5 60,0 60,0 21,0 20,0 27,6 32,5 30,0 47,75

Produktauswahl

Artikel Art. Nr.
Vibrationsschutz 61103929
Gummi 1000455

© 1212023 Interroll
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DL-SERIE )
OPTIONEN UND ZUBEHOR

GEFLANSCHTER TROMMELMOTOR-TRAGER FUR NIEDRIGE

BELASTUNGEN

Geflanschter Trommelmotor-Tréger fir niedrige Belastungen

Produktbeschreibung

Befestigungsset fir Trommelmotoren

Abmessungen
C
J
B E
Al G F D
H
A B C D E F G H | J
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
21,5 35,5 75,0 75,0 3,0 455 26,5 6,5 15,0 55,0
Produktauswahl
Artikel Welle Material Art. Nr.
[mm]
DL 0080 /0113 21 x35 Edelstahl 61103896
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DL-SERIE
OPTIONEN UND ZUBEHOR
GEFLANSCHTER UMLENKTROMMEL-TRAGER FUR NIEDRIGE

Geflanschter Umlenkirommel-Tréger fir niedrige Belastungen
Produktbeschreibung
Befestigungsset fir Umlenktrommeln
Abmessungen
C E
F H
B |
Dl G A K J
M L
A B c D E F G H I J K L M, M,
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
21,5 85,5 120,0 75,0 24,0 95,0 55,0 21,0 3,0 37,0 30,0 6,5 35,0 79,0
Produktauswahl
Artikel Welle Material Art. Nr.
[mm]
DL 0080/ 0113 21 x 35 Edelstahl 61103898
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DL-SERIE )
OPTIONEN UND ZUBEHOR
UMLENKTROMMEL MIT INTEGRIERTEN LAGERN

Interroll Umlenktrommeln sind auf der Abtriebsseite von Férderbéndern einsetzbar.
Die Umlenkirommel mit integrierten Lagern hat eine feste Welle und dieselben
Abmessungen wie ein Trommelmotor.
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DL-SERIE
OPTIONEN UND ZUBEHOR
UMLENKTROMMEL MIT INTEGRIERTEN LAGERN

Technische Daten

Schutzart IP66
Max. Bandspannung Siehe dquivalenten Trommelmotor
Max. Bandgeschwindigkeit Siehe dquivalenten Trommelmotor
Trommelbreite Siehe &quivalenten Trommelmotor
Wellendichtung, intern NBR

Ausfihrungsvarianten

Bei Umlenktrommeln kann zwischen den folgenden Ausfihrungsvarianten gewdhlt werden:

Komponente Option Aluminium Normalstahl Edelstahl
Rohr Ballig °® °
Zylindrisch [ J [ J
Enddeckel o [
Zapfenkappe [ )
Ausfihrungen

- Gummierungen fir reibungsangetriebene Bénder, Seite 32
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DL-SERIE

OPTIONEN UND ZUBEHOR

UMLENKTROMMEL MIT INTEGRIERTEN LAGERN

Abmessungen
AGL
EL C
A-A
P A
D @B| @45 ! DA
' | | 9
A
P SL=FW-2xP P
FW
s A B C D F P sL EL AGL
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]

IL 0080 ballig Rohrlénge g1 5 80,0 20 35 21 5 FW - 10 FW + 6 FW + 46
SL 260 — 602 mm
IL 0080 ballig 82,7 81,0 20 35 21 5 FW - 10 FW + 6 FW + 46
Normalstahlrohr,
Rohrlénge SL 603 —
952 mm
IL 0080 ballig 83,0 80,0 20 35 21 5 FW - 10 FW + 6 FW + 46
Edelstahlrohr, Rohrlénge
SL 603 — 952 mm
IL 0080 zylindrisch 80,5 80,5 20 35 21 5 FW - 10 FW + 6 FW + 46
Rohrlénge SL 260 —
602 mm
IL 0080 zylindrisch 83,0 83,0 20 35 21 5 FW - 10 FW + 6 FW + 46
Normalstahlrohr, Rohrléng
SL 603 — 952 mm
IL 0080 zylindrisch 82,7 82,7 20 35 21 5 FW - 10 FW + 6 FW + 46
Edelstahlrohr, Rohrlénge
SL 603 — 952 mm
IL 0113 ballig 1133 1124 20 35 21 11 FW — 22 FW + 6 FW + 46
IL 0113 zylindrisch 113,0 113,0 20 35 21 11 FW — 22 FW + 6 FW + 46

40
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DL-SERIE
OPTIONEN UND ZUBEHOR
UMLENKTROMMEL MIT INTEGRIERTEN LAGERN
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TROMMELMOTOR
DM-SERIE
DM 0080

'ﬂ Praxisorientiert, skalierbar und bis ins Detail durchdacht: der neue Trommelmotor
DM 0080 macht es leicht, ein ganz individuelles Férdersystem aufzubauen und ist fir
die gestiegenen Anforderungen der Industrie und Gurthersteller an die zul&ssige
Bandspannung ausgelegt.

P &

Mit einem vergréferten Geschwindigkeitsspekirum deckt der DM 0080 alle
denkbaren Anwendungsbereiche ab. Die clevere Plug-and-Play Steckverbindung
erleichtert die Installation erheblich. Jeder Motor ist bewéhrt, geprift und soweit
modularisiert, dass er weltweit in kirrzester Zeit produzier- und lieferbar ist.

Die modulare Bauweise des DM 0080 erlaubt die freie Kombination aus den einzelnen
Modulgruppen wie Welle, Enddeckel, Rohr, Stahl- oder Technopolymergetriebe,
Asynchron- oder Synchronmotorwicklung, um die Anforderungen einer Anwendung
perfekt zu erfillen. Zusétzlich stehen verschiedene Optionen wie Drehgeber, Bremse,
Rucklaufsperre, Gummierungen, etc. und diverse Zubehérteile zur Verfigung.

Mit dem Plattformkonzept des DM 0080 kénnen alle Applikationen der internen
Logistik im Lebensmittelbereich sowie fir Industrie, Distribution und Flughéfen
abgedeckt werden.

Der Synchron-Trommelmotor DM 0080 wird auch als éllose Variante angeboten.
Dieser ist ideal fir hochdynamische Anwendungen, Férderanlagen in der
Lebensmittelverarbeitung, SmartBelt-Férderer und viele Bandférderer mit Servo-
Umrichter.
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Technische Eigenschaften

TROMMELMOTOR
DM-SERIE
DM 0080

Asynchron-Kurzschlussléufermotor

AC-Synchron-Permanentmagnetmotor

Isolationsklasse der Motorwicklung Klasse F, IEC 34 (VDE 0530)

Klasse F, IEC 34 (VDE 0530)

Spannung 230/400 V +5 % (IEC 34/38) 230 oder 400 V
Die meisten international Gblichen Spannungen und
Frequenzen sind auf Anfrage erhéltlich
Frequenz 50 Hz 200 Hz
Wellenabdichtung NBR NBR
Schutzart Motor* IP69K IP69K
Thermoschutz Bimetall-Schalter Bimetall-Schalter
Betriebsmodus S1 S1
Umgebungstemperatur, +2 bis +40 °C +2 bis +40 °C

Dreiphasenmotor Niedrige Temperaturbereiche auf Anfrage

Niedrige Temperaturbereiche auf Anfrage

Umgebungstemperatur, +2 bis +25 °C
Dreiphasenmotor fir Anwendungen mit
formschlissig angetriebenen Béndern

oder ohne Band

+2 bis +40 °C

* Die Schutzart der Kabelverschraubung kann abweichen.

Ausfihrungsvarianten und Zubehor

Gummierungen Gummierung fir reibungsangetriebene Bénder
Gummierung fir modulare Kunststoffbénder
Gummierung fir formschlissig angetriebene thermoplastische Bénder
Kraftibertragung Kettenrader
Optionen Ricklaufsperre
Elekiromagnetische Haltebremse und Gleichrichter*
Drehgeber*
Auswuchten
Steckverbindung*
Ole Lebensmitteltaugliche Ole (NSF H1)
Synchronmotoren auch éllos verfiigbar
Zertifikat cULus-Sicherheitszertifikate
Zubehor Umlenktrommeln; Férderrollen; Montagetréger; Kabel; Umrichter

Eine Kombination von Drehgeber und Haltebremse ist nicht méglich. Ebenfalls ist der Einsatz einer Ricklaufsperre mit einem

Synchronmotor technisch nicht sinnvoll.

* Abhdangig von der Option verléngert sich der Trommelmotor um 50 — 70 mm.

© 122023 Interroll
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TROMMELMOTOR
DM-SERIE
DM 0080

Materialvarianten

Fir den Trommelmotor und den elektrischen Anschluss stehen folgende Komponenten zur Auswahl:

Komponente Variante Edelstahl Messing/Nickel Technopolymer
Rohr Ballig °
Zylindrisch [ J
Zylindrisch + Passfeder fir [ J
Kettenréder
Enddeckel Standard o
Welle Standard [ J
Durchgangsgewinde [ J
Getriebe Planetengetriebe [}
Elektrischer Anschluss Gerade Verschraubung [ ] (] [ J
Gerade [ J
Hygieneverschraubung
Winkelverschraubung [ J [ J
Klemmenkasten o [ )
Gerade Steckverbindung ()
90° Steckverbindung [ J
90° Hygieneverschraubung o
Motorwicklung Asynchronmotor
Synchronmotor
Externe Dichtung PTFE

44
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Motorvarianten

Mechanische Daten fir Synchronmotoren mit Stahlgetriebe

TROMMELMOTOR

DM-SERIE
DM 0080

Py np gs i v n, M, EN Muyax/Ma FWuin S
[w] [m/s] [min] [Nm] [N] [mm] [mm]
145 8 3 164,23 0,08 18,3 65,0 1594 1,4 211 204
145 8 3 119,83 0,11 25,0 47,4 1163 2,1 211 204
145 8 3 103,89 0,12 28,9 41,1 1009 2,5 211 204
145 8 3 85,34 0,15 35,2 33,8 828 3,0 211 204
145 8 2 62,7 0,20 47,8 26,0 637 2,2 192 185
145 8 2 53,63 0,24 55,9 22,2 545 2,5 192 185
145 8 2 42,28 0,30 71,0 17,5 430 3,0 192 185
145 8 2 38,5 0,33 77,9 15,9 391 3,0 192 185
145 8 2 31,35 0,41 95,7 13,0 319 3,0 192 185
145 8 2 26,94 0,48 111,4 11,2 274 3,0 192 185
145 8 2 20,27 0,63 148,0 8,4 206 3,0 192 185
145 8 2 14,44 0,89 207,8 6,0 147 3,0 192 185
145 8 2 11,23 1,14 267,1 4,6 114 3,0 192 185
145 8 1 8,25 1,55 363,6 3,6 88 3,0 192 185
145 8 1 4,71 2,72 636,9 2,1 51 3,0 192 185
298 8 2 53,63 0,24 55,9 45,9 1125 1,2 222 215
298 8 2 42,28 0,30 71,0 36,1 887 1,5 222 215
298 8 2 38,5 0,33 77,9 32,9 808 1,6 222 215
298 8 2 31,35 0,41 95,7 26,8 658 3,0 222 215
298 8 2 26,94 0,48 111,4 23,0 565 3,0 222 215
298 8 2 20,27 0,63 148,0 17,3 425 3,0 222 215
298 8 2 14,44 0,89 207,8 12,3 303 3,0 222 215
298 8 2 11,23 1,14 267,1 9,6 236 3,0 222 215
298 8 1 8,25 1,55 363,6 7.4 183 3,0 222 215
298 8 1 4,71 2,72 636,9 4,3 104 3,0 222 215

© 122023 Interroll
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TROMMELMOTOR
DM-SERIE
DM 0080

Py ne gs i v LN M, Fy Myax/My FWyin SLwin
[w] [m/s] [min] [Nm] [N] [mm] [mm]
425 8 2 38,5 0,33 77,9 46,8 1148 1,2 252 245
425 8 2 31,35 0,41 95,7 38,1 935 2,5 252 245
425 8 2 26,94 0,48 111,4 32,7 803 3,0 252 245
425 8 2 20,27 0,63 148,0 24,6 604 3,0 252 245
425 8 2 14,44 0,89 207,8 17,5 431 3,0 252 245
425 8 2 11,23 1,14 267,1 13,6 335 3,0 252 245
425 8 1 8,25 1,55 363,6 10,6 260 3,0 252 245
425 8 1 4,71 2,72 636,9 6,0 148 3,0 252 245
550 8 2 31,35 0,41 95,7 49,4 1212 2,0 282 275
550 8 2 26,94 0,47 111,4 42,4 1041 23 282 275
550 8 2 20,27 0,63 148,0 31,9 783 29 282 275
550 8 2 14,44 0,89 207,8 22,7 558 3,0 282 275
550 8 2 11,23 1,14 267,1 17,7 434 3,0 282 275
550 8 1 8,25 1,55 363,6 13,7 337 1,9 282 275
550 8 1 4,71 2,72 636,9 7.8 192 3,0 282 275
Py = Nennleistung M, = Nennmoment Trommelmotor
ne = Anzahl Pole Fu = Nennbandzugskraft Trommelmotor
gs = Getriebestufen Myax/M, = Verhdltnis max. Beschleunigungsmoment zu Nennmoment
i = Getriebeibersetzung FWun = Mindesttrommelbreite
v = Geschwindigkeit Sl = Mindestrohrlédnge
na = Nennumdrehungszahl Rohr
Elektrische Daten fir Synchronmotoren
Py n, Uy Iy ly luax  fx n NN Jr My M, Muax  Re Lo Lsq k, T, kx Ush
WM M A A A H [Wmin] [kgem?] [Nm] [Nm] [Nm] [0 [mH [mH  [Vkpm| [md [INm/Al [V
145 8 230 081 081 243 200 0,85 3000 0,46 046 046 138 21,6 456 537 41,57 497 0,57 437
145 8 400 047 047 1,41 200 0,83 3000 0,46 046 046 138 566 130,7 1380 72,23 441 098 6,65
298 8 230 130 130 390 200 0,86 3000 0,92 095 09 285 102 278 293 47,46 575 073 332
298 8 400 0,78 0,78 234 200 0,87 3000 0,92 095 095 285 291 819 94,1 83,09 648 1,22 567
425 230 230 230 690 200 0,87 3000 1,38 135 135 405 566 163 194 4581 686 0,59 3,25
425 8 400 1,32 1,32 396 200 086 3000 1,38 135 135 405 176 498 590 80,80 670 1,02 581
550 8 230 294 294 8,82 200 090 3000 1,84 1,75 175 525 389 102 118 3845 606 0,59 286
550 8 400 1,70 1,70 5,10 200 090 3000 1,84 1,75 1,75 525 920 241 276 66,60 6,00 1,03 391
Py = Nennleistung My = Nenndrehmoment Rotor
ne = Anzahl Pole M, = Stillstandsmoment
Uy = Nennspannung Myax = Maximales Drehmoment
I = Nennstrom R, = Widerstand Phase-Phase

a6
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lo = Stillstandsstrom

luex = Maximaler Strom

fu = Nennfrequenz

n = Wirkungsgrad

Ny = Nenndrehzahl Rotor

5 = Tragheitsmoment Rotor

Mechanische Daten fir Synchronmotoren mit Stahlgetriebe dllos

Lso
Lsa
k.
T,
kny

USH

= Induktivitat d-Achse
= Induktivitat g-Achse

= EMK (Gegeninduktionsspannungskonstante)

= Elektrische Zeitkonstante

= Drehmomentkonstante

= Heizspannung

TROMMELMOTOR
DM-SERIE
DM 0080

Py np gs i v n, M, EN Muax/Mp FWun SN
W] [m/s] [min™] [Nm]| [N] [mm] [mm]
80 8 2 62,7 0,20 47,8 14,1 346 3,0 192 185
80 8 2 53,63 0,24 55,9 12,1 296 3,0 192 185
80 8 2 42,28 0,30 71,0 9,5 233 3,0 192 185
80 8 2 38,5 0,33 77,9 8,7 213 3,0 192 185
80 8 2 31,35 0,41 95,7 7,1 173 3,0 192 185
80 8 2 26,94 0,47 11,4 6,1 149 3,0 192 185
80 8 2 20,97 0,63 148,0 4,6 112 3,0 192 185
80 8 2 14,44 0,89 207,8 3,2 80 3,0 192 185
80 8 2 11,23 1,14 267,1 2,5 62 3,0 192 185
80 8 1 8,25 1,55 363,6 2,0 48 3,0 192 185
80 8 1 4,71 2,72 636,9 1,1 27 3,0 192 185
110 8 2 53,63 0,24 55,9 16,9 415 3,0 222 215
110 8 2 42,28 0,30 71,0 13,3 327 3,0 222 215
110 8 2 38,5 0,33 77,9 12,1 298 3,0 222 215
110 8 2 31,35 0,41 95,7 9,9 242 3,0 222 215
110 8 2 26,94 0,47 111,4 8,5 208 3,0 222 215
110 8 2 20,27 0,63 148,0 6,4 157 3,0 222 215
110 8 2 14,44 0,89 207,8 4,5 112 3,0 222 215
110 8 2 11,23 1,14 267,1 35 87 3,0 222 215
110 8 1 8,25 1,55 363,6 2,7 67 3,0 222 215
110 8 1 4,71 2,72 636,9 1,6 38 3,0 222 215
180 8 2 38,5 0,33 77,9 19,8 485 2,7 252 245
180 8 2 31,35 0,41 95,7 16,1 395 3,0 252 245
180 8 2 26,94 0,47 111,4 13,8 339 3,0 252 245
180 8 2 20,27 0,63 148,0 10,4 2515 3,0 252 245
180 8 2 14,44 0,89 207,8 74 182 3,0 252 245
180 8 2 11,23 1,14 267,1 58 141 3,0 252 245
180 8 1 8,25 1,55 363,6 4,5 110 3,0 252 245
180 8 1 4,71 2,72 636,9 2,6 63 3,0 252 245
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TROMMELMOTOR
DM-SERIE
DM 0080

Py ne gs i v LN M, Fy Myax/My FWyin SLwin
[w] [m/s] [min] [Nm] [N] [mm] [mm]
235 8 2 38,5 0,33 77,9 27,7 680 1,9 282 275
235 8 2 31,35 0,41 95,7 22,6 554 3,0 282 275
235 8 2 26,94 0,47 111,4 19,4 476 3,0 282 275
235 8 2 20,27 0,63 148,0 14,6 358 3,0 282 275
235 8 2 14,44 0,89 207,8 10,4 255 3,0 282 275
235 8 2 11,23 1,14 267,1 8,1 198 3,0 282 275
235 8 1 8,25 1,55 363,6 6,3 154 3,0 282 275
235 8 1 4,71 2,72 636,9 3,6 88 3,0 282 275

Py = Nennleistung M, = Nennmoment Trommelmotor

ne = Anzahl Pole Fy = Nennbandzugskraft Trommelmotor

gs = Getriebestufen Myax/M, = Verhéltnis max. Beschleunigungsmoment zu Nennmoment

i = Getriebeibersetzung FW = Mindesttrommelbreite

v = Geschwindigkeit SLyn = Mindestrohrlédnge

na = Nennumdrehungszahl Rohr

a8
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TROMMELMOTOR
DM-SERIE
DM 0080

Elektrische Daten fir Synchronmotoren éllos

Py n, Uy Iy Iy Iywax fy n Ny dr My M, Muyax Rp Lsp Lo k. T. kmy Ugy
W] M A Al A H [Wmin] kgem] [Nm] [Nm] [Nm| [0 [wH [mH [V/pm| [ms  INm/A] [VDC

80 8 230 045 045 135 200 085 3000 046 025 025 075 21,6 456 537 41,57 497 0,57 2,43

80 8 400 026 026 078 200 083 3000 046 025 025 075 566 1307 1380 7223 441 098 3,68

110 8 230 048 048 1,44 200 086 3000 092 035 035 1,05 102 27,8 293 47,46 575 073 1,22

110 8 400 029 029 087 200 087 3000 092 035 035 105 291 819 941 83,09 6,48 1,22 2,11

180 8 230 097 097 291 200 087 3000 138 057 0,57 1,71 566 163 194 4581 686 0,59 1,37

180 8 400 056 056 168 200 086 3000 138 057 057 1,71 176 498 590 8080 6,70 1,02 2,46

235 8 280 130 130 390 200 092 3000 184 075 075 225 389 102 118 3845 6,06 0,59 1,26

235 8 400 0,75 0,75 225 200 092 3000 184 075 075 225 92 24,1 27,6 66,60 6,00 1,03 1,73

Py = Nennleistung My = Nenndrehmoment Rotor

ne = Anzahl Pole M, = Stillstandsmoment

Uy = Nennspannung Muax = Maximales Drehmoment

Iy = Nennstrom R, = Widerstand Phase-Phase

[ = Stillstandsstrom Lsp = Induktivitat d-Achse

lwax = Maximaler Strom Lsq = Induktivitét g-Achse

fu = Nennfrequenz k. = EMK (Gegeninduktionsspannungskonstante)
n = Wirkungsgrad T, = Elektrische Zeitkonstante

Ny = Nenndrehzahl Rotor kg = Drehmomentkonstante

N = Tré&gheitsmoment Rotor Ugy = Heizspannung

DL-Serie

DM-Seri

© 122023 Interroll
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TROMMELMOTOR
DM-SERIE
DM 0080

Mechanische Daten fir Asynchronmotor 3-phasig mit Stahlgetriebe

Py np gs i v n, M, Fy FW N S
[w] [m/s] [min”] [Nm] [N] [mm] [mm]
40 4 3 164,23 0,03 7,8 42,4 1040 219 212
40 4 3 119,83 0,05 10,7 30,9 759 219 212
40 4 3 103,89 0,05 12,3 26,8 658 219 212
40 4 3 85,34 0,06 15,0 22,0 541 219 212
40 4 2 62,70 0,09 20,4 16,9 416 200 193
40 4 2 53,63 0,10 23,8 14,5 356 200 193
40 4 2 42,28 0,13 30,2 11,4 281 200 193
40 4 2 38,50 0,14 33,2 10,4 256 200 193
40 4 2 31,35 0,17 40,8 8,5 208 200 193
40 4 2 26,94 0,20 47 4 7.3 179 200 193
40 4 2 20,27 0,27 63,0 55 135 200 193
75 2 3 164,23 0,07 16,2 38,1 936 219 212
75 2 3 119,83 0,10 22,2 27,8 683 219 212
75 2 3 103,89 0,11 25,6 24,1 592 219 212
75 2 3 85,34 0,13 31,2 19,8 486 219 212
75 2 2 62,70 0,18 42,4 15,2 374 200 193
75 2 2 53,63 0,21 49,6 13,0 320 200 193
75 2 2 42,28 0,27 62,9 10,3 252 200 193
75 2 2 38,50 0,30 69,1 9,4 230 200 193
75 2 2 31,35 0,36 84,8 7,6 187 200 193
75 2 2 26,94 0,42 98,7 6,5 161 200 193
75 2 2 20,27 0,56 131,2 4,9 121 200 193
75 2 2 14,44 0,79 184,1 SIS 86 200 193
75 2 2 11,23 1,01 236,8 2,7 67 200 193
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Py np gs i v n, M, Fy FW N SLun
[w] [m/s] [min] [Nm] [N] [mm] [mm]
80 4 3 119,83 0,05 10,9 59,8 1467 269 262
80 4 3 103,89 0,05 12,6 51,8 1272 269 262
80 4 3 85,34 0,07 15,3 42,6 1045 269 262
80 4 2 62,70 0,09 20,9 32,7 804 250 243
80 4 2 53,63 0,10 24,4 28,0 687 250 243
80 4 2 42,28 0,13 30,9 22,1 542 250 243
80 4 2 38,50 0,15 34,0 20,1 494 250 243
80 4 2 31,35 0,18 41,7 16,4 402 250 243
80 4 2 26,94 0,21 48,6 14,1 345 250 243
80 4 2 20,27 0,28 64,5 10,6 260 250 243
80 4 2 14,44 0,39 90,6 7.5 185 250 243
80 4 2 11,23 0,50 116,5 59 144 250 243
80 4 1 8,25 0,68 158,5 4,5 112 250 243
80 4 1 4,71 1,18 2777 2,6 64 250 243
140 2 3 119,83 0,10 23,0 50,5 1239 269 262
140 2 3 103,89 0,11 26,5 43,8 1074 269 262
140 2 3 85,34 0,14 32,3 36,0 883 269 262
140 2 2 62,70 0,19 43,9 27,7 679 250 243
140 2 2 53,63 0,22 51,3 23,7 580 250 243
140 2 2 42,28 0,28 65,1 18,6 458 250 243
140 2 2 38,50 0,31 71,5 17,0 417 250 243
140 2 2 &,89 0,38 87,8 13,8 339 250 243
140 2 2 26,94 0,44 102,2 11,9 292 250 243
140 2 2 20,27 0,58 135,8 8,9 219 250 243
140 2 2 14,44 0,81 190,7 6,4 156 250 243
140 2 2 11,23 1,05 245,1 5,0 122 250 243
140 2 1 8,25 1,42 333,7 38 94 250 243
140 2 1 4,71 2,49 584,5 2,2 54 250 243

Py = Nennleistung na = Nennumdrehungszahl Rohr

ne = Anzahl Pole M, = Nennmoment Trommelmotor

gs = Getriebestufen Fy = Nennbandzugskraft Trommelmotor

i = Getriebeibersetzung FW = Mindesttrommelbreite

v = Geschwindigkeit Sl = Mindestrohrlédnge
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Mechanische Daten fir Asynchronmotor 3-phasig mit Technopolymergetriebe

Py n, gs i v n, M, Fy FW N SLun
[w] [m/s] [min”] [Nm] [N] [mm] [mm]
40 4 3 78,55 0,07 16,3 20,3 498 239 232
40 4 S 71,56 0,08 17,9 18,5 454 239 232
40 4 S 63,51 0,09 20,1 16,4 403 239 232
40 4 3 52,92 0,10 24,1 13,7 336 239 232
40 4 3 48,79 0,11 26,2 12,6 309 239 232
40 4 3 43,3 0,13 29,5 11,2 275 239 232
40 4 2 19,2 0,28 66,6 52 128 239 232
40 4 2 16 0,34 79,9 4,3 106 239 232
40 4 2 13,09 0,42 97,6 45 87 239 232
75 2 3 78,55 0,14 339 18,2 448 239 232
75 2 3 71,56 0,16 37,2 16,6 408 239 232
75 2 3 63,51 0,18 41,9 14,7 362 239 232
75 2 3 52,92 0,21 50,2 12,3 302 239 232
75 2 3 48,79 0,23 54,5 11,3 278 239 232
75 2 8] 43,3 0,26 61,4 10,1 247 239 232
75 2 2 19,2 0,59 138,55 4,7 114 239 232
75 2 2 16 0,71 166,2 39 95 239 232
75 2 2 13,09 0,87 203,1 3,2 78 239 232

Py = Nennleistung na = Nennumdrehungszahl Rohr

ne = Anzahl Pole M, = Nennmoment Trommelmotor

gs = Getriebestufen Fy = Nennbandzugskraft Trommelmotor

i = Getriebeibersetzung FW = Mindesttrommelbreite

v = Geschwindigkeit Sl = Mindestrohrlédnge
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Elektrische Daten fir Asynchronmotor 3-phasig

P, o ony fy U, Iy cos®p N J W, My M/ M/ M, Ry Usn  Uguy
(w] [min™]  [HZ] \Y| [A] [kgem?] My My My INm] [q] vl \Y

40 4 1278 50 230 0,38 0,72 037 0,59 1,93 1,31 1,51 1,31 0,3 2945 403 =

40 4 1278 50 400 0,22 0,72 036 0,59 1,93° 1,31 1,51 1,31 0,3 294,5 = 70

75 2 2659 50 230 0,46 0,82 05 0,59 3,04 1,48 1,70 1,48 0,27 164,4 31 =

75 2 2659 50 400 0,27 0,82 049 0,59 3,04 1,48 1,70 1,48 0,27 164,4 = 54,6

80 4 1308 50 230 0,64 0,68 046 1,11 220 1,46 1,65 1,46 0,58 132,5 28,8 =

80 4 1308 50 400 0,37 0,68 046 1,11 220 1,46 1,65 1,46 0,58 132,5 = 50

140 2 2796 50 230 0,65 0,79 068 1,11 386 1,88 2,03 1,88 0,49 72,7 18,7 =

140 2 2796 50 400 0,38 0,79 067 1,11 386 1,88 2,03 1,88 0,49 72,7 = 32,7
Py = Nennleistung 15/l = Verhéltnis Anlaufstrom — Nennstrom
ne = Anzahl Pole M¢/My = Verhéltnis Anlaufmoment — Nennmoment
Ny = Nenngeschwindigkeit Rotor ~ My/M = Verhéltnis Kippmoment — Nennmoment
fu = Nennfrequenz Mo/My = Verhéltnis Sattelmoment — Nennmoment
Uy = Nennspannung My = Nenndrehmoment Rotor
I = Nennstrom Ry = Strangwiderstand
cosp = Leistungsfaktor Ugia = Heizspannung in Dreieckschaltung
n = Wirkungsgrad Uiy = Heizspannung in Sternschaltung
3 = Tragheitsmoment Rotor

DL-Serie

DM-Seri
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Mechanische Daten fir Asynchronmotor 1-phasig mit Stahlgetriebe

Py n, gs i v n, M, Fy FW N SLun
[w] [m/s] [1/min] [Nm] [N] [mm] [mm]
25 4 3 119,83 0,05 11,0 18,5 455 269 262
25 4 S 103,89 0,05 12,7 16,1 395 269 262
25 4 S 85,34 0,07 155 13,2 324 269 262
25 4 2 62,7 0,09 21,1 10,2 249 250 243
25 4 2 53,63 0,11 24,6 8,7 213 250 243
25 4 2 42,28 0,13 31,2 6,8 168 250 243
25 4 2 38,5 0,15 34,3 6,2 153 250 243
25 4 2 31,35 0,18 42,1 5,1 125 250 243
25 4 2 26,94 0,21 49,0 4,4 107 250 243
25 4 2 20,27 0,28 65,1 &8 81 250 243
75 2 & 119,83 0,10 22,9 26,8 658 269 262
75 2 & 103,89 0,11 26,5 23,2 570 269 262
75 2 & 85,34 0,14 32,2 19,1 468 269 262
75 2 2 62,7 0,19 43,9 14,7 360 250 243
75 2 2 53,63 0,22 51,3 12,5 308 250 243
75 2 2 42,28 0,28 65,0 9.9 243 250 243
75 2 2 38,5 0,31 714 9.0 221 250 243
75 2 2 31,35 0,37 87,7 7,3 180 250 243
75 2 2 26,94 0,44 102,1 6,3 155 250 243
75 2 2 20,27 0,58 135,7 4,7 116 250 243
75 2 2 14,44 0,81 190,4 3.4 83 250 243
75 2 2 11,23 1,04 2449 2,6 64 250 243
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Py np gs i v n, M, Fy FW N SLun
[w] [m/s] [1/min] [Nm] [N] [mm] [mm]
85 2 3 119,83 0,10 22,9 30,9 759 269 262
85 2 3 103,89 0,11 26,5 26,8 658 269 262
85 2 3 85,34 0,14 32,2 22,0 540 269 262
85 2 2 62,7 0,19 439 16,9 415 250 243
85 2 2 53,63 0,22 51,3 14,5 355 250 243
85 2 2 42,28 0,28 65,0 11,4 280 250 243
85 2 2 385 0,31 71,4 10,4 255 250 243
85 2 2 31,35 0,37 87,7 8,5 208 250 243
85 2 2 26,94 0,44 102,1 7.3 178 250 243
85 2 2 20,27 0,58 1357 55 134 250 243
85 2 2 14,44 0,81 190,4 39 96 250 243
85 2 2 11,23 1,04 244,9 3,0 74 250 243
110 2 8 119,83 0,10 23,0 39,2 961 269 262
110 2 3 103,89 0,11 26,5 34,0 833 269 262
110 2 3 85,34 0,14 32,2 27,9 684 269 262
110 2 2 62,7 0,19 43,9 21,4 526 250 243
110 2 2 53,63 0,22 51,3 18,3 450 250 243
110 2 2 42,28 0,28 65,0 14,5 355 250 243
110 2 2 385 0,31 71,4 13,2 323 250 243
110 2 2 31,35 0,37 87,7 10,7 263 250 243
110 2 2 26,94 0,44 102,1 9,2 226 250 243
110 2 2 20,27 0,58 1357 6,9 170 250 243
110 2 2 14,44 0,81 190,5 4.9 121 250 243
110 2 2 11,23 1,05 244,9 38 94 250 243

Py = Nennleistung na = Nennumdrehungszahl Rohr

ne = Anzahl Pole M, = Nennmoment Trommelmotor

gs = Getriebestufen Fy = Nennbandzugskraft Trommelmotor

i = Getriebeibersetzung FW = Mindesttrommelbreite

% = Geschwindigkeit Sl = Mindestrohrlénge
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Mechanische Daten fir Asynchronmotor 1-phasig mit Technopolymergetriebe

Py n, gs i v n, M, Fy FW N SLun
[w] [m/s] [1/min] [Nm] [N] [mm] [mm]
25 4 3 115,2 0,05 11,5 17,8 436 287 280
25 4 S 96 0,06 13,8 14,8 364 287 280
25 4 S 78,55 0,07 16,8 12,1 297 287 280
25 4 3 71,56 0,08 18,4 11 271 287 280
75 2 3 96 0,12 28,6 21,4 525 287 280
75 2 3 78,55 0,15 85 17,5 430 287 280
75 2 3 71,56 0,16 38,4 16 391 287 280
75 2 3 63,51 0,19 43,3 14,2 347 287 280
85 2 3 78,55 0,15 85 20,2 496 287 280
85 2 3 71,56 0,16 38,4 18,4 452 287 280
85 2 3 63,51 0,19 43,3 16,3 401 287 280
110 2 3 63,51 0,19 43,3 20,7 508 287 280
110 2 3 52,92 0,22 52 17,2 423 287 280
110 2 3 48,79 0,24 56,4 15,9 390 287 280
110 2 8] 43,3 0,27 63,5 14,1 346 287 280
110 2 2 19,2 0,61 143,2 6,6 162 287 280
110 2 2 16 0,73 171,9 515 135 287 280
110 2 2 13,09 0,90 210,1 4,5 110 287 280

Py = Nennleistung na = Nennumdrehungszahl Rohr

ne = Anzahl Pole M, = Nennmoment Trommelmotor

gs = Getriebestufen Fy = Nennbandzugskraft Trommelmotor

i = Getriebeibersetzung FW = Mindesttrommelbreite

v = Geschwindigkeit Sl = Mindestrohrlédnge
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Elektrische Daten fir Asynchronmotor 1-phasig

TROMMELMOTOR

DM-SERIE
DM 0080

P, o | o £, U, I — J I/, My My M/ My R, U, G,
w] [min™]  [Hz] V] [A] [kgem’] My My My INm]  [q] [VDC] [uF]
25 4 1320 50 230 0,39 1 028 1,11 219 1,11 1,37 1,11 0,18 150 44 3
50 2 2750 50 230 0,54 1 0,4 0,74 308 094 1,71 0,94 0,17 82 &3 3
75 2 2750 50 230 0,68 1 048 0,89 319 074 1,37 0,74 0,26 66 34 4
85 2 2750 50 230 0,73 0,98 052 1,11 250 0,88 1,77 0,88 03 52 28 6
110 2 2750 50 230 0,94 1 0,51 1,11 197 073 1,15 0,73 0,38 52 37 8

Py = Nennleistung 15/l = Verhéltnis Anlaufstrom — Nennstrom

ne = Anzahl Pole M¢/My = Verhéltnis Anlaufmoment — Nennmoment

Ny = Nenngeschwindigkeit Rotor  My/M = Verhéltnis Kippmoment — Nennmoment

fu = Nennfrequenz M/My = Verhéltnis Sattelmoment — Nennmoment

Uy = Nennspannung My = Nenndrehmoment Rotor

I = Nennstrom R, = Widerstand Phase-Phase

cosp = Leistungsfaktor Ugy - = Heizspannung bei Einphasern

n = Wirkungsgrad G = Kondensatorgréfie

i = Tré&gheitsmoment Rotor
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Bandspannungsdiagramme

Bandspannung in Abhéngigkeit von Trommelbreite
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Hinweis: Den richtigen Wert fir die maximal zul&ssige Bandspannung ermitteln Sie anhand der Drehzahl des Trommelmotors. Prijfen
Sie bei der Auswahl des Motors zuséatzlich, ob der maximal zul@ssige TE-Wert zur gewiinschten Trommelbreite (FW) passt. Die

Bandspannungsdiagramme gelten nur fir Standardwellen.

TE
N

FW
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= Bandspannung
= Nennumdrehungszahl Rohr

= Trommelbreite
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Abmessungen

Trommelmotor

TROMMELMOTOR
DM-SERIE
DM 0080

AGL
C EL C
E
A-A
F
A
|-
D B DA
7
A
P SL=FW-2xP P
FW
Typ A B C D E F P SL EL AGL
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
DM 0080 Standard 81,5 80,5 12,5 30 2,5 25 35 FW—-7 FW+5  FW +30
ballig
Optional 81,5 80,5 12,5 25 2,5 20 3,5 FW-7 FW+5 FW + 30
Optional 81,5 80,5 12,5 17 2,5 13,5 3,5 FW-7 FW+5 FW + 30
DM 0080 Standard 81 81 12,5 30 2,5 25 3,5 FW-7 FW+5 FW +30
zylindrisch
Optional 81 81 12,5 25 2,5 20 3,5 FW-7 FW+5 FW +30
Optional 81 81 12,5 17 2,5 13,5 3,5 FW-7 FW+5 FW +30
DM 0080 Standard 81,7 81,7 12,5 30 2,5 25 3,5 FW-7 FW+5 FW +30
zylindrisch
Optional 81,7 81,7 12,5 25 2,5 20 3,5 FW-7 FW+5 FW +30
+ Passfeder
Optional 81,7 81,7 12,5 17 2,5 13,5 3,5 FW-7 FW+5 FW +30
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TROMMELMOTOR
DM-SERIE
DM 0113

.

P &

Praxisorientiert, skalierbar und bis ins Detail durchdacht: der neue Trommelmotor
DM 0113 macht es leicht, ein ganz individuelles Férdersystem aufzubauen und ist fir
die gestiegenen Anforderungen der Industrie und Gurthersteller an die zul&ssige
Bandspannung ausgelegt.

Mit einem vergréerten Geschwindigkeitsspekirum deckt der DM 0113 alle
denkbaren Anwendungsbereiche ab. Die clevere Plug-and-Play Steckverbindung
erleichtert die Installation erheblich. Jeder Motor ist bewéhrt, geprift und soweit
modularisiert, dass er weltweit in kirrzester Zeit produzier- und lieferbar ist.

Die modulare Bauweise des DM 0113 erlaubt die freie Kombination aus den einzelnen
Modulgruppen wie Welle, Enddeckel, Rohr oder Stahlgetriebe, Asynchron- oder
Synchronmotorwicklung, um die Anforderungen einer Anwendung perfekt zu erfillen.
Zusétzlich stehen verschiedene Optionen wie Drehgeber, Bremse, Ricklaufsperre,
Gummierungen, etc. und diverse Zubehérteile zur Verfigung.

Mit dem Plattformkonzept des DM 0113 kénnen alle Applikationen der internen
Logistik im Lebensmittelbereich sowie fir Industrie, Distribution und Flughéfen
abgedeckt werden.
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Technische Eigenschaften

TROMMELMOTOR
DM-SERIE
DM 0113

Asynchron-Kurzschlussléufermotor

AC-Synchron-Permanentmagnetmotor

Isolationsklasse der Motorwicklung Klasse F, IEC 34 (VDE 0530)

Klasse F, IEC 34 (VDE 0530)

Spannung 230/400 V +5 % (IEC 34/38) 230 oder 400 V
Die meisten international Gblichen Spannungen und
Frequenzen sind auf Anfrage erhéltlich
Frequenz 50 Hz 200 Hz
Wellenabdichtung NBR NBR
Schutzart Motor* IP69K IP69K
Thermoschutz Bimetall-Schalter Bimetall-Schalter
Betriebsmodus S1 S1
Umgebungstemperatur, +2 bis +40 °C +2 bis +40 °C

Dreiphasenmotor Niedrige Temperaturbereiche auf Anfrage

Niedrige Temperaturbereiche auf Anfrage

Umgebungstemperatur, +2 bis +25 °C
Dreiphasenmotor fir Anwendungen mit
formschlissig angetriebenen Béndern

oder ohne Band

+2 bis +40 °C

* Die Schutzart der Kabelverschraubung kann abweichen.

Ausfihrungsvarianten und Zubehor

Gummierungen Gummierung fir reibungsangetriebene Bénder
Gummierung fir modulare Kunststoffbénder
Gummierung fir formschlissig angetriebene thermoplastische Bénder
Kraftibertragung Kettenrader
Optionen Ricklaufsperre
Elekiromagnetische Haltebremse und Gleichrichter*
Drehgeber*
Auswuchten
Steckverbindung*
Ole Lebensmitteltaugliche Ole (NSF H1)
Zertifikat cULus-Sicherheitszertifikate
Zubehor Umlenktrommeln; Férderrollen; Montagetréger; Kabel; Umrichter

Eine Kombination von Drehgeber und Haltebremse ist nicht méglich. Ebenfalls ist der Einsatz einer Ricklaufsperre mit einem

Synchronmotor technisch nicht sinnvoll.

* Abhdngig von der Option verléngert sich der Trommelmotor um 50 — 70 mm.
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Materialvarianten

Fir den Trommelmotor und den elektrischen Anschluss stehen folgende Komponenten zur Auswahl:

Komponente Variante Edelstahl Messing/Nickel Technopolymer
Rohr Ballig °
Zylindrisch [ J
Zylindrisch + Passfeder fir [ J
Kettenréder
Enddeckel Standard o
Welle Standard [ J
Durchgangsgewinde [ J
Getriebe Planetengetriebe
Elektrischer Anschluss Gerade Verschraubung [ ] (] [ J
Gerade [ J
Hygieneverschraubung
Winkelverschraubung [ J [ J
Klemmenkasten o [ )
Gerade Steckverbindung ()
90° Steckverbindung [ J
90° Hygieneverschraubung o
Motorwicklung Asynchronmotor
Synchronmotor
Externe Dichtung PTFE
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TROMMELMOTOR

DM-SERIE
DM 0113
Motorvarianten
Mechanische Daten fir Synchronmotoren mit Stahlgetriebe
Py np gs i v n, M, EN Muyax/Ma FWuin S
[w] [m/s] [min] [Nm] [N] [mm] [mm]
300 8 3 120 0,15 25,0 98,8 1.740 1,6 228 221
300 8 3 100 0,18 30,0 82,3 1.450 2 228 221
300 8 3 80 0,22 37,5 65,8 1.160 2,5 228 221
300 8 2 63 0,28 47,6 54,6 962 3 208 201
300 8 2 45 0,40 66,7 39,0 687 3 208 201
300 8 2 36 0,49 83,3 31,2 550 3 208 201
300 8 2 30 0,59 100,0 26,0 458 3 208 201
300 8 2 24 0,74 125,0 20,8 366 3 208 201
300 8 2 20 0,89 150,0 17,3 305 3 208 201
300 8 2 16 1,11 187,5 13,9 244 3 208 201
300 8 2 12 1,48 250,0 10,4 183 3 208 201
300 8 1 9 1,98 B335 8,2 145 3 208 201
300 8 1 6 2,97 500,0 5,5 96 3 208 201
700 8 2 63 0,28 47,6 126,8 2.234 1,3 258 251
700 8 2 45 0,40 66,7 90,6 1.596 1,8 258 251
700 8 2 36 0,49 83,3 72,5 1.277 1,4 258 251
700 8 2 30 0,59 100,0 60,4 1.064 1,7 258 251
700 8 2 24 0,74 125,0 48,3 851 2 258 251
700 8 2 20 0,89 150,0 40,3 709 2,5 258 251
700 8 2 16 1,11 187,5 32,2 567 8 258 251
700 8 2 12 1,48 250,0 24,2 426 8 258 251
700 8 1 9 1,98 333,3 19,1 336 8 258 251
700 8 1 6 2,97 500,0 12,7 224 8 258 251
1100 8 2 36 0,49 83,3 113,7 2.004 1,4 288 281
1100 8 2 30 0,59 100,0 94,8 1.670 1,6 288 281
1100 8 2 24 0,74 125,0 75,8 1.336 2 288 281
1100 8 2 20 0,89 150,0 63,2 1.113 2,5 288 281
1100 8 2 16 1,11 187,5 50,5 891 3 288 281
1100 8 2 12 1,48 250,0 37,9 668 3 288 281
1100 8 1 9 1,98 B8383 299 527 3 288 281
1100 8 1 6 2,97 500,0 20,0 352 3 288 281
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Py = Nennleistung M, = Nennmoment Trommelmotor

np = Anzahl Pole Fu = Nennbandzugskraft Trommelmotor

gs = Getriebestufen Mya/M, = Verhéltnis max. Beschleunigungsmoment zu Nennmoment
i = Getriebeibersetzung FWun = Mindesttrommelbreite

v = Geschwindigkeit Sl = Mindestrohrlénge

na = Nennumdrehungszahl Rohr

Elektrische Daten fiir Synchronmotoren

Py n, Uy Iy I luax  fy n nn J My M, Myax R, Lo Lo ke T, ki Usu
wmM M AW A A H [Wmin] [kgem] [Nm] [Nm] INm]  [Q] [mH] [mH [V/Apm] [msg [Nm/A]l M
300 8 230 1,25 1,25 375 200 0,85 3000 2,1 096 09 288 1253 55 102 5034 178 076 3,92
300 8 400 0,72 0,72 2,16 200 0,85 3000 2,1 096 09 288 3760 165 30,7 8720 178 1,32 6,77
700 8 230 267 267 8,01 200 0,89 3000 6,29 223 223 669 263 25 44 55,48 3,57 0,84 1,76
700 8 400 1,54 1,54 462 200 0,89 3000 629 223 223 669 790 74 133 9610 357 1,45 3,04
1100 8 230 397 397 1191 200 092 3000 838 350 350 105 1,89 19 32 56,52 3,39 0,88 1,88
1100 8 400 229 229 687 200 092 3000 838 350 350 105 566 58 96 9790 339 1,53 3,24
Py = Nennleistung My = Nenndrehmoment Rotor
ne = Anzahl Pole M, = Stillstandsmoment
Uy = Nennspannung Myax = Maximales Drehmoment
I = Nennstrom R, = Widerstand Phase-Phase
lo = Stillstandsstrom Lsp = Induktivitat d-Achse
luax = Maximaler Strom Lsq = Induktivitdt g-Achse
fu = Nennfrequenz k. = EMK (Gegeninduktionsspannungskonstante)
n = Wirkungsgrad T, = Elektrische Zeitkonstante
Ny = Nenndrehzahl Rotor ki = Drehmomentkonstante
IS = Trégheitsmoment Rotor Ugy = Heizspannung
Mechanische Daten fir Synchronmotoren mit Stahlgetriebe dllos
Py ne gs i v A M, Fy Myax/My FWyin SLwn
[w] [m/s] [min”] [Nm] [N] [mm] [mm]
190 8 3 120 0,15 25,0 62,2 1.096 1,6 228 221
190 8 3 100 0,18 30,0 51,9 914 2 228 221
190 8 3 80 0,22 37,5 41,5 731 2,5 228 221
190 8 2 63 0,28 47,6 34,4 606 3 208 201
190 8 2 45 0,40 66,7 24,6 433 3 208 201
190 8 2 36 0,49 83,3 19,6 346 5 208 201
190 8 2 30 0,59 100,0 16,4 289 8 208 201
190 8 2 24 0,74 125,0 13,1 231 3 208 201
190 8 2 20 0,89 150,0 10,9 192 3 208 201
190 8 2 16 1,11 187,5 8,7 154 3 208 201
190 8 2 12 1,48 250,0 6,5 115 3 208 201
190 8 1 9 1,98 8883 5,2 91 & 208 201
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DM-SERIE
DM 0113

Py ny gs i v n, M, Fy Myax/M, FW N SLun
[w] [m/s] [min] [Nm] [N] [mm] [mm]
190 8 1 6 2,97 500,0 34 61 3 208 201
440 8 2 63 0,28 47,6 79,6 1.403 1,3 258 251
440 8 2 45 0,40 66,7 56,9 1.002 1,8 258 251
440 8 2 36 0,49 83,3 45,5 802 2,2 258 251
440 8 2 30 0,59 100,0 37,9 668 2,6 258 251
440 8 2 24 0,74 125,0 30,3 534 8 258 251
440 8 2 20 0,89 150,0 25,3 445 8 258 251
440 8 2 16 1,11 187,5 20,2 356 8 258 251
440 8 2 12 1,48 250,0 15,2 267 3 258 251
440 8 1 9 1,98 3333 12,0 211 8 258 251
440 8 1 6 2,97 500,0 8,0 141 8 258 251
700 8 2 36 0,49 83,3 72,5 1.277 2,2 288 281
700 8 2 30 0,59 100,0 60,4 1.064 2,6 288 281
700 8 2 24 0,74 125,0 48,3 851 3 288 281
700 8 2 20 0,89 150,0 40,3 709 3 288 281
700 8 2 16 1,11 187,5 32,2 567 3 288 281
700 8 2 12 1,48 250,0 24,2 426 3 288 281
700 8 1 9 1,98 333,3 19,1 336 3 288 281
700 8 1 6 2,97 500,0 12,7 224 3 288 281

Py = Nennleistung M, = Nennmoment Trommelmotor

ne = Anzahl Pole Fy = Nennbandzugskraft Trommelmotor

gs = Getriebestufen Muas/M, = Verhéltnis max. Beschleunigungsmoment zu Nennmoment

i = Getriebeibersetzung FW = Mindesttrommelbreite

v = Geschwindigkeit Sl = Mindestrohrlédnge

Na = Nennumdrehungszahl Rohr
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Elektrische Daten fir Synchronmotoren éllos

Py n, Uy Iy lo huax  fy n LY Jr My M, My Re Lsp Lsq k, T, ky Usu
W] VI [Al [Al [A] [He] [U/min] [kgem?] [Nm] [Nm] [Nm] [Q] [mH] [mH] VApm| [ms] [Nm/A]l [V]
190 8 230 080 080 240 200 0,88 3000 2,1 060 060 1,80 1253 55 10,2 50,34 1,78 0,76 2,51
190 8 400 046 046 1,38 200 0,88 3000 2,1 060 060 180 3760 165 30,7 87,20 1,78 1,32 432
440 8 230 1,77 1,77 531 200 087 3000 629 140 140 420 263 25 4,4 55,48 3,57 0,84 1,16
440 8 400 1,02 1,02 3,06 200 087 3000 629 140 140 420 790 74 13,3 96,10 3,57 1,45 2,01
700 8 230 255 255 7,65 200 0,94 3000 838 223 223 669 189 19 32 56,52 3,39 0,88 1,20
700 8 400 1,47 1,47 441 200 094 3000 838 223 223 669 566 58 9,6 97,90 g3 1,53 2,08
Py = Nennleistung My = Nenndrehmoment Rotor
ne = Anzahl Pole M, = Stillstandsmoment
Uy = Nennspannung Myax = Maximales Drehmoment
Iy = Nennstrom R, = Widerstand Phase-Phase
lo = Stillstandsstrom Lsp = Induktivitat d-Achse
luex = Maximaler Strom Lsq = Induktivitat g-Achse
fu = Nennfrequenz k. = EMK (Gegeninduktionsspannungskonstante)
n = Wirkungsgrad T, = Elektrische Zeitkonstante
Ny = Nenndrehzahl Rotor kg = Drehmomentkonstante
3 = Tré&gheitsmoment Rotor Ugy = Heizspannung
Mechanische Daten fir Asynchronmotor 3-phasig mit Stahlgetriebe
Py np gs i v n, M, Fy FWun SN
W] [m/s] [min”] [Nm] [N] [mm] [mm]
160 4 3] 168 0,05 83 157,0 2.767 277 270
160 4 3 150 0,06 9.3 140,2 2.470 277 270
160 4 3 120 0,07 11,6 112,1 1.976 277 270
160 4 2 73,8 0,11 18,9 72,6 1.279 257 250
160 4 2 63 0,13 22,2 62,0 1.092 257 250
160 4 2 45 0,18 31,0 44,3 780 257 250
160 4 2 36 0,23 38,8 35,4 624 257 250
160 4 2 30 0,28 46,6 29,5 520 257 250
160 4 2 27 0,31 51,7 26,6 468 257 250
160 4 2 24 0,35 58,2 23,6 416 257 250
160 4 2 20 0,41 69,9 19,7 347 257/ 250
160 4 2 16 0,52 87,3 15,7 277 257 250
160 4 2 12 0,69 116,4 11,8 208 257 250
160 4 1 9 0,92 155,2 93 164 257 250
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DM 0113
Py np gs i v n, M, Fy FW i Iy
[w] [m/s] [min] [Nm] [N] [mm] [mm]
225 2 2 73,8 0,22 37,4 52,0 915 257 250
225 2 2 63 0,26 43,8 44,3 781 257 250
225 2 2 45 0,36 61,3 31,7 558 257 250
225 2 2 36 0,46 76,6 25,3 447 257 250
225 2 2 30 0,55 91,9 21,1 372 257 250
225 2 2 27 0,61 102,1 19,0 335 257 250
225 2 2 24 0,68 1149 16,9 298 257 250
225 2 2 20 0,82 137,9 14,1 248 257 250
225 2 2 16 1,02 172,4 1,3 198 257 250
225 2 2 12 1,37 229,8 8,4 149 257 250
225 2 1 9 1,82 306,4 6,7 118 257 250
300 4 2 63 0,13 21,8 118,8 2.094 307 300
300 4 2 45 0,18 30,5 84,9 1.496 307 300
300 4 2 36 0,23 38,1 67,9 1.197 307 300
300 4 2 30 0,27 45,7 56,6 997 307 300
300 4 2 27 0,30 50,8 50,9 897 307 300
300 4 2 24 0,34 57,1 45,3 798 307 300
300 4 2 20 0,41 68,6 37,7 665 307 300
300 4 2 16 0,51 85,7 30,2 532 307 300
370 2 2 73,8 0,22 37,7 84,6 1.491 307 300
370 2 2 63 0,26 44,1 72,2 1.272 307 300
370 2 2 49,2 0,34 56,5 56,4 994 307 300
370 2 2 45 0,37 61,8 51,6 909 307 300
370 2 2 42 0,39 66,2 48,1 848 307 300
370 2 2 36 0,46 77,2 41,3 727 307 300
370 2 2 32,8 0,50 84,7 37,6 662 307 300
370 2 2 30 0,55 92,6 34,4 606 307 300
370 2 2 27 0,61 102,9 30,9 545 307 300
370 2 2 24 0,69 115,8 27,5 485 307 300
370 2 2 20 0,83 139,0 22,9 404 307 300
370 2 2 18 0,92 154,4 20,6 364 307 300
370 2 2 16 1,03 173,7 18,3 323 307 300
370 2 2 12 1,38 231,6 13,8 242 307 300
370 2 1 9 1,83 308,8 10,9 191 307 300
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Py np gs i v n, M, Fy FW N SLun
[w] [m/s] [min] [Nm] [N] [mm] [mm]
550 2 2 42 0,40 67,0 70,9 1.249 317 310
550 2 2 36 0,46 78,1 60,8 1.071 317 310
550 2 2 32,8 0,51 85,8 55,4 975 317 310
550 2 2 30 0,56 93,8 50,6 892 317 310
550 2 2 27 0,62 104,2 45,6 803 317 310
550 2 2 24 0,70 117,2 40,5 714 317 310
550 2 2 20 0,84 140,7 33,8 595 317 310
550 2 2 16 1,04 175,8 27,0 476 317 310
550 2 2 12 1,39 2344 20,3 357 317 310
550 2 1 9 1,86 3126 16,0 282 317 310
Py = Nennleistung na = Nennumdrehungszahl Rohr
ne = Anzahl Pole M, = Nennmoment Trommelmotor
gs = Getriebestufen Fu = Nennbandzugskraft Trommelmotor
i = Getriebeibersetzung FW = Mindesttrommelbreite
v = Geschwindigkeit Sl = Mindestrohrlédnge
Elektrische Daten fir Asynchronmotor 3-phasig
Py np ny Ty U, Iy cos® N Jr I/1y M/ Mg/ M,/ My Ryu Ugun Ugy
w] [min']  [Hz] [V] [A] [kgem?] M, My My INm] 0] VY \Y]
160 4 1397 50 400 054 0,70 061 3,51 3,05 1,92 2,13 1,92 1,09 64,0 36,3
160 4 1397 50 230 0,94 0,70 0,61 & 91 3,05 1,92 2,13 1,92 1,09 64,0 21,1
225 2 2758 50 400 0,56 0,86 0,67 2,28 4,32 2,57 2,62 2,57 0,78 39,3 28,4
225 2 2758 50 230 09 086 068 2,28 4,32 2,57 2,62 2,57 0,78 39,3 16,2
300 4 1371 50 400 0,81 076 0,70 6,22 3,28 1,8 1,95 1,8 2,09 33,45 30,9
300 4 1371 50 230 140 076 071 6,22 3,28 1,8 1,95 1,8 2,10 3345 178
370 2 2779 50 400 082 087 075 4,03 547 2,91 2,91 2,88 1,27 17,65 18,9
370 2 2779 50 230 142 087 075 4,03 547 2,91 2,91 2,88 1,27 17,65 10,9
550 2 2813 50 400 123 085 076 498 577 3,27 3,27 SAlS 1,87 13,0 20,4
550 2 2813 50 230 213 085 076 498 577 3,27 3,27 &5 1,87 13,0 11,8
Py = Nennleistung Is/1 = Verhdltnis Anlaufstrom — Nennstrom
ne = Anzahl Pole M¢/My = Verhéltnis Anlaufmoment — Nennmoment
Ny = Nenngeschwindigkeit Rotor ~ My/M,, = Verhéltnis Kippmoment — Nennmoment
fu = Nennfrequenz Me/My = Verhéltnis Sattelmoment — Nennmoment
Uy = Nennspannung My = Nenndrehmoment Rotor
I = Nennstrom Ry = Strangwiderstand
cosp = Leistungsfaktor Ugia = Heizspannung in Dreieckschaltung
n = Wirkungsgrad Usny = Heizspannung in Sternschaltung
iR = Trégheitsmoment Rotor
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TROMMELMOTOR

Mechanische Daten fir Asynchronmotor 1-phasig mit Stahlgetriebe

DM-SERIE
DM 0113

Py n, gs i v n, M, Fy FW N SLun
[w] [m/s] [1/min] [Nm] [N] [mm] [mm]
250 4 2 45 0,18 30,2 71,5 1265 307 300
250 4 2 36 0,22 37,8 57,2 1012 307 300
250 4 2 30 0,27 45,3 47,7 843 307 300
250 4 2 27 0,3 50,4 42,9 759 307 300
250 4 2 24 0,34 56,7 38,1 675 307 300
250 4 2 20 0,4 68 31,8 562 307 300
250 4 2 16 0,5 85 25,4 450 307 300
250 4 2 12 0,67 113,3 19,1 337 307 300
Py = Nennleistung Na = Nennumdrehungszahl Rohr
ne = Anzahl Pole M, = Nennmoment Trommelmotor
gs = Getriebestufen Fyu = Nennbandzugskraft Trommelmotor
i = Getriebeibersetzung FW = Mindesttrommelbreite
v = Geschwindigkeit Sy = Mindestrohrlénge
Elektrische Daten fiisr Asynchronmotor 1-phasig
Py np ny Ty Uy Iy cosp N Jr I/ly, Mg/ M,/ M,/ My Ry Ugy, - Cy
W] [min"]  [Hz]  [V] [A] [kgem’] My My M, INm] | [vDC] [uF]
250 4 1360 50 230 2,4 0,97 047 72 1,25 1,1 1,1 1,1 1,76 12,7 22 12
Py = Nennleistung 15/l = Verhdltnis Anlaufstrom — Nennstrom
ne = Anzahl Pole Ms/My = Verhéltnis Anlaufmoment — Nennmoment
Ny = Nenngeschwindigkeit Rotor ~ My/My = Verhéltnis Kippmoment — Nennmoment
fu = Nennfrequenz M/My = Verhéltnis Sattelmoment — Nennmoment
Uy = Nennspannung My = Nenndrehmoment Rotor
Iy = Nennstrom R, = Widerstand Phase-Phase
cosp = Leistungsfaktor Ugyy - = Heizspannung bei Einphasern
n = Wirkungsgrad G = Kondensatorgréfie
5 = Tré&gheitsmoment Rotor
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TROMMELMOTOR
DM-SERIE
DM 0113

'ﬁ Bandspannungsdiagramme

P O

Bandspannung in Abhéngigkeit von Nennumdrehungszahl des Rohrs
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Hinweis: Den richtigen Wert fir die maximal zul&ssige Bandspannung ermitteln Sie anhand der Drehzahl des Trommelmotors. Prijfen
Sie bei der Auswahl des Motors zusétzlich, ob der maximal zul@ssige TE-Wert zur gewiinschten Trommelbreite (FW) passt. Die
Bandspannungsdiagramme gelten nur fir Standardwellen.

TE
Na

FW
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= Bandspannung

= Nennumdrehungszahl Rohr

= Trommelbreite
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TROMMELMOTOR

Abmessungen
Trommelmotor
AGL
C EL C
E
A-A
F
A
|-
D B DA
]
A
P SL=FW-2xP P
FW
Typ A B € D E F P sL EL AGL
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
DM 0113 Standard ~ 113,5 112 25 30 6,5 25 3,5 FW -7 FW+13 FW + 63
ballig
Optional 113,5 112 25 25 6,5 20 35 W -7 FW + 13 FW + 63
DM 0113 Standard 112 112 25 30 6,5 25 3,5 FW -7 FW + 13 FW + 63
zylindrisch
Optional 112 112 25 25 6,5 20 35 FW -7 FW + 13 FW + 63
DM 0113 Standard 113 113 25 30 6,5 25 35 FW -7 FW + 13 FW + 63
zylindrisch
Optional 113 113 25 25 6,5 20 35 FW -7 FW + 13 FW + 63

+ Passfeder

© 122023 Interroll

71

DL-Serie

DM-Seri

DP-Serie

Anwendungshinweise



TROMMELMOTOR
DM-SERIE
DM 0113

'ﬁ AGL

C EL C
{ : :
A-A
A OF A
E- —
oD oB | A —
1 E —
A

P SL=FW-2xP P
FW

Abb.: Quadratischer Schaft
Typ A B c D E F P sL EL AGL

[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
DM 0113 Standard  113,5 112 25 30 6,5 25 35 FW -7  FW+13 FW + 63
ballig
DM 0113 Standard 112 112 25 30 6,5 25 3,5 FW -7 FW + 13 FW + 63
zylindrisch
DM 0113 Standard 113 113 25 30 6,5 25 35 FW -7 FW + 13 FW + 63
zylindrisch

+ Passfeder
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TROMMELMOTOR
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TROMMELMOTOR
DM-SERIE
DM 0138

W

P &

Praxisorientiert, skalierbar und bis ins Detail durchdacht: der neue Trommelmotor
DM 0138 macht es leicht, ein ganz individuelles Férdersystem aufzubauen und ist fir
die gestiegenen Anforderungen der Industrie und Gurthersteller an die zul&ssige
Bandspannung ausgelegt.

Mit einem vergréerten Geschwindigkeitsspekirum deckt der DM 0138 alle
denkbaren Anwendungsbereiche ab. Die clevere Plug-and-Play Steckverbindung
erleichtert die Installation erheblich. Jeder Motor ist bewéhrt, geprift und soweit
modularisiert, dass er weltweit in kirrzester Zeit produzier- und lieferbar ist.

Die modulare Bauweise des DM 0138 erlaubt die freie Kombination aus den einzelnen
Modulgruppen wie Welle, Enddeckel, Rohr oder Stahlgetriebe, um die Anforderungen
einer Anwendung perfekt zu erfillen. Zusétzlich stehen verschiedene Optionen wie
Drehgeber, Bremse, Ricklaufsperre, Gummierungen, etc. und diverse Zubehérteile zur
Verfigung.

Mit dem Plattformkonzept des DM 0138 kénnen alle Applikationen der internen
Logistik im Lebensmittelbereich sowie fir Industrie, Distribution und Flughéfen
abgedeckt werden.
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Technische Eigenschaften

TROMMELMOTOR
DM-SERIE
DM 0138

Asynchron-Kurzschlussléufermotor

AC-Synchron-Permanentmagnetmotor

Isolationsklasse der Motorwicklung Klasse F, IEC 34 (VDE 0530)

Klasse F, IEC 34 (VDE 0530)

Spannung 230/400 V +5 % (IEC 34/38) 230 oder 400 V
Die meisten international Gblichen Spannungen und
Frequenzen sind auf Anfrage erhéltlich
Frequenz 50 Hz 200 Hz
Wellenabdichtung NBR NBR
Schutzart Motor* IP69K IP69K
Thermoschutz Bimetall-Schalter Bimetall-Schalter
Betriebsmodus S1 S1
Umgebungstemperatur, +2 bis +40 °C +2 bis +40 °C

Dreiphasenmotor Niedrige Temperaturbereiche auf Anfrage

Niedrige Temperaturbereiche auf Anfrage

Umgebungstemperatur, +2 bis +25 °C
Dreiphasenmotor fir Anwendungen mit
formschlissig angetriebenen Béndern

oder ohne Band

+2 bis +40 °C

* Die Schutzart der Kabelverschraubung kann abweichen.

Ausfihrungsvarianten und Zubehor

Gummierungen Gummierung fir reibungsangetriebene Bénder
Gummierung fir modulare Kunststoffbénder
Gummierung fir formschlissig angetriebene thermoplastische Bénder
Kraftibertragung Kettenrader
Optionen Ricklaufsperre
Elekiromagnetische Haltebremse und Gleichrichter*
Drehgeber*
Auswuchten
Steckverbindung*
Ole Lebensmitteltaugliche Ole (NSF H1)
Zertifikat cULus-Sicherheitszertifikate
Zubehor Umlenktrommeln; Férderrollen; Montagetréger; Kabel; Umrichter

Eine Kombination von Drehgeber und Haltebremse ist nicht méglich. Ebenfalls ist der Einsatz einer Ricklaufsperre mit einem

Synchronmotor technisch nicht sinnvoll.

* Abhdngig von der Option verléngert sich der Trommelmotor um 50 — 70 mm.
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Materialvarianten

Fir den Trommelmotor und den elektrischen Anschluss stehen folgende Komponenten zur Auswahl:

Komponente Variante Edelstahl Messing/Nickel Technopolymer
Rohr Ballig °
Zylindrisch [ J
Zylindrisch + Passfeder fir [ J
Kettenréder
Enddeckel Standard o
Welle Standard [ J
Durchgangsgewinde [ J
Getriebe Planetengetriebe
Elektrischer Anschluss Gerade Verschraubung [ ] (] [ J
Gerade [ J
Hygieneverschraubung
Winkelverschraubung [ J [ J
Klemmenkasten o [ )
Gerade Steckverbindung ()
90° Steckverbindung [ J
90° Hygieneverschraubung o
Motorwicklung Asynchronmotor
Synchronmotor
Externe Dichtung PTFE
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Motorvarianten

Mechanische Daten fir Synchronmotoren mit Stahlgetriebe

TROMMELMOTOR

DM-SERIE
DM 0138

Py ne gs i v na M, Fy Mpyax/My FWyiy SLwn
[w] [m/s] [min] [Nm] [N] [mm] [mm]
1800 8 2 30 0,72 100,0 155,1 2.248 1,35 357 350
1800 8 2 27 0,80 11,1 139,6 2.024 1,55 357 350
1800 8 2 24 0,90 125,0 1241 1.799 1,65 357 350
1800 8 2 20 1,08 150,0 103,4 1.499 2,3 357 350
1800 8 2 16 1,35 187,5 82,7 1.199 2,8 357 350
1800 8 2 12 1,81 250,0 62,1 899 3 357 350
1800 8 1 9 2,41 333,33 49,0 710 3 357 350
Py = Nennleistung M, = Nennmoment Trommelmotor
ne = Anzahl Pole Fu = Nennbandzugskraft Trommelmotor
gs = Getriebestufen Muas/M, = Verhéltnis max. Beschleunigungsmoment zu Nennmoment
i = Getriebeibersetzung FWun = Mindesttrommelbreite
v = Geschwindigkeit Sl = Mindestrohrlédnge
Na = Nennumdrehungszahl Rohr
Elektrische Daten fiir Synchronmotoren
Py n Uy I ly lyax fu n NN Jr My M, Mpyax Lsp Lsa k, I8 kay Usu
W] VI [Al [Al [Al [Hg] [Wmin] kgem] [Nm] [Nm] [Nm] [Q] [mH] [mH] [V/kpm| [ms] [Nm/A] [V]
1800 8 230 594 594 1782 200 0,85 3000 152 573 573 17,19 133 39 56 63,62 15,58 0,96 1,98
1800 8 400 3,43 3,43 1029 200 0,85 3000 152 573 573 17,19 400 116 169 110,20 1558 1,67 343
Py = Nennleistung My = Nenndrehmoment Rotor
ne = Anzahl Pole M, = Stillstandsmoment
Uy = Nennspannung Myax = Maximales Drehmoment
I = Nennstrom R, = Widerstand Phase-Phase
lo = Stillstandsstrom Lsp = Induktivitat d-Achse
luex = Maximaler Strom Lsq = Induktivitat g-Achse
fu = Nennfrequenz k. = EMK (Gegeninduktionsspannungskonstante)
n = Wirkungsgrad T, = Elektrische Zeitkonstante
Ny = Nenndrehzahl Rotor kg = Drehmomentkonstante
5 = Trégheitsmoment Rotor Ugy = Heizspannung
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Mechanische Daten fir Synchronmotoren mit Stahlgetriebe dllos

Py np gs 1 v LU M, Fy Myax/My FWyun SLwn
[w] [m/s] [min] [Nm] [N] [mm] [mm]
1000 8 2 49,2 0,44 61,0 141,2 2.046 1,6 357 350
1000 8 2 45 0,48 66,7 129,1 1.872 1,8 357 350
1000 8 2 42 0,52 714 120,5 1.747 1,9 357 350
1000 8 2 36 0,60 83,3 103,3 1.497 2,2 357 350
1000 8 2 30 0,72 100,0 86,1 1.248 2,7 357 350
1000 8 2 27 0,80 11,1 77,5 1.123 3 357 350
1000 8 2 24 0,90 125,0 68,9 998 3 357 350
1000 8 2 20 1,08 150,0 57,4 832 3 357 350
1000 8 2 16 1,35 187,5 45,9 665 3 357 350
1000 8 2 12 1,81 250,0 34,4 499 3 357 350
1000 8 1 9 2,41 8883 27,2 394 & 357 350

Py = Nennleistung M, = Nennmoment Trommelmotor

ne = Anzahl Pole Fu = Nennbandzugskraft Trommelmotor

gs = Getriebestufen Mua/M, = Verhéltnis max. Beschleunigungsmoment zu Nennmoment

i = Getriebeibersetzung FW = Mindesttrommelbreite

% = Geschwindigkeit Sl = Mindestrohrlénge

na = Nennumdrehungszahl Rohr

Elektrische Daten fiir Synchronmotoren éllos
Py n, Uy Iy I huax iy n NN e My M, My Re Lo Lsq k. 1y k Usu
W] IVI [Al [Al [A] [Hz] [Wmin] [kgem?] [Nm] [Nm] [Nm] [Q] [mH] [mH] [V/kpm| [ms] [Nm/A] [V]
1000 8 230 336 336 10,08 200 0,89 3000 152 318 3,18 954 133 39 5,6 63,62 1558 096 1,12
1000 8 400 194 194 582 200 0,89 3000 152 318 3,18 954 400 116 16,9 110,20 1558 1,67 1,94

Py = Nennleistung

ne = Anzahl Pole

Uy = Nennspannung

Iy = Nennstrom

Iy = Stillstandsstrom

lwax = Maximaler Strom

fu = Nennfrequenz

n = Wirkungsgrad

Ny = Nenndrehzahl Rotor

3 = Tragheitsmoment Rotor
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My = Nenndrehmoment Rotor

M, = Stillstandsmoment

Muax = Maximales Drehmoment

R, = Widerstand Phase-Phase

Lso = Induktivitat d-Achse

Lsq = Induktivitat g-Achse

k. = EMK (Gegeninduktionsspannungskonstante)
T, = Elektrische Zeitkonstante

ki = Drehmomentkonstante

Ugy = Heizspannung
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TROMMELMOTOR

DM-SERIE
DM 0138
Mechanische Daten fir Asynchronmotor 3-phasig mit Stahlgetriebe
Py np gs i v n, M, Fy FW i S
[w] [m/s] [min”] [Nm] [N] [mm] [mm]
160 4 3 252 0,04 55 238 3454 307 300
160 4 3 150 0,07 9,2 142 2056 307 300
160 4 3 120 0,08 11,5 113 1645 307 300
160 4 3 100 0,1 13,9 95 1371 307 300
370 4 2 73,8 0,14 18,8 169 2452 307 300
370 4 2 63 0,16 22,0 144 2093 307 300
370 4 2 49,2 0,2 28,2 113 1635 307 300
370 4 2 42 0,24 33,1 96 1395 307 300
370 4 2 36 0,28 38,6 83 1196 307 300
370 4 2 30 0,33 46,3 69 997 307 300
370 4 2 27 0,37 51,4 62 897 307 300
370 4 2 24 0,42 57,9 55 797 307 300
370 4 2 20 0,5 69,5 46 664 307 300
370 4 2 16 0,63 86,8 37 532 307 300
370 4 2 12 0,84 115,8 28 399 307 300
370 4 1 9 1,11 154,3 22 315 307 300
550 2 2 73,8 0,28 38,7 123 1776 307 300
550 2 2 63 0,33 45,3 105 1516 307 300
550 2 2 49,2 0,42 58,0 82 1184 307 300
550 2 2 42 0,49 68,0 70 1011 307 300
550 2 2 36 0,57 79,3 60 866 307 300
550 2 2 30 0,69 95,2 50 722 307 300
550 2 2 27 0,76 105,7 45 650 307 300
550 2 2 24 0,86 119,0 40 578 307 300
550 2 2 20 1,03 142,8 33 481 307 300
550 2 2 16 1,29 178,4 27 385 307 300
550 2 2 12 1,72 237,9 20 289 307 300
550 2 1 9 2,29 317,2 16 228 307 300
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DM-SERIE

DM 0138
Py np gs i v n, M, Fy FW N SLun
[w] [m/s] [min] [Nm] [N] [mm] [mm]
750 4 2 42 0,24 333 194 2807 357 350
750 4 2 36 0,28 38,9 166 2406 357 350
750 4 2 30 0,34 46,7 138 2005 357 350
750 4 2 27 0,37 51,9 125 1805 357 350
750 4 2 20 0,51 70,0 92 1337 357 350
750 4 2 16 0,63 87,5 74 1069 357 350
750 4 2 12 0,84 116,7 55 802 357 350
750 4 1 9 1,12 155,6 44 633 357 350
1000 2 2 49,2 0,42 57,9 150 2169 357 350
1000 2 2 42 0,49 67,9 128 1851 357 350
1000 2 2 36 0,57 79,2 109 1587 357 350
1000 2 2 30 0,69 95,0 91 1322 357 350
1000 2 2 27 0,76 105,6 82 1190 357 350
1000 2 2 24 0,86 1188 73 1058 357 350
1000 2 2 20 1,03 142,6 61 882 357 350
1000 2 2 16 1,29 178,2 49 705 357 350
1000 2 2 12 1,72 237,6 36 529 357 350
1000 2 1 9 2,29 316,8 29 418 357 350

Py = Nennleistung Na = Nennumdrehungszahl Rohr

ne = Anzahl Pole M, = Nennmoment Trommelmotor

gs = Getriebestufen Fyu = Nennbandzugskraft Trommelmotor

i = Getriebeibersetzung FWun = Mindesttrommelbreite

v = Geschwindigkeit Sl = Mindestrohrlédnge
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DM-SERIE
DM 0138
Elektrische Daten fir Asynchronmotor 3-phasig
P, e £, Th Iy oo 0 I /Iy, My Mg M/ My R, Ugn  Ugy
w] [min™]  [Hz] V] [A] [kgem?] My My My INm] 0] vl vl
160 4 1390 50 400 0,46 0,76 0,66 4,77 815 1,86 2,13 1,86 1,10 59,7 31,3
160 4 1390 50 230 0,79 0,76 0,67 477 BE5) 1,86 2,13 1,86 1,10 59,7 17,9
370 4 1389 50 400 1,01 0,75 0,71 7,74 4,07 2,24 2,28 2,00 2,54 22,5 25,6

370 4 1389 50 230 1,74 0,75 0,71 7,74 4,07 2,24 2,28 2,00 2,54 22,5 14,7

550 2 2855 50 400 1,28 0,77 081 516 549 2,82 3,26 2,82 1,84 11,8 17,4

550 2 2855 50 230 2,22 0,77 081 516 549 2,82 3,26 2,82 1,84 11,8 10,1

750 4 1400 50 400 1,86 0,77 076 13,70 4,47 2,29 2,41 2,07 511 9,1 19,5

750 4 1400 50 230 3,22 0,77 076 13,70 4,47 2,29 2,41 2,07 511 9,1 11,3

1000 2 2850 50 400 2,04 0,84 084 9,13 625 291 3,12 291 3,36 6,1 15,7

1000 2 2850 50 230 3,54 0,84 084 9,13 625 291 3,12 291 3,36 6,1 9.1

Py = Nennleistung Is/1 = Verhéltnis Anlaufstrom — Nennstrom

ne = Anzahl Pole M¢/My = Verhdltnis Anlaufmoment — Nennmoment
Ny = Nenngeschwindigkeit Rotor ~ My/M = Verhéltnis Kippmoment — Nennmoment
fu = Nennfrequenz Mo/My = Verhéltnis Sattelmoment — Nennmoment
Uy = Nennspannung My = Nenndrehmoment Rotor

Iy = Nennstrom Ry = Strangwiderstand

cosp = Leistungsfaktor Ugia = Heizspannung in Dreieckschaltung

n = Wirkungsgrad Ugy = Heizspannung in Sternschaltung

IS = Tragheitsmoment Rotor

DL-Serie

DM-Seri
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TROMMELMOTOR

DM-SERIE
DM 0138

'ﬁ Bandspannungsdiagramme

P O

Bandspannung in Abhéngigkeit von Nennumdrehungszahl des Rohrs

z
w
=

TE [N]

Bandspannung in Abhéngigkeit von Trommelbreite
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Hinweis: Den richtigen Wert fir die maximal zul&ssige Bandspannung ermitteln Sie anhand der Drehzahl des Trommelmotors. Prijfen
Sie bei der Auswahl des Motors zusédtzlich, ob der maximal zul@ssige TE-Wert zur gewiinschten Trommelbreite (FW) passt. Die
Bandspannungsdiagramme gelten nur fir Standardwellen.

TE
N

FW

82

= Bandspannung

= Nennumdrehungszahl Rohr

= Trommelbreite
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TROMMELMOTOR

Abmessungen
Trommelmotor
AGL
C EL C
E
A-A
F
A
|-
D B DA
]
A
P SL=FW-2xP P
FW
Typ A B € D E F P sL EL AGL
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
DM 0138 Standard 138 136 25 30 11,5 25 3,5 FW-7 FW+23 FW+73
ballig
Optional 138 136 25 30 11,5 20 35 W -7 FW +23 FW +73
DM 0138 Standard 136 136 25 30 11,5 25 3,5 FW -7 FW +23 FW +73
zylindrisch
Optional 136 136 25 30 11,5 20 35 FW -7 FW +23 FW +73
DM 0138 Standard 137 137 25 30 11,5 25 35 FW -7 FW +23 FW +73
zylindrisch
Optional 137 137 25 30 11,5 20 35 FW -7 FW +23 FW +73

+ Passfeder
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DM 0138

'ﬁ AGL

C EL C
{ E E
A-A
A OF A
E' "
oD OB | TA
1 E —
A

P SL=FW-2xP P
FW

Abb.: Quadratischer Schaft
Typ A B C D E F P SL EL AGL

[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
DM 0138 Standard 138 136 25 30 11,5 25 3,5 FW-7 FW+23 FW +73
ballig
DM 0138 Standard 136 136 25 30 11,5 25 35 FW -7 FW +23 FW +73
zylindrisch
DM 0138 Standard 137 137 25 30 11,5 25 35 FW -7 FW +23 FW +73
zylindrisch

+ Passfeder
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DM 0138

TROMMELMOTOR

i gl [«
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asiomulysbunpuamuy
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TROMMELMOTOR
DM-SERIE
DM 0165

W

P &

Praxisorientiert, skalierbar und bis ins Detail durchdacht: der neue Trommelmotor
DM 0165 macht es leicht, ein ganz individuelles Férdersystem aufzubauen und ist fir
die gestiegenen Anforderungen der Industrie und Gurthersteller an die zul&ssige
Bandspannung ausgelegt.

Mit einem vergréerten Geschwindigkeitsspekirum deckt der DM 0165 alle
denkbaren Anwendungsbereiche ab. Die clevere Plug-and-Play Steckverbindung
erleichtert die Installation erheblich. Jeder Motor ist bewéhrt, geprift und soweit
modularisiert, dass er weltweit in kirrzester Zeit produzier- und lieferbar ist.

Die modulare Bauweise des DM 0165 erlaubt die freie Kombination aus den einzelnen
Modulgruppen wie Welle, Enddeckel, Rohr oder Stahlgetriebe, um die Anforderungen
einer Anwendung perfekt zu erfillen. Zusétzlich stehen verschiedene Optionen wie
Drehgeber, Bremse, Ricklaufsperre, Gummierungen, etc. und diverse Zubehérteile zur
Verfigung.

Mit dem Plattformkonzept des DM 0165 kénnen alle Applikationen der internen
Logistik im Lebensmittelbereich sowie fir Industrie, Distribution und Flughéfen
abgedeckt werden.
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Technische Eigenschaften

TROMMELMOTOR
DM-SERIE
DM 0165

Asynchroner Kurzschlusslaufermotor

Isolationsklasse der Motorwicklung

Klasse F, IEC 34 (VDE 0530)

Spannung 230/400 V 3-phasig £5 % (IEC 34/38) Die meisten international Gblichen Spannungen und Frequenzen
sind auf Anfrage erhdltlich

Frequenz 50 Hz

Wellenabdichtung NBR

Schutzart Motor* IP69K

Thermoschutz Bimetall-Schalter
Betriebsmodus S1
Umgebungstemperatur, +2 bis +40 °C
Dreiphasenmotor

Umgebungstemperatur, +2 bis +25 °C

Dreiphasenmotor fiir Anwendungen mit
formschlissig angetriebenen Béndern
oder ohne Band

* Die Schutzart der Kabelverschraubung kann abweichen.

Ausfihrungsvarianten und Zubehér

Gummierungen Gummierung fir reibungsangetriebene Bénder
Gummierung fir modulare Kunststoffbénder
Gummierung fir formschlissig angetriebene thermoplastische Bander
Kraftibertragung Kettenrader nur auf Anfrage
Optionen Ricklaufsperre
Elektromagnetische Haltebremse und Gleichrichter*
Drehgeber*
Auswuchten
Steckverbindung (nur bis 1100 W)
Ole Lebensmitteltaugliche Ole (NSF H1)
Zertifikat cULus-Sicherheitszertifikate
Zubehor Umlenktrommeln; Férderrollen; Montagetréger; Kabel; Umrichter

* Abhéngig von der Option verléngert sich der Trommelmotor um 50 mm.
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TROMMELMOTOR
DM-SERIE
DM 0165

Materialvarianten

Fir den Trommelmotor und den elektrischen Anschluss stehen folgende Komponenten zur Auswahl:

Komponente Variante Edelstahl Messing/Nickel Technopolymer
Rohr Ballig °
Zylindrisch [ J
Zylindrisch + Passfeder fir [ J
Kettenréder
Enddeckel Standard o
Welle Standard [ J
Durchgangsgewinde [ J
Getriebe Stirnradgetriebe
Elektrischer Anschluss Gerade Verschraubung [ ] (] [ J
Gerade [ J
Hygieneverschraubung
Winkelverschraubung [ J [ J
Klemmenkasten o [ )
Gerade Steckverbindung ()
90° Steckverbindung [ J
90° Hygieneverschraubung o
Motorwicklung Asynchronmotor
Externe Dichtung PTFE

© 1212023 Interroll



TROMMELMOTOR

DM-SERIE
DM 0165
Motorvarianten
Mechanische Daten fir Asynchronmotor 3-phasig
Py np gs i v n, M, Fy FW i oy
[w] [m/s] [min] [Nm] [N] [mm] [mm]
370 12 & 46,56 0,084 9,8 339,6 4142 457 450
370 8 5 62,37 0,100 11,1 300,6 3666 407 400
370 8 3 46,56 0,127 14,8 224,4 2736 407 400
370 4 3 62,37 0,190 22,2 158,5 1933 407 400
370 4 3 46,56 0,255 29,7 118,3 1443 407 400
370 4 3 39,31 0,302 35,2 99,9 1218 407 400
370 4 3 31,56 0,376 43,8 80,2 978 407 400
370 4 3 24,60 0,482 56,2 62,5 762 407 400
370 4 2 19,64 0,604 70,4 50,9 621 407 400
370 4 2 14,66 0,809 94,3 38,0 464 407 400
370 4 2 12,38 0,959 111,6 32,1 391 407 400
550 6 3 62,37 0,116 13,5 365,2 4453 407 400
550 6 3 46,56 0,156 18,1 272,6 3324 407 400
750 6 3 46,56 0,156 18,1 371,6 4532 457 450
750 4 3 62,37 0,187 21,7 310,6 3787 407 400
750 4 3 46,56 0,250 29,1 231,8 2827 407 400
750 4 3 &9,81 0,296 34,5 1957 2387 407 400
750 4 3 31,56 0,369 42,9 1571 1916 407 400
750 4 3 24,60 0,473 55,1 122,5 1494 407 400
750 4 2 19,64 0,593 69,0 99,8 1217 407 400
750 4 2 14,66 0,794 92,40 74,5 908 407 400
750 4 2 12,38 0,940 109,5 62,9 767 407 400
1100 4 3 46,56 0,243 28,4 348,8 4254 407 400
1100 4 & 39,31 0,288 33,6 294,5 3591 407 400
1100 4 5 31,56 0,359 41,8 236,4 2883 407 400
1100 4 3 24,60 0,461 53,7 184,3 2248 407 400
1100 4 2 19,64 0,577 67,2 150,1 1831 407 400
1100 4 2 14,66 0,773 90,1 112,1 1366 407 400
1100 4 2 12,38 0,916 106,7 94,6 1154 407 400
1100 2 3 46,56 0,525 61,1 161,7 1972 407 400
1100 2 3 39,31 0,621 72,4 136,5 1665 407 400
1100 2 3 24,60 0,993 1157 85,4 1042 407 400
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DM 0165
Py np gs i v n, M, Fy FW N SLun
[w] [m/s] [min] [Nm] [N] [mm] [mm]
1100 2 2 19,64 1,244 144,9 69,6 849 407 400
1100 2 2 14,66 1,667 194,1 51,9 633 407 400
1100 2 2 12,38 1,974 2299 43,9 535 407 400
1100 2 2 9,65 2,532 294,8 34,2 417 407 400
1500 4 & 31,56 0,379 44,1 305,3 3723 457 450
1500 4 3 24,60 0,486 56,6 238,0 2903 457 450
1500 4 2 19,64 0,609 70,9 1939 2364 457 450
1500 4 2 14,66 0,816 95,0 144,7 1765 457 450
1500 4 2 12,38 0,967 112,6 122,20 1490 457 450
2200 2 8 46,56 0,524 61,0 324,33 3954 457 450
2200 2 8 39,31 0,620 72,2 2738 3339 457 450
2200 2 8 31,56 0,773 90,0 2198 2680 457 450
2200 2 3 24,60 0,991 1154 171,3 2089 457 450
2200 2 2 19,64 1,242 144,6 139,6 1702 457 450
2200 2 2 14,66 1,664 193,8 104,2 1270 457 450
2200 2 2 12,38 1,971 229,5 87,9 1073 457 450
2200 2 2 9,65 2,527 294,3 68,6 836 457 450

Py = Nennleistung na = Nennumdrehungszahl Rohr

ne = Anzahl Pole M, = Nennmoment Trommelmotor

gs = Getriebestufen Fu = Nennbandzugskraft Trommelmotor

i = Getriebeibersetzung FWun = Mindesttrommelbreite

v = Geschwindigkeit Sl = Mindestrohrlédnge
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TROMMELMOTOR

Elektrische Daten fir Asynchronmotor 3-phasig
P, e £, Th Iy oo 0 I /Iy, My Mg M/ My R, Ugn  Ugy
w] [min™]  [Hz] V] [A] [kgem?] My My My INm] 0] vl vl
370 4 1382 50 400 0,9 0,81 0,73 578 395 1,70 2,08 1,55 2,57 26,6 29,1

370 4 1382 50 230 1,56 0,81 074 578 395 1,70 2,08 1,55 2,57 26,6 16,8
370 8 730 50 400 1,50 0,62 057 2233 287 1,90 2,35 1,90 4,84 20,3 28,3
370 8 730 50 230 2,59 0,62 058 2233 287 1,90 2,35 1,90 4,84 20,3 16,3
370 12 456 50 400 1,60 0,63 053 3473 2,0 1,20 1,50 1,20 7,75 27,3 41,3

370 12 456 50 230 2,76 0,63 0,53 3473 2,0 1,20 1,50 1,20 7,5 27,3 23,7

550 6 845 50 400 1,60 0,69 072 2233 3,4 1,40 1,65 1,40 6,22 21,0 34,8

550 6 845 50 230 2,76 0,69 072 2233 3,4 1,40 1,65 1,40 6,22 21,0 20,0

750 4 1355 50 400 1,80 0,80 075 11,56 3,5 1,53 1,80 1,30 5,29 11,57 25,0
750 4 1355 50 230 3,11 0,80 076 11,56 3,5 1,53 1,80 1,30 5,29 11,57 14,4
750 6 893 50 400 1,8 0,81 0,74 3473 3,6 1,75 1,93 1,58 8,00 11,4 24,9

750 6 893 50 230 3,12 0,81 0,74 3473 3,6 1,75 1,93 1,58 8,00 11,4 14,4

1100 2 2845 50 400 2,40 0,86 0,77 7,08 5,2 SIS 3,42 2,10 3,69 58 18
1100 2 2845 50 230 4,14 0,86 0,78 7,08 5% Bl 3,42 2,10 3,69 58 10,3
1100 4 1320 50 400 2,80 0,82 069 130 8L5 1,50 1,70 1,30 7,96 6,18 21,3

1100 4 1320 50 230 4,83 0,82 0,70 130 &5 1,50 1,70 1,30 7,96 6,18 12,2

1500 4 1393 50 400 3,50 0,87 0,71 20,23 38 2,10 2,55 1,55 10,28 52 23,8

1500 4 1393 50 230 6,04 0,87 0,72 20,23 38 2,10 2,55 1,55 10,28 52 13,7

2200 2 2840 50 400 4,55 0,86 0,81 12,4 53 2,60 3,20 2,60 7,40 25 14,7

2200 2 2840 50 230 7,85 0,86 082 124 53 2,60 3,20 2,60 7,40 25 8,4

Py = Nennleistung Is/1 = Verhdltnis Anlaufstrom — Nennstrom

ne = Anzahl Pole M¢/My = Verhéltnis Anlaufmoment — Nennmoment
Ny = Nenngeschwindigkeit Rotor Ma/My = Verhéltnis Kippmoment — Nennmoment
fu = Nennfrequenz M/My = Verhéltnis Sattelmoment — Nennmoment
Uy = Nennspannung My = Nenndrehmoment Rotor

Iy = Nennstrom Ru = Strangwiderstand

cosp = Leistungsfaktor Ugia = Heizspannung in Dreieckschaltung

n = Wirkungsgrad Ugiy = Heizspannung in Sternschaltung

IS = Tragheitsmoment Rotor

©1212023 Interroll 91

DL-Serie

DM-Seri

DP-Serie

Anwendungshinweise



.

P O

TROMMELMOTOR

DM-SERIE
DM 0165

Mechanische Daten fiir Asynchronmotor 3-phasig (formschliissige Béinder oder ohne Band)

Py np gs i v n, M, Fy FW N S
[w] [m/s] [min”] [Nm] [N] [mm] [mm]
306 12 3 46,56 0,073 8,5 321,2 3918 457 450
306 8 3 62,37 0,095 11,0 248,6 3031 407 400
455 6 3 62,37 0,122 14,3 286,7 3496 407 400
455 6 3 46,56 0,164 19,1 214,0 2610 407 400
620 6 3 46,56 0,158 18,6 2999 3703 457 450
620 4 3 62,37 0,192 22,3 249,8 3046 407 400
620 4 3 46,56 0,257 29,9 186,4 2274 407 400
620 4 3 39,31 0,304 35,4 157,4 1920 407 400
620 4 3 31,56 0,378 44,1 126,4 1541 407 400
620 4 3 24,6 0,486 56,5 98,5 1201 407 400
620 4 2 19,64 0,608 70,8 80,3 980 407 400
620 4 2 14,66 0,815 94,9 60,0 731 407 400
620 4 2 12,38 0,965 112,4 50,6 617 407 400
909 4 3 46,56 0,255 29,7 2749 3352 407 400
909 4 3 &9,81 0,302 35,2 232,1 2830 407 400
909 4 3 31,56 0,376 43,8 186,3 2272 407 400
909 4 3 24,6 0,482 56,2 145,2 1771 407 400
909 4 2 19,64 0,604 70,4 118,4 1444 407 400
909 4 2 14,66 0,809 94,3 88,4 1078 407 400
909 4 2 12,38 0,959 111,6 74,6 910 407 400
909 2 3 46,56 0,525 61,2 1385 1628 407 400
909 2 & 39,31 0,622 72,4 112,7 1374 407 400
909 2 5 24,6 0,994 115,8 70,5 860 407 400
909 2 2 19,64 1,245 145,0 57,5 701 407 400
909 2 2 14,66 1,668 194,3 42,9 523 407 400
909 2 2 12,38 1,975 230,0 36,2 442 407 400
909 2 2 9,65 2,534 295,1 28,3 345 407 400
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TROMMELMOTOR

DM-SERIE
DM 0165

Py np gs i v n, M, Fy FW i Iy

[w] [m/s] [min] [Nm] [N] [mm] [mm]

1240 4 3 31,56 0,375 43,6 255,1 3111 457 450

1240 4 3 24,6 0,481 56,0 198,9 2425 457 450

1240 4 2 19,64 0,602 70,1 162,1 1977 457 450

1240 4 2 14,66 0,807 93,9 121,0 1476 457 450

1240 4 2 12,38 0,955 111,2 102,2 1246 457 450

1818 2 3 46,56 0,524 61,0 267 4 3261 457 450

1818 2 3 39,31 0,620 72,2 2258 2753 457 450

1818 2 8 31,56 0,773 90,0 181,3 2211 457 450

1818 2 3 24,6 0,991 115,4 141,3 1723 457 450

1818 2 2 19,64 1,242 144,6 115,2 1405 457 450

1818 2 2 14,66 1,664 193,7 86,0 1049 457 450

1818 2 2 12,38 1,970 2294 72,6 886 457 450

1818 2 2 9,65 2,527 294,3 56,6 690 457 450

Py = Nennleistung na = Nennumdrehungszahl Rohr

ne = Anzahl Pole M, = Nennmoment Trommelmotor

gs = Getriebestufen Fu = Nennbandzugskraft Trommelmotor
i = Getriebeibersetzung FWun = Mindesttrommelbreite

v = Geschwindigkeit Sy = Mindestrohrlénge

DL-Serie

DM-Seri
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Elektrische Daten fisr Asynchronmotor 3-phasig (formschliissige Bénder oder ohne Band)

P, o ony fy U, Iy cos®p N J W, My M/ M/ M, Ry Usn  Uguy
(w] [min™]  [HZ] \Y| [A] [kgem?] My My My INm] [q] vl \Y
306 12 398 50 400 1,84 053 045 3473 179 24 207 206 734 184 26,9

306 12 398 50 230 3,19 0,53 045 34,73 1,79 24 2,07 2,06 7,34 18,4 15,6
306 8 689 50 400 1,02 0,68 064 2233 299 1,75 2,07 1,6 4,24 25,9 26,9

306 8 689 50 230 1,77 0,68 0,64 2233 299 1,75 2,07 1,6 4,24 25,9 15,6

455 6 889 50 400 1,08 0,85 072 2233 337 1,65 1,69 1,31 4,89 22,3 30,7

455 6 889 50 230 1,87 0,85 072 2233 337 1,65 1,69 1,31 4,89 22,3 17,7

620 6 865 50 400 1,91 0,78 0,6 34,73 3,2 1,17 1,2 1,16 6,85 14,3 32
620 6 865 50 230 33 0,78 0,6 34,73 3,2 1,17 1,2 1,16 6,85 14,3 18,4
620 4 1391 50 400 1,32 0,85 08 11,56 4,52 1,88 2,06 1,35 4,26 12,7 21,4

620 4 1391 50 230 2,29 0,85 08 11,56 4,52 1,88 2,06 1,35 4,26 12,7 12,4

909 4 1382 50 400 1,98 0,83 08 13 453 2,1 2,21 1,58 6,28 78 19,2
909 4 1382 50 230 3,43 0,83 08 13 453 2,1 2,21 1,58 6,28 78 11,1
909 2 2848 50 400 1,81 0,87 083 7,08 703 333 3,62 2,97 3,05 6,2 14,6

909 2 2848 50 230 3,14 0,87 084 7,08 703 3,33 3,62 2,97 3,05 6,2 85

1240 4 1377 50 400 2,57 0,86 081 20,23 4,32 1,84 1,93 1,26 8,6 6,2 20,6

1240 4 1377 50 230 4,45 0,86 081 20,23 4,32 1,84 1,93 1,26 8,6 6,2 11,9

1818 2 2840 50 400 3,36 0,91 086 124 738 3,43 3,57 2,89 6,11 29 4,4 13,3

1818 2 2840 50 230 5,82 0,91 086 124 738 3,43 3,57 2,89 6,11 29 7,7

Py = Nennleistung Is/1y = Verhdltnis Anlaufstrom — Nennstrom

ne = Anzahl Pole M¢/My = Verhéltnis Anlaufmoment — Nennmoment
Ny = Nenngeschwindigkeit Rotor ~ My/M,, = Verhéltnis Kippmoment — Nennmoment
fu = Nennfrequenz Me/My = Verhéltnis Sattelmoment — Nennmoment
Uy = Nennspannung My = Nenndrehmoment Rotor

I = Nennstrom Ry = Strangwiderstand

cosp = Leistungsfaktor Ugia = Heizspannung in Dreieckschaltung

n = Wirkungsgrad Uiy = Heizspannung in Sternschaltung

iR = Tragheitsmoment Rotor
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TROMMELMOTOR
DM-SERIE
DM 0165

Bandspannungsdiagramme
Bandspannung in Abhéngigkeit von Trommelbreite

32000

30000 \

28000
26000

24000 \
22000 \

20000 \
8000 \\
16000

14000

TEN]

12000

1250 1350 1450 1550 1650 1750
FW [mm]

Bandspannung in Abhéngigkeit von Nennumdrehungszahl des Rohrs
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Hinweis: Den richtigen Wert fir die maximal zuléssige Bandspannung ermitteln Sie anhand der Drehzahl des Trommelmotors. Prifen
Sie bei der Auswahl des Motors zusétzlich, ob der maximal zuldssige TE-Wert zur gewinschten Trommelbreite (FW) passt. Die
Bandspannungsdiagramme gelten nur fir Standardwellen.

TE = Bandspannung
Na = Nennumdrehungszahl Rohr
FW = Trommelbreite
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TROMMELMOTOR

DM-SERIE
DM 0165

Abmessungen

Trommelmotor

AGL
C EL C
E
A-A
F
A
]
D B OA
1 |
A
P SL=FW-2xP P
FW
Typ A B c D E F P sL EL AGL
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
DM 0165 Standard 164 162 25 30 16,5 25 3,5 FW-7 FW+33 FW +83
ballig
Optional 164 162 45 40 16,5 30 &5 FW -7 FW + 33 FW + 123
DM 0165 Standard 162 162 25 30 16,5 25 &5 FW -7 FW + 33 FW + 83
zylindrisch
Optional 162 162 45 40 16,5 30 3,5 FW -7 FW +33 FW + 123
DM 0165 Standard 162 162 25 30 16,5 25 &5 FW -7 FW + 33 FW + 83
zylindrisch
Optional 162 162 45 40 16,5 30 B FW -7 FW +33 FW + 123

+ Passfeder
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TROMMELMOTOR

AGL
C EL C
E
A-A
OF A
LJ_:_' —
@D B | DA
A
P SL=FW-2xP P
FW
Abb.: Quadratischer Schaft
Typ A B C D E F P SL EL AGL
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
DM 0165 Standard 164 162 25 30 16,5 25 3,5 FW -7  FW +33 FW + 83
ballig
DM 0165 Standard 162 162 25 30 16,5 25 35 FW -7 FW +33 FW + 83
zylindrisch
DM 0165 Standard 162 162 25 30 16,5 25 35 FW -7 FW + 33 FW + 83
zylindrisch

+ Passfeder
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TROMMELMOTOR
DM-SERIE
DM 0217

W

P &

Praxisorientiert, skalierbar und bis ins Detail durchdacht: der neue Trommelmotor
DM 0217 macht es leicht, ein ganz individuelles Férdersystem aufzubauen und ist fir
die gestiegenen Anforderungen der Industrie und Gurthersteller an die zul&ssige
Bandspannung ausgelegt.

Mit einem vergréerten Geschwindigkeitsspekirum deckt der DM 0217 alle
denkbaren Anwendungsbereiche ab. Die clevere Plug-and-Play Steckverbindung
erleichtert die Installation erheblich. Jeder Motor ist bewéhrt, geprift und soweit
modularisiert, dass er weltweit in kirrzester Zeit produzier- und lieferbar ist.

Die modulare Bauweise des DM 0217 erlaubt die freie Kombination aus den einzelnen
Modulgruppen wie Welle, Enddeckel, Rohr oder Stahlgetriebe, um die Anforderungen
einer Anwendung perfekt zu erfillen. Zusétzlich stehen verschiedene Optionen wie
Drehgeber, Bremse, Ricklaufsperre, Gummierungen, etc. und diverse Zubehérteile zur
Verfigung.

Mit dem Plattformkonzept des DM 0217 kénnen alle Applikationen der internen
Logistik im Lebensmittelbereich sowie fir Industrie, Distribution und Flughéfen
abgedeckt werden.
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Technische Eigenschaften

TROMMELMOTOR

DM-SERIE
DM 0217

Asynchron-Kurzschlussléufermotor

Isolationsklasse der Motorwicklung

Klasse F, IEC 34 (VDE 0530)

Spannung 230/400 V £5 % (IEC 34/38) Die meisten international iblichen Spannungen und Frequenzen sind auf
Anfrage erhdltlich

Frequenz 50 Hz

Wellenabdichtung NBR

Schutzart Motor* IP69K

Thermoschutz Bimetall-Schalter
Betriebsmodus S1
Umgebungstemperatur, +2 bis +40 °C

Dreiphasenmotor

Niedrige Temperaturbereiche auf Anfrage.

Umgebungstemperatur,

Dreiphasenmotor fiir Anwendungen mit
formschlissig angetriebenen Béndern

oder ohne Band

+2 bis +25 °C

* Die Schutzart der Kabelverschraubung kann abweichen.

Ausfihrungsvarianten und Zubehér

Gummierungen Gummierung fir reibungsangetriebene Bénder
Gummierung fir modulare Kunststoffbénder
Gummierung fir formschlissig angetriebene thermoplastische Bander
Kraftibertragung Kettenrader nur auf Anfrage
Optionen Ricklaufsperre
Elektromagnetische Haltebremse und Gleichrichter*
Drehgeber*
Auswuchten
Steckverbindung (bis max. 1100 W)
Ole Lebensmitteltaugliche Ole (NSF H1)
Zertifikat cULus-Sicherheitszertifikate
Zubehor Umlenktrommeln; Férderrollen; Montagetréger; Kabel; Umrichter

* Abhéngig von der Option verléngert sich der Trommelmotor um 50 mm.
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TROMMELMOTOR
DM-SERIE
DM 0217

Materialvarianten

Fir den Trommelmotor und den elektrischen Anschluss stehen folgende Komponenten zur Auswahl:

Komponente Variante Edelstahl Messing/Nickel Technopolymer
Rohr Ballig °
Zylindrisch [ J
Zylindrisch + Passfeder [ J
Enddeckel Standard ([
Welle Standard o
Durchgangsgewinde [ J
Getriebe Stirnradgetriebe
Elektrischer Anschluss Gerade Verschraubung [ J ([ J [ J
Gerade [ J
Hygieneverschraubung
Winkelverschraubung [ J [
Klemmenkasten o [ )
90° Hygieneverschraubung [ J
Motorwicklung Asynchronmotor
Externe Dichtung PTFE
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TROMMELMOTOR

DM-SERIE
DM 0217
Motorvarianten
Mechanische Daten fir Asynchronmotor 3-phasig
Py np gs i v n, M, Fy FW i oy
[w] [m/s] [min] [Nm] [N] [mm] [mm]
370 8 & 62,37 0,126 11,1 410 400
550 6 5 62,37 0,154 135 365,2 3358 410 400
550 6 3 46,56 0,207 18,1 272,6 2506 410 400
750 4 3 62,37 0,247 21,7 310,6 2856 410 400
1100 8 2 31,11 0,260 22,8 442,6 4070 410 500
1100 4 3 46,56 0,323 28,4 348,8 3207 410 400
1100 4 3 39,31 0,382 33,6 294,5 2708 410 400
1100 4 3 31,56 0,476 41,8 263,4 2174 410 400
1100 4 3 24,6 0,611 53,7 184,3 1695 410 400
1100 4 2 19,64 0,766 67,2 150,1 1380 410 400
1100 4 2 14,66 1,026 90,1 112,1 1030 410 400
1100 4 2 12,38 1,215 106,7 94,6 870 410 400
1100 2 3 24,6 1,317 1157 85,4 786 410 400
1100 2 2 19,64 1,650 1449 69,6 640 410 400
1100 2 2 14,66 2,211 194,1 51,9 478 410 400
1100 2 2 12,38 2,618 2299 43,9 403 410 400
1100 2 2 9,65 3,357 2948 34,2 314 410 400
1500 6 2 27,53 0,386 33,9 405,4 3728 510 500
1500 4 2 31,11 0,516 45,3 303,6 2791 510 550
1500 4 2 27,53 0,583 51,2 268,7 2470 510 500
1500 4 2 20,1 0,799 70,1 196,2 1804 510 500
1500 4 2 16,8 0,956 83,9 163,9 1507 510 500
1500 4 2 13,22 1,214 106,6 129,0 1187 510 500
2200 4 2 31,11 0,525 46,1 437,8 4026 510 500
2200 4 2 27,53 0,593 52,1 387,4 3563 510 500
2200 4 2 20,1 0,812 71,3 282,9 2601 510 500
2200 4 2 16,8 0,971 85,3 236,4 2174 510 500
2200 4 2 13,22 1,234 108,4 186,1 1711 510 500
2200 2 2 27,53 1,188 104,4 193,2 1777 510 500
2200 2 2 20,1 1,628 1429 141,1 1297 510 500
2200 2 2 16,8 1,948 171,0 117,9 1084 510 500
2200 2 2 13,22 2,475 217,3 92,8 853 510 500
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TROMMELMOTOR

Py np gs i v n, M, Fy FW N SLun
[w] [m/s] [min] [Nm] [N] [mm] [mm]
3000 4 2 27,53 0,588 51,6 532,8 4899 510 500
3000 4 2 20,1 0,805 70,7 389,0 3577 510 500
3000 4 2 16,8 0,963 84,6 325,1 2990 510 500
3000 4 2 13,22 1,224 107,5 25159 2353 510 500
3000 2 2 27,53 1,189 104,4 263,2 2421 510 500
3000 2 2 20,1 1,629 143,0 192,2 1767 510 500
3000 2 2 16,8 1,949 1711 160,6 1477 510 500
3000 2 2 13,22 2,477 217,5 126,4 1162 510 500
4000 2 2 31,11 1,054 92,5 396,3 3644 510 500
4000 2 2 16,8 1,952 171,4 214,0 1968 510 500
4000 2 2 13,22 2,480 217,8 168,4 1549 510 500

Py = Nennleistung na = Nennumdrehungszahl Rohr

ne = Anzahl Pole M, = Nennmoment Trommelmotor

gs = Getriebestufen Fu = Nennbandzugskraft Trommelmotor

i = Getriebeibersetzung FW = Mindesttrommelbreite

v = Geschwindigkeit Sy = Mindestrohrlénge
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TROMMELMOTOR

DM-SERIE
DM 0217

Elektrische Daten fir Asynchronmotor 3-phasig
P, | o £, U, Iy —— I I/, My Mg M/ M, R, Ugn  Usy
W] [min"]  [Hz]  [V] [A] [kgem’] My My My INml  [] vl vl
370 8 730 50 400 1,5 0,62 057 2233 287 1,9 2,35 1,9 4,84 20,3 28,3
370 8 730 50 230 2,59 0,62 058 2233 287 1,9 2,35 1,9 4,84 20,3 16,3
550 6 845 50 400 1,6 0,69 072 2233 34 1,4 1,65 1,4 6,22 21 34,8
550 6 845 50 230 2,76 0,69 072 2233 3,4 1,4 1,65 1,4 6,22 21 20
750 4 1355 50 400 1,8 08 075 11,56 85 1,53 1,8 13 5,29 11,57 25
750 4 1355 50 230 3,11 0,8 076 11,56 85 1,53 1,8 13 5,29 11,57 144
1100 2 2845 50 400 2,4 0,86 0,77 7,08 52 8,15 3,42 2,1 369 58 18
1100 2 2845 50 230 4,14 0,86 0,78 7,08 52 3,15 3,42 2,1 369 58 10,3
1100 4 1320 50 400 2,8 0,82 0,69 13 85 15 1,7 13 796 6,18 21,3
1100 4 1320 50 230 4,83 0,82 0,7 13 85 15 1,7 13 796 6,18 12,2
1100 8 709 50 400 371 0,59 073 821 3,66 2,05 2,69 1,89 1482 5,1 16,7
1100 8 709 50 230 6,43 0,59 0,73 82,1 3,66 2,05 2,69 1,89 1482 5,1 9.7
1500 6 934 50 400 3,36 0,81 0,8 82,1 4,84 2,15 2,29 1,55 1534 4,3 17,6
1500 6 934 50 230 5,82 0,81 0,8 82,1 484 215 2,29 1,55 1534 43 10,1
1500 4 1420 50 400 37 0,87 067 3578 5,5 2,2 2,5 1,8 10,09 3,3 15,9
1500 4 1420 50 230 6,38 0,87 068 3578 5,5 2,2 2,5 1,8 10,09 3,3 9,2
2200 4 1433 50 400 4,45 0,85 084 47,71 626 232 2,87 1,82 14,66 2,85 16,2
2200 4 1433 50 230 7,71 0,85 084 47,71 626 232 2,87 1,82 14,66 2,85 93
2200 2 2873 50 400 5,01 0,78 0,81 18,51 605 247 33 2,27 7,31 B85 19,6
2200 2 2873 50 230 8,68 0,78 082 1851 605 247 33 2,27 7,31 B85 11,3
3000 4 1421 50 400 6,69 0,79 082 47,71 577 265 3,07 2,32 20,16 2 15,9
3000 4 1421 50 230 11,58 0,79 082 47,71 577 265 3,07 2,32 20,16 2 9.1
3000 2 2875 50 400 5,85 0,87 085 27,15 7.8 3,17 3,69 2,62 9,96 1,75 13,4
3000 2 2875 50 230 11,52 0,87 075 27,15 7.8 3,17 3,69 2,62 9,96 1,75 8,8
4000 2 2879 50 400 8,68 0,78 085 29,62 727 3,38 4,02 2,83 13,27 1,25 12,7
4000 2 2879 50 230 15,03 0,78 086 29,62 727 3,38 4,02 2,83 13,27 1,25 73

Py = Nennleistung 15/l = Verhéltnis Anlaufstrom — Nennstrom

ne = Anzahl Pole Ms/My = Verhéltnis Anlaufmoment — Nennmoment

Ny = Nenngeschwindigkeit Rotor ~ My/M = Verhéltnis Kippmoment — Nennmoment

fu = Nennfrequenz M/My = Verhéltnis Sattelmoment — Nennmoment

Uy = Nennspannung My = Nenndrehmoment Rotor

I = Nennstrom Ry = Strangwiderstand

cosp = Leistungsfaktor Ugia = Heizspannung in Dreieckschaltung

n = Wirkungsgrad Ugny = Heizspannung in Sternschaltung

5 = Tré&gheitsmoment Rotor
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TROMMELMOTOR
DM-SERIE
DM 0217

Mechanische Daten fiir Asynchronmotor 3-phasig (formschliissige Béinder oder ohne Band)

Py n, gs i v n, M, Fy FW N SLun
[w] [m/s] [min”] [Nm] [N] [mm] [mm]
306 8 3 62,37 0,126 11,0 248,6 2286 407 400
455 6 S 62,37 0,162 14,3 286,7 2636 407 400
455 6 S 46,56 0,217 19,1 214,0 1968 407 400
620 4 3 62,37 0,254 22,3 249,8 2297 407 400
909 4 3 46,56 0,338 29,7 274,9 2527 407 400
909 4 3 39,31 0,400 35,2 237,0 2179 407 400
909 4 3 31,56 0,499 43,8 190,3 1750 407 400
909 4 3 24,6 0,640 56,2 148,3 1364 407 400
909 4 2 19,64 0,801 70,4 1184 1089 407 400
909 4 2 14,66 1,074 94,3 88,4 813 407 400
909 4 2 12,38 1,271 11,6 74,6 686 407 400
909 2 3 24,6 1,318 115,8 72,0 662 407 400
909 2 2 19,64 1,651 145,0 57,5 529 407 400
909 2 2 14,66 2,212 194,3 42,9 395 407 400
909 2 2 12,38 2,620 230,0 36,2 333 407 400
909 2 2 9,65 3,361 295,1 28,3 260 407 400
Py = Nennleistung na = Nennumdrehungszahl Rohr

104

= Anzahl Pole

= Getriebestufen

= Getriebeibersetzung
= Geschwindigkeit

My

Fy
FWMIN
S I'MIN

= Nennmoment Trommelmotor

= Nennbandzugskraft Trommelmotor
= Mindesttrommelbreite

= Mindestrohrlédnge
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TROMMELMOTOR

Elektrische Daten fisr Asynchronmotor 3-phasig (formschliissige Bénder oder ohne Band)
P, e £, U, Iy om0 J IK/ly, My Mg M/ M, R, Ugn  Ugy
w] [min™]  [Hz] [V] [A] [kgem?] My My My INm] 0] vl vl
306 8 689 50 400 1,02 0,68 0,64 22,33 2,99 1,75 2,07 1,6 4,24 25,9 26,9

306 8 689 50 230 1,77 0,68 0,64 22,33 2,99 1,75 2,07 1,6 4,24 25,9 15,6

455 6 889 50 400 1,08 0,85 0,72 22,33 3,37 1,65 1,69 1,31 4,89 22,3 30,7

455 6 889 50 230 1,87 0,85 0,72 22,33 3,37 1,65 1,69 1,31 4,89 22,3 17,7

620 4 1391 50 400 1,32 0,85 08 11,56 4,52 1,88 2,06 1,35 4,26 12,7 21,4

620 4 1391 50 230 2,29 0,85 08 11,56 4,52 1,88 2,06 1,35 4,26 12,7 12,4

909 4 1382 50 400 1,98 0,83 08 13 4,53 2,1 2,21 1,58 6,28 78 19,2
909 4 1382 50 230 3,43 0,83 08 13 4,53 2,1 2,21 1,58 6,28 78 11,1
909 2 2848 50 400 1,81 087 083 7,08 7,03 3,33 3,62 2,97 3,05 6,2 14,6

909 2 2848 50 230 3,14 087 084 7,08 7,03 3,33 3,62 2,97 3,05 6,2 85

Py = Nennleistung M¢/My = Verhéltnis Anlaufmoment — Nennmoment
ne = Anzahl Pole Mg/My = Verhéltnis Kippmoment — Nennmoment
Uy = Nennspannung Me/My = Verhéltnis Sattelmoment — Nennmoment
Iy = Nennstrom My = Nenndrehmoment Rotor
cosp = Leistungsfaktor Ry = Strangwiderstand
n = Wirkungsgrad Ugia = Heizspannung in Dreieckschaltung
Je = Tré&gheitsmoment Rotor Ugny = Heizspannung in Sternschaltung
Is/ly = Verhéltnis Anlaufstrom —

Nennstrom

DL-Serie

DM-Seri
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TROMMELMOTOR
DM-SERIE
DM 0217

Bandspannungsdiagramme

Bandspannung in Abhéngigkeit von Nennumdrehungszahl des Rohrs
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Hinweis: Den richtigen Wert fir die maximal zuléssige Bandspannung ermitteln Sie aus dem maximal zul@ssigen TE-Wert for die U/
min des Trommelmotors. Der TE-Wert fir die Rohrléinge muss beim Standardmotor DM 0217 nicht bericksichtigt werden. Die

Bandspannungsdiagramme gelten nur fir Standardwellen.

TE = Bandspannung
Na = Nennumdrehungszahl Rohr
FW = Trommelbreite
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TROMMELMOTOR

Abmessungen
Trommelmotor
AGL
C EL C
E
A-A
F
A
|-
D B DA
]
A
P SL=FW-2xP P
FW
Typ A B C D E F P sL EL AGL
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
DM 0217 Standard ~ 217,5 2155 45 30 16,5 25 5 FW -10 FW +33 FW + 123
ballig
Optional 217,5 215,5 45 40 16,5 30 5 FW-10 FW+33 FW +123
DM 0217 Standard  215,5 215,5 45 30 16,5 25 5 FW-10 FW+33 FW +123
zylindrisch
Optional 215,5 215,5 45 40 16,5 30 5 FW -10 FW +33 FW + 123
DM 0217 Standard  215,5 215,5 45 30 16,5 25 5 FW-10 FW +33 FW + 123
zylindrisch
Optional 215,5 215,5 45 40 16,5 30 5 FW-10 FW +33 FW + 123

+ Passfeder
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TROMMELMOTOR
DM-SERIE
DM 0217

'ﬁ AGL

C EL C
{ ; :
A-A
A OF A
lll_:_- -
oD oB | A —
. 35 —
A

P SL=FW-2xP P
FW

Abb.: Quadratischer Schaft
Typ A B c D E F P sL EL AGL

[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
DM 0217 Standard  217,5 215,5 45 30 16,5 25 5 FW—-10 FW +33 FW + 123
ballig
DM 0217 Standard  215,5 215,5 45 30 16,5 25 5 FW-10 FW+33 FW +123
zylindrisch
DM 0217 Standard  215,5 215,5 45 30 16,5 25 5 FW-10 FW+33 FW + 123
zylindrisch

+ Passfeder
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Kabelibersicht

Kabelanschlisse

Abb.: Winkelverschraubung, Edelstahl, auch fir Drehgeber

© 122023 Interroll

DM-SERIE

KABELUBERSICHT UND ANSCHLUSSDIAGRAMME
KABELUBERSICHT

Abb.: Gerade Verschraubung fir Drehgeber, Messing oder
Edelstahl

20 20
/+\

{t NEE
W D] 0

45

T
¢
49

31

21

Abb.: 90° Hygieneverschraubung, IP69k Edelstahl
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DM-SERIE

KABELQBERSICHT UND ANSCHLUSSDIAGRAMME
KABELUBERSICHT

M20x1,5

Abb.: Klemmenkasten, Edelstahl
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Abb.: FC1000, motormontiert, Baugréfie 1

Kabelspezifikation:

Erhéltliche Kabelléngen:

Kabeltypen
Tm3m,5m,10m

Alle Kabelanschlussmafle sind circa-Angaben.

Abb.: Klemmenkasten, Aluminium
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Abb.: FC1000, motormontiert, Baugréfie 2
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i DM-SERIE
KABELUBERSICHT UND ANSCHLUSSDIAGRAMME
KABELUBERSICHT

Steckverbindung (Hygieneausfihrung)

Die neue Steckverbindung ist die ideale Lésung fir eine schnelle Erstinstallation und erheblich reduzierten Aufwand fir eine Wartung.
Das Verbinden und Trennen des Kabels mit dem Motor ist einfach und mit wenigen Handgriffen blitzschnell und sicher erledigt. Im
Wartungsfall des Motors, bzw. beim Austausch eines beschadigten Kabels, entféllt die komplette Demontage. Lediglich die
Druckschraube und der Rohrnippel missen gelést und vollsténdig aus dem Wellenende herausgedreht werden. AnschlieBend lésst sich
der Stecker einfach herausziehen. Die Montage erfolgt, genauso einfach, in umgekehrter Reihenfolge: Der Stecker rastet in der
vorgesehenen Position ein. AnschlieBend werden der Rohrnippel und die Druckschraube eingedreht und auf Block fest angezogen.

Technische Daten

Achsausfihrung

Fir Achsdurchmesser min. 30 mm und Schlisselflaéchenweite SW min. 25 mm

Materialien

Edelstahl, TPU-Abdichtungen

Anschluss

Stern-/Dreieckkonfiguration mit Thermoschutzkontakt (Schirm optional)

Kabelléingen

Tm3m5m,10m

Lieferung Kabel nicht montiert, Verschraubungsteile montiert auf Kabel
Spannung 230/400 V

Stromstéarke Max. 5 A

Temperaturbereich +2 bis +40 °C

Niedrigere Temperaturen auf Anfrage

Schutzart

IP69k nach vollsténdiger Montage

Hygieneanforderung

Geeignet fir Reinigung mit Hochdruckreiniger

Zertifikat

EHEDG zertifiziert, Einsatz von Chemikalien gemé&f Diversey zulssig

Montagewerkzeug

Maulschlissel Gréfle 14 mm und 20 mm

Die Mindestlédnge des Trommelmotors mit Steckverbindung erhéht sich um 59 mm.

© 122023 Interroll

DL-Serie

DM-Seri

DP-Serie

Anwendungshinweise



DM-SERIE

KABELUBERSICHT UND ANSCHLUSSDIAGRAMME

KABELUBERSICHT

Abmessungen

©)

(/7

Abb.: Gerade Steckverbindung, hygienereinigungstauglich,
IP69k, Edelstahl

-
L

Abb.: 90° Steckverbindung, hygienereinigungstauglich, IP69k Edelstahl

min. 150

%

Abb.: Einbaumafe mit einem Montagetool

sl

1
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i DM-SERIE
KABELUBERSICHT UND ANSCHLUSSDIAGRAMME
KABELUBERSICHT

Kabeltypen der DM-Serie

Fir den Betrieb des Motors Uber einen Frequenzumrichter zur Verringerung der EMV-Emission verwenden Sie bitte ein abgeschirmtes
Kabel. Fir Motoren mit UL-Zertifizierung oder einer Leistung Gber 1500 W ist kein halogenfreies Kabel verfigbar. Sie kénnen zwischen
den Kabelléngen 1 m, 3 m, 5 m und 10 m wéhlen.

Kabel mit 7 Hauptadern

Artikelnummer

1107481

1107478

1107477

1107479

1000569

1118469

Querschnitt

0,5 mm?

0,75 mm?

0,75 mm?

0,75 mm?

0,75 mm?

1,3 mm?

Nummerischer Code

Numerischer Code

Numerischer Code

Numerischer Code

Numerischer Code

Numerischer Code

Numerischer Code

und Farbcode + Farbcode + Farbcode + Farbcode + Farbcode + Farbcode + Farbcode
Leitungsisolation ETFE ETFE ETFE PP PVC ETFE
(Hauptadern)

Datenadern 2 2 2 2 — 2

(Anzahl)

Querschnitt 0,5 mm? 0,5 mm? 0,5 mm? 0,5 mm? - 0,5 mm?
Nummerischer Code Farbcode Farbcode Farbcode Farbcode = Farbcode
und Farbcode

Leitungsisolation ETFE ETFE ETFE PP = ETFE
(Datenadern)

Isolation PVC PVC PVC TPU PVC PVC
AuBenmantel

Halogenfrei Nein Nein Nein Ja Nein Nein

Farbe AuBenmantel Grau Grau Grau Grau Schwarz Grau
Abgeschirmt Kupfer-verzinnt Kupfer-verzinnt — Kupfer-verzinnt — Kupfer-verzinnt
AuBendurchmesser 7,7 £ 0,2 mm 8,4 + 0,2 mm 7,3+ 0,2 mm 8,4 + 0,2 mm 7,15+ 0,2 mm 11+ 0,2 mm
Betriebsspannung 600 V 600 V 600 V 600 V 300/500 V 600 V

Temperaturbereich

—30 bis +105 °C

—30 bis +105 °C

—30 bis +105 °C

—30 bis +105 °C

—30 bis +105 °C

—30 bis +105 °C

gemdf UL gemdf UL gemdf UL —40 bis +80 °C gemdf UL
gemdf UL
Freigabe cULus cULus cULus Keine cULus cULus
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DM-SERIE

KABELUBERSICHT UND ANSCHLUSSDIAGRAMME

KABELUBERSICHT

Kabel mit 4 Hauptadern

Artikelnummer

1107480

1107482

1118470

Querschnitt

0,75 mm?

0,75 mm?

1,3 mm?

Nummerischer Code und

Numerischer Code + Farbcode

Numerischer Code + Farbcode

Numerischer Code + Farbcode

Farbcode

Leitungsisolation (Hauptadern) ETFE PP ETFE
Datenadern (Anzahl) 2 2 2
Querschnitt 0,5 mm? 0,5 mm? 0,5 mm?
Nummerischer Code und Farbcode Farbcode Farbcode
Farbcode

Leitungsisolation (Datenadern) ETFE PP ETFE
Isolation AuBenmantel PVC TPU PVC
Halogenfrei Nein Ja Nein
Farbe AuBenmantel Grau Grau Grau

Abgeschirmt Kupfer-verzinnt Kupfer-verzinnt Kupfer-verzinnt
AuBendurchmesser 7,6 £ 0,2 mm 7,6 0,2 mm 8,0 £ 0,2 mm
Betriebsspannung 600 V 600 V 600 V

Temperaturbereich

—30 bis +105 °C gemaf3 UL

—30 bis +105 °C

—30 bis +105 °C gemaf UL

Freigabe

cULus

Keine

cULus

© 1212023 Interroll



Kabeltypen externe Steckverbindung

Die technischen Daten der Rohkabel sind in den Kabelibersichten der jeweiligen Trommelmotortypen angegeben. Dabei auf die
passende Rohkabel Artikelnummer achten, siehe Kabeltypen DL-Serie Seite 28, DM-Serie Seite 113 oder DP-Serie Seite 173.

i DM-SERIE
KABELUBERSICHT UND ANSCHLUSSDIAGRAMME
KABELUBERSICHT

Artikelnummer

Kabellénge

Rohkabel

Artikelnummer

Spannungsauswahl

Gerade Ausfiihrung 90° Ausfishrung Asynchronmotor 230 Asynchronmotor
oder 400 V 230/400 V
Synchronmotor

61114712 61116487 Tm 1107480 [ ]

61114713 61116488 3m 1107480 o

61114715 61116489 5m 1107480 [ J

61114716 61116490 10 m 1107480 [ J

61114280 61116483 Im 1107482 [ J

61114281 61116484 3m 1107482 [ J

61114282 61116485 5m 1107482 [ ]

61114283 61116486 10 m 1107482 [ ]

61114272 61116479 Im 1107481 ®

61114273 61116480 3m 1107481 o

61114274 61116481 5m 1107481 [

61114275 61116482 10 m 1107481 ()

61114255 61116471 Tm 1107477 [

61114256 61116472 3m 1107477 ([ ]

61114257 61116473 5m 1107477 ®

61114258 61116474 10 m 1107477 o

61114265 61116475 Im 1107479 [

61114266 61116476 3m 1107479 [

61114267 61116477 5m 1107479 [

61114268 61116478 10 m 1107479 [ ]
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DM-SERIE
KABELUBERSICHT UND ANSCHLUSSDIAGRAMME
ANSCHLUSSDIAGRAMME

Anschlussdiagramme

Abkirzungen

ye/gn = gelb/grin or = orange

bn = braun vi = violett

bk = schwarz rd = rot

gy = grau wh = weif}

bu = blau FC = Frequenzumrichter fir Permanentmagnet-
Synchronmotoren

TC = Thermoschutz (Bimetall-Schalter) NC = nicht angeschlossen

BR = Elektromagnetische Bremsen

Drehung

Hinweis: Die Drehrichtung des Trommelmotors ist auf den Anschlussdiagrammen angegeben. Die angegebene Drehung ist korrekt,
wenn der Motor von der Anschlussseite aus betrachtet wird.

Kabelanschliisse Synchronmotor

M90 Y M90B ~
3~ Motor Q intern 3~ Motor Q intern

TC TC
@ utviwi & @ Ul VIWINC BR
123 45 12 3 4 7856
ye/gn  bn bk gy rd wh ye/gn  bn bk gy bu rd wh or vi
DC
&, L1 L2 L3 T1T2 @ L1 L2 L3 NC T1T2 AC

Abb.: 3-phasig, 4+2-adriges Kabel, Wicklung fir 1 Spannung, ~ Abb.: 3-phasig, 7+2-adriges Kabel, Wicklung fiir 1 Spannung,
Sternschaltung Sternschaltung

Klemmenkasten Synchronmotor

M91 Y M91B
3~ Motor Q intern

) ="

3~ Motor Q . Y
intern

&) Ul VI Wi s BR

TC TC
12 3 5 6 i 2 3 7 85 6
ye/gn bn bk gy rd wh ye/gn bn bk gy rd whor vi
| | L[] ]
d D) d D)
Y | L1 | L2 | L3 [T1|T2|B1|B2 Y | L1 | L2 | L3 |T1|T2|B1|B2
>
S, L1 L2 L3 T1T2 @ L1 L2 L3 T1T2 AC

Abb.: 3-phasig, 4+2-adriges Kabel, Wicklung fir 1 Spannung, ~ Abb.: Mit Bremse, 3-phasig, 7+2 adriges Kabel, Wicklung for 1
Sternschaltung Spannung, Sternschaltung
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Kabelanschliisse Asynchronmotor 3-phasig

M30
3~ Motor Q ir%’n
TC
@ utviwt =
123 4 5
ye/gn  bn bk gy rd wh
© uww TIT2

Abb.: 3-phasig, 4+2-adriges Kabel, Wicklung fir 1 Spannung,
Dreieckschaltung

M30B
3~ Motor Q isfetn
@  U1VIWINC T
[TTT 1171
123 4 7856
ye/gn  bn bk gy bu rd wh or vi
DC
© uwrwBN TIT2 AC

Abb.: Mit Bremse, 3-phasig, 7+2-adriges Kabel, Wicklung fir
1 Spannung, Dreieckschaltung

M34
3~ Motor Q A
TC
T
123 456 7 8
ye/gn  bn bk gy bu or vi rd wh
@ L1 L2 L3 T1T2

Abb.: 3-phasig, 7+2-adriges Kabel, Wicklung fir
2 Spannungen, Dreieckschaltung
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ANSCHLUSSDIAGRAMME

M31 ~
3~ Motor Q intern

@ utviwi S
[ | ] N

12 3 4 5
ye/gn  bn bk gy rd wh
@ L1 L2 L3 T1T2

Abb.: 3-phasig, 4+2-adriges Kabel, Wicklung fir 1 Spannung,

Sternschaltung

M31B
3~ Motor Q i n\tgr n
TC

@ utviwiy BR
123 4 7856
ye/gn  bn bk gy bu rd wh or vi
DC
® uwwy TIT2 AC

Abb.: Mit Bremse, 3-phasig, 7+2-adriges Kabel, Wicklung fir

1 Spannung, Sternschaltung

M34

3~ Motor Q Y

@ uviwiwvew2 o

ye/gn  bn bk gy bu or vi rd wh

@ L1 12 L3 T1 T2

Abb.: 3-phasig, 7+2-adriges Kabel, Wicklung fir
2 Spannungen, Sternschaltung

DP-Serie DM-Serie DL-Serie
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KABELUBERSICHT UND ANSCHLUSSDIAGRAMME

ANSCHLUSSDIAGRAMME

Klemmenkasten Asynchronmotor 3-phasig

M44 M45
3~ Motor AN 3n Motor Q v
@ ot e % @ Y v owi %
[TTTTTT ]
INERE
ye/gnbuorvibn bk gy rd

ye/gn bn vi bk bu gy or rd wh
| || .

Y | L1 | L2 | L3 |T1{T2|B1|B2

Y | L1 | L2 | L3 |T1|T2|B1|B2

@ L1 L2 L3 T1T2

@ L1 L2 L3 T1T2

Abb.: 3-phasig, Wicklung fir 2 Spannungen, Dreieckschaltung Abb.: 3-phasig, Wicklung fiir 2 Spannungen, Sternschaltung

M40B M41B

3~ Motor Y
intern

@ v ut vi wt £ BR

3~ Motor
Q ir%n

- UL VI W1 g BR

ye/gn bn bk gy rd whor vi
L[] ] |

Y | L1 | L2 | L3 |T1|T2(B1|B2

%
Y | L1 | L2 | L3 |T1|T2|B1|B2

DC

DC

@ L1 L2 L3 T1T2 AC @ L1 L2 L3 TiT2 AC

Abb.: Mit Bremse, 3-phasig, Wicklung fir 1 Spannung,

Abb.: Mit Bremse, 3-phasig, Wicklung fir 1 Spannung,
Sternschaltung

Dreieckschaltung
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DM-SERIE

KABELUBERSICHT UND ANSCHLUSSDIAGRAMME

Kabelanschliisse Asynchronmotor 1-phasig

E10
1~ MotorQ
TC
S z1 uw 22
3 1 2 4 56
ye/gn bn bk wh bu rd gy

S L N T1 T2

Abb.: 1-phasig, 7-adriges Kabel

Klemmenkasten Asynchronmotor 1-phasig

E20
1~ Motor Q

TC
@ znu w2

3 1 2 4 56
ye/gn  bn bk wh bu rd gy

L1 | L2 | L3 |T1|T2|B1|B2

\ Gs|
IK
L___1
@ L N 1 T2

Abb.: 1-phasig, 7-adriges Kabel

Mehr Informationen zu dem Anlaufrelais finden Sie auf Seite 199

© 122023 Interroll

ANSCHLUSSDIAGRAMME

E10
1~ Motor Q
TC
@ z2 Ut u2 21 =
4 1 2 3 56
ye/gn bu bk wh bn rd gy

S L N T1 T2

Abb.: 1-phasig, 7-adriges Kabel

ve/an  bu bk wh bn rd gy

{% %}

Y L1 L2 | L3 |T1|T2|B1|B2
Cr

oo

\E,‘} Cs|

IK

L___

& L N T1 T2

Abb.: 1-phasig, 7-adriges Kabel

DP-Serie DM-Serie DL-Serie

Anwendungshinweise
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KABELUBERSICHT UND ANSCHLUSSDIAGRAMME
ANSCHLUSSDIAGRAMME

FC 1000 Synchronmotor 3-phasig

M61 3~ Motor Q Yor A M61B 3~ Motor Q \Eﬂ;mA

intern
TC TC BR
@ Ul viwi = @ Ul V1 W1NC =
[ ] [ ‘ T T 1 1T T 1
1 23 4 5 1 2 3 4 7 8 56
ye/gn bn bk gy rd wh ye/gn bn bk gy bu rd wh or vi
| L | | | | | L [0 [
FC1000 FC1000

*2) X5 - output

*2) X4 -input *2)  X5-out *2) X4 -input

230 ARBE PALA2A30 A A 42030 ARBE = ALA2A30AL8)
EPEFEECEEERE EFEF T ECEEERE

= = O = => O

& & S &
Abb.: 3-phasig, 4-adriges Kabel, Wicklung fir 1 Spannung, Abb.: Mit Bremse, 3-phasig, 7-adriges Kabel, Wicklung fir 1
Stern oder Dreieckschaltung Spannung, Stern oder Dreieckschaltung

FC 1000 Asynchronmotor 3-phasig

M64 3~ Motor Q YorA
TC

@ Ul Viw1iu2 v2 w2
T T 17T 17T 1T 171
1 2 3 45 6 78
ye/gn bn bk gy bu or vi rd wh
| I T O O

FC1000
1) M1 - ethernetinput | *1) M2 - ethernet output |
*2) X4 - input *2) X5 - output

=4 1h 2§34 ABE |+ ALL2L3LALBL

©Z23%g2 ©D133RE2
[©]

=
(&)

24VD
24VDC

Abb.: 3-phasig, 7-adriges Kabel, Wicklung fir 2 Spannungen,
Stern oder Dreieckschaltung
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ANSCHLUSSDIAGRAMME

121

DP-Serie DM-Serie DL-Serie

Anwendungshinweise



W

SRS

DM-SERIE

GUMMIERUNG UND BESCHICHTUNG

GUMMIERUNG

Fur reibungsangetriebene Bander

122

Hygienisch und belastbar

Eine Gummierung ist fir Trommelmotoren besonders bei Nassanwendungen und im
Lebensmittelbereich mit seinen typischen hygienischen Anforderungen vorteilhaft. Eine
Gummierung erhéht die Reibung zwischen Trommelmotor und Férderband und
verhindert so Schlupf. Zudem ist sie sehr besténdig gegen GuBBere Einflisse wie O,
Brennstoffe und andere Chemikalien, die z. B. zur Reinigung eingesetzt werden. Je
nach Anwendung stehen verschiedene Profile zur Auswahl: bei hohem
Flissigkeitsaufkommen leitet eine léingsgenutete Gummierung Nésse zwischen Band
und Motor ab, eine mittige V-Nut bietet Platz fir den Durchgang eines
Fihrungsprofils. Verfigbar sind Gummierungen in Kalt- und Heiflvulkanisation, wobei
letztere besonders strengen Hygieneanforderungen geniigt.

Hinweis: Wichtig ist eine dem vergréferten Auflendurchmesser des Trommelmotors
angepasste Berechnung von Bandzugkraft und Geschwindigkeit.
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Technische Daten

DM-SERIE

GUMMIERUNG UND BESCHICHTUNG

GUMMIERUNG

Fur reibungsangetriebene Bander

Material

Heif3- oder kaltvulkanisierter NBR, weitere Materialien auf Anfrage.

Temperaturbereich

—40 bis +120 °C

Shore Hérte

65 und 70 £ 5 Harte A

Ausfihrungen

Kaltvulkanisation

Profil der Gummierung Farbe Merkmale Shore Hérte Dicke [mm]
Glatt Schwarz Ol- und fettbestandig 65 + 5 Harte A 3; 4
Weif3 FDA-Freigabe fir den Lebensmittelbereich 70 £ 5 Harte A
Langsnuten Weif3 FDA-Freigabe fir den Lebensmittelbereich 70 £ 5 Harte A 8
Rautenmuster Schwarz Ol- und fettbestandig 70 £ 5 Harte A 8
HeiBvulkanisation
Profil der Gummierung Farbe Merkmale Shore Hérte Dicke [mm]
Glatt Schwarz Ol- und fettbesténdig 65 = 5 Harte A 2;3;4;5;6;8;10;
Weif3/Blau FDA-Freigabe fiir den Lebensmittelbereich 70 = 5 Harte A PRIEZIE
Zulassung nach (EG) Nr. 1935/2004
Langsnuten Schwarz Ol- und fettbestandig 65 + 5 Harte A 6;8;10;12; 14; 16
Weif3/Blau FDA-Freigabe fir den Lebensmittelbereich 70 £ 5 Harte A
Zulassung nach (EG) Nr. 1935/2004
Rautenmuster Schwarz Ol- und fettbestandig 65 + 5 Harte A 6;8;10;12; 14; 16
Weif3/Blau FDA-Freigabe fir den Lebensmittelbereich 70 £ 5 Harte A
Zulassung nach (EG) Nr. 1935/2004
V-Nut Schwarz Ol- und fettbestandig 65 £ 5 Harte A 6;8;10;12;14; 16
Weif}/Blau FDA-Freigabe fir den Lebensmittelbereich 70 + 5 Harte A

© 122023 Interroll
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DM-SERIE

GUMMIERUNG UND BESCHICHTUNG

GUMMIERUNG

Fur reibungsangetriebene Bander

Abmessungen

Glatt

SL

oB

Die Standard-Balligkeiten der Gummierung kénnen Sie der nachfolgenden Tabelle entnehmen.

Trommelmotor @ Rohr Kaltvulkanisation HeiBvulkanisation
bl Min./Max. R 2A o8 Min./Max. R 2 A 28
[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
DM 0080 81,5 3 87,5 86,5 2 85,5 84,0
4 89,5 88,5 6 93,5 92,0
DM 0080 &llos 81,5 2 85,5 84,5
16 113,5 112,5
DM 0113 113,5 3 119,5 118 2 117,5 116
4 121,5 120 16 145,5 144
DM 0113 &llos 113,5 2 117,5 116
16 145,5 144
DM 0138 138 & 144 142 2 142 140
4 146 144 16 170 168
DM 0165 164 & 170 168 2 168 166
4 172 170 16 196 194
DM 0217 217,5 3 223,5 221,5 2 221,5 219,5
4 2255 223,5 16 249,5 247,5

124
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DM-SERIE

GUMMIERUNG UND BESCHICHTUNG

GUMMIERUNG

Fur reibungsangetriebene Bander

Rautenmuster
Y,
/>,
LA
1711 77555~
.
/)
>/
/. S| R
RSy e —
S R, Kaltvulkanisation R, HeiBvulkanisation
[mm] [mm] [mm]
4 8 6,8,10,12,14,16

V-Nut HeiBvulkanisation

Nut R Standard R Option Nut Band

[mm] [mm] T U S t u s

[mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]

K6 8 6 10 8 5 6 4 4
K8 8 6 12 8 6 8 5 5
K10 10 8 14 10 7 10 6 6
K13 12 10 17 11 9 13 75 8
K15 12 10 19 13 9 15 9,5 8
K17 14 12 21 13 12 17 95 11

© 122023 Interroll
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DM-SERIE

GUMMIERUNG UND BESCHICHTUNG

GUMMIERUNG

For modulare Kunststoffb&nder

126

Hygienisch, leise und langlebig

GemdB den Vorgaben des jeweiligen Bandherstellers, greifen hier bis zu 38 Zahne ins
Profil der meisten géngigen modularen Kunststoffbénder. Die Gummierung aus
heifBvulkanisiertem NBR ist geeignet fir Anwendungen im Lebensmittelbereich mit
hohen hygienischen Anforderungen: leicht zu reinigen und &uBerst besténdig gegen
O, Fett und Chemikalien. Sie gewdhrleistet zudem einen leisen Lauf und sorgt
aufgrund ihres geringen Abriebs fir eine lange Lebensdauer des Bands.

Hinweis: Wichtig ist eine dem vergréferten AuBendurchmesser des Trommelmotors
angepasste Berechnung von Bandzugkraft und Geschwindigkeit. Bitte beachten Sie
hierzu den Geschwindigkeitsfaktor (VF) in der Tabelle auf Seite 127.
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Technische Daten

DM-SERIE
GUMMIERUNG UND BESCHICHTUNG
GUMMIERUNG

For modulare Kunststoffb&nder

Material HeiBvulkanisierter NBR
Temperaturbereich —40 bis +120 °C

Shore Hérte 67 £ 5 Harte A

Farben Weif}/Blau

Zulassungen FDA / (EG) Nr. 1935/2004

Ausfihrungen

PCD

oD = AuBendurchmesser in mm PCD = Teilkreisdurchmesser in mm

Produktauswahl Gummierung DM 0080

Bandhersteller Serie Gummierung DM 0080
74 oD PCD VF
[mm] [mm]

Ammeraal Beltech/Uni-Chains HDS60500 24 98,5 97,3 1,21
HDS61000 12 99,0 98,1 1,22
HDS62000 7 110,8 114,1 1,42
CNB 12 98,0 98,5 1,22
MPB 7 105,5 1171 1,45
S-MPB 12 97,9 100,1 1,24

Habasit M1220/1230/1233/1234 PE/AC 24 92,5 97,3 1,21
M1220/1230/1233/1234 PP 24 96,0 101,0 1,25
M2510/M2511/M2514/2516 12 99,4 99,0 1,23
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DM-SERIE

GUMMIERUNG UND BESCHICHTUNG

GUMMIERUNG

For modulare Kunststoffb&nder

Bandhersteller Serie Gummierung DM 0080
74 oD PCD VF
[mm] [mm]

Intralox 800 7 105,5 116,5 1,45
1600 13 105,8 105,8 1,31
1650 13 104,9 105,8 1,31
1100 FG PE/AC 20 91,0 98,9 1,23
1100 FG PP 20 91,5 99,5 1,24
1100 FT PE/AC 20 93,5 97,3 1,21
1100 FT PP 20 94,0 98,3 1,22

Rexnord 1010 12 97,5 98,1 1,22

Scanbelt $.25-100 & 600 12 92,2 98,7 1,23
$.25-800 12 93,6 96,8 1,20

Forbo-Siegling LM14 Serie 4 21 93,0 95,3 1,18
LM14 Serie 2 13 107,0 107,0 1,33
LM50 Serie 6 7 107,5 116,2 1,44

Produktauswahl Gummierung DM 0113
Bandhersteller Serie Gummierung DM 0113
z oD PCD VF
[mm] [mm]

Ammeraal Beltech/Uni-Chains HDS60500 32 131,0 129,6 1,14
HDS61000 16 132,0 130,2 1,15
HDS62000 9 144,2 146,2 1,29
CNB 16 131,0 130,7 1,15
MPB 9 140,0 148,5 1,31
OPB-4 9 144,0 146,2 1,29
OPB-8 9 139,5 146,2 1,29
S-MPB 16 132,0 132,3 1,17
UNI QNB 16 131,2 130,7 1,15
X-MPB 8 152,0 165,9 1,46

Habasit M1220/1230/1233/1234 PE/AC 32 125,0 129,6 1,14
M1220/1230/1233/1234 PP 32 128,0 132,6 1,17
M2510/M2511/M2514/2516 16 132,8 131,6 1,16
M5000 9 140,0 149,0 1,31
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DM-SERIE
GUMMIERUNG UND BESCHICHTUNG
GUMMIERUNG

For modulare Kunststoffb&nder

Bandhersteller Serie Gummierung DM 0113
74 oD PCD VF
[mm] [mm]

Intralox 800 9 140,1 148,5 1,31
850 9 143,6 148,5 1,31
1600 16 130,5 130,2 1,15
1650 16 129,3 130,2 1,15
1800 8 152,0 165,9 1,46
1100 FG PE/AC 26 120,6 128,4 1,13
1100 FG PP 26 121,4 129,1 1,14
1100 FT PE/AC 27 128,0 131,0 1,15
1100 FT PP 26 124,0 127,6 1,12

Rexnord 1010 16 130,0 130,2 1,15
2010 9 138,8 1479 1,30

Scanbelt S.25-100 & 600 16 123,0 128,2 1,13
S.25-800 16 125,8 128,3 1,13
S$.50-100 & 600 9 131,2 146,8 1,29
S.50-800 9 136,0 146,2 1,29
S$.50-801 9 138,0 139,0 1,22

Forbo-Siegling LM14 Serie 2 16 131,5 131,5 1,16
LM50 Serie 3 9 140,0 146,2 1,29
LM50 Serie 6 9 137,5 146,2 1,29

Produktauswahl Gummierung DM 0138
Bandhersteller Serie Gummierung DM 0138
Z oD PCD VF
[mm] [mm]

Ammeraal Beltech/Uni-Chains HDS60500 38 155,2 153,8 1,0
HDS61000 19 156,6 154,3 1,12
HDS62000 10 160,5 161,8 1,17
CNB 19 1555 154,9 1,12
MPB 10 156,6 164,4 1,19
OPB-4 10 160,0 161,8 1,17
OPB-8 10 15515 161,8 1,17
S-MPB 20 165,0 164,9 1,19

Eurobelt B50 10 154,0 161,8 117
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DM-SERIE
GUMMIERUNG UND BESCHICHTUNG
GUMMIERUNG

For modulare Kunststoffb&nder

130

Bandhersteller Serie Gummierung DM 0138
74 oD PCD VF
[mm] [mm]

Habasit M1220/1230/1233/1234 PE/AC 38 149,5 153,8 1,11
M1220/1230/1233/1234 PP 38 154,0 158,6 1,15
M2510/M2511/M2514/2516 20 165,0 163,5 1,18
M5000 10 158,0 165,7 1,20

Intralox 800 10 156,8 164,4 1,19
1600 20 163,0 162,4 1,18
1650 20 162,0 162,4 1,18
1800 9 174,0 1857 1,35
1100 FG PE/AC 32 150,0 157,8 1,14
1100 FG PP 32 151,0 158,8 1,15
1100 FT PE/AC 32 152,6 156,0 1,13
1100 FT PP 32 153,0 156,9 1,14

Rexnord 2010 10 156,8 165,0 1,20

Scanbelt S.25-100 & 600 19 146,5 151,9 1,10
S.25-800 20 157,8 159,8 1,16
S.50-100 & 600 11 164,5 178,2 1,29
$.50-800 10 155,2 163,9 1,19
$.50-801 10 155,0 164,0 1,19

Forbo-Siegling LM50 Serie 3 10 157,0 161,8 1,17
LM50 Serie 6 11 170,6 180,0 1,30

Produktauswahl Gummierung DM 0165
Bandhersteller Serie Gummierung DM 0165
Z oD PCD VF
[mm] [mm]

Ammeraal Beltech/Uni-Chains HDS62000 12 193,0 193,3 1,18
MPB 12 190,0 196,3 1,20
S-MPB 24 198,0 199,0 1,21

Eurobelt B50 12 187,0 193,2 1,18

Habasit M2510/M2511/M2514/2516 23 190,5 189,7 1,16
M5000 12 190,5 197,2 1,20
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DM-SERIE
GUMMIERUNG UND BESCHICHTUNG
GUMMIERUNG

For modulare Kunststoffb&nder

Bandhersteller Serie Gummierung DM 0165
74 oD PCD VF
[mm] [mm]

Intralox 800 12 190,0 196,3 1,20
850 12 187,0 196,3 1,20
1600 23 187,4 186,5 1,14
1650 23 186,3 186,4 1,14
1100 FT PP 38 184,0 186,2 1,14

Scanbelt $.50-100 & 600 12 179,0 193,0 1,18
$.50-800 12 185,0 193,2 1,18
$.50-801 12 185,0 195,6 1,19

Forbo-Siegling LM50 Serie 3 12 189,0 193,2 1,18
LM50 Serie 6 13 205,0 208,9 1,27

Produktauswahl Gummierung DM 0217

Bandhersteller Serie Gummierung DM 0217
z oD PCD VF
[mm] [mm]
Ammeraal Beltech/Uni-Chains MPB 15 239,0 244,3 1,12
Intralox 800 15 239,0 2443 1,12
1600 30 244,3 243,0 1,12
Scanbelt S.50-100 & 600 16 244,0 256,3 1,18
S.50-800 15 233,5 240,5 1,11
Forbo-Siegling LM50 Serie 3 16 251,5 256,3 1,18
z = Anzahl der Z&hne PCD = Teilkreisdurchmesser in mm
OD = AuBlendurchmesser in mm VF = Geschwindigkeitsfaktor

Hinweis: Nur méglich fir Motoren der DM-Serie

Falls Sie den gewiinschten Bandtyp oder -hersteller hier nicht finden, kontaktieren Sie bitte Interroll.
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DM-SERIE
GUMMIERUNG UND BESCHICHTUNG
BESCHICHTUNG

Fur formschlissig angetriebene thermoplastische Bé&nder

Hygienisch und laufruhig

Die Beschichtung aus Interroll Premium Hygienic PU ist geeignet fir Anwendungen im
Lebensmittelbereich mit hohen hygienischen Anforderungen: leicht zu reinigen und
&uBerst besténdig gegen O, Fett und Chemikalien. Sie gewéhrleistet zudem einen
leisen Lauf und sorgt aufgrund ihres geringen Abriebs fir eine lange Lebensdauer des
Bands. Erhdltlich ist diese Beschichtung fir die géngigsten formschlissig angetriebenen
thermoplastischen Bénder sowie fir Motoren in Anwendungen mit formschlissig
angetriebenen Béndern.

Hinweis: Wichtig ist eine dem vergréferten Auflendurchmesser des Trommelmotors
angepasste Berechnung von Bandzugkraft und Geschwindigkeit. Bitte beachten Sie
hierzu den Geschwindigkeitsfaktor (VF) in der Tabelle auf Seite 133.
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Technische Daten

DM-SERIE

GUMMIERUNG UND BESCHICHTUNG
BESCHICHTUNG

Fur formschlissig angetriebene thermoplastische Bé&nder

Material

Interroll Premium Hygienic PU

Temperaturbereich

—40 bis +80 °C

Shore Hérte

82 + 5 Harte D

Ausfihrungen

oD = Aulendurchmesser in mm

PCD = Teilkreisdurchmesser in mm

Produktauswahl Gummierung DM 0080

Bandhersteller Serie Gummierung DM 0080
77 oD PCD VF
[mm] [mm]
Intralox TD 8026 PU (endless) 13 104,2 OD + BT 1,32
Volta SuperDrive Pulley (H/M) 10 126,4 OD + BT 1,55
Mini SuperDrive Pulley (H/M) 15 121 OD - BT 1,48
Mini DualDrive (endless) 13 104,2 OD + BT 1,32
Ammeraal SoliFlex PRO 2 mm 7 111 OD + BT 1,39
(endless PU-lightblue)
SoliFlex PRO 3 mm 7 111 OD + BT 1,40
(endless PU-lightblue)
Habasit CD.M25 (endless) 12 101,4 103,4 1,27
CD.M25 — Lace 12 101,4 1034 1,27
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DM-SERIE
GUMMIERUNG UND BESCHICHTUNG
BESCHICHTUNG

Fur formschlissig angetriebene thermoplastische Bé&nder

Produktauswahl Gummierung DM 0113

Bandhersteller Serie Gummierung DM 0113
74 oD PCD VF
[mm] [mm]
Intralox TD 8026 PU (endless) 18 144,3 OD + BT 1,32
TD 8050 PU (endless) 9 142 145 1,28
Volta DualDrive 3 mm (M, endless) 9 142 OD + BT 1,28
SuperDrive Pulley (H/M) 13 164,3 OD + BT 1,45
Mini DualDrive (endless) 18 144,3 OD + BT 1,32
Mini SuperDrive Pully (H/M) 19 154,3 OD + BT 1,35
Habasit CD.M25 (endless) 16 134,7 136,9 1,21
CD.M25 — Lace 16 134,7 136,9 1,21
CD.M50 (endless) 9 142 145 1,28
CD.M50 — Lace 9 142 145 1,28
Ammeraal SoliFlex PRO 2 mm 9 143,5 145,5 1,28
(endless PU-lightblue)
SoliFlex PRO 3 mm 9 1435 146,5 1,29
(endless PU-lightblue)
Produktauswahl Gummierung DM 0138
Bandhersteller Serie Gummierung DM 0138
74 oD PCD VF
[mm] [mm]
Intralox TD 8026 PU (endless) 20 161,5 OD+BT 1,2
TD 8050 PU (endless) 10 158 161 1,17
Volta DualDrive 3 mm (M, endless) 10 158 OD + BT 117
SuperDrive Pulley (H/M) 15 190 OD + BT 1,37
Mini DualDrive (endless) 20 161,5 OD + BT 1,2
Mini SuperDrive Pulley (H/M) 22 178,9 OD + BT 1,34
Habasit CD.M25 (endless) 20 169 171 1,23
CD.M25 — Lace 20 169 171 1,23
CD.M50 (endless) 10 158 161 1,17
CD.M50 — Lace 10 158 161 1,17
Ammeraal SoliFlex PRO 2 mm 10 159,8 161,8 1,17
(endless PU-lightblue)
SoliFlex PRO 3 mm 10 159,8 162,8 1,18

(endless PU-lightblue)
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Fur formschlissig angetriebene thermoplastische Bé&nder

Produktauswahl Gummierung DM 0165

DM-SERIE
GUMMIERUNG UND BESCHICHTUNG
BESCHICHTUNG

Bandhersteller Serie Gummierung DM 0165
Z OD [mm] PCD [mm] VF
Intralox TD 8050 PU (endless) 12 190,2 193,2 1,18
TD 8050 PU/XT (endless) 12 190,2 193,2 1,18
Volta SuperDrive Pulley (H/M) 17 215,7 OD + BT 1,32
Habasit CD.M50 (endless) 12 190,2 193,2 1,18
CD.M50 — Lace 12 190,2 193,2 1,18
Ammeraal SoliFlex PRO 3 mm 12 192,4 195,4 1,19
(endless PU-lightblue)
SoliFlex PRO 4 mm 12 1924 196,4 1,2
(endless PU-lightblue)
YA = Anzahl der Z&hne VF = Geschwindigkeitsfaktor
OD = Aulendurchmesser in mm BT = Bandstérke
PCD = Teilkreisdruchmesser in mm

Falls Sie den gewinschten Bandtyp oder -hersteller hier nicht finden, kontaktieren Sie bitte Interroll.
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DM-SERIE )
OPTIONEN UND ZUBEHOR
KETTENRADER

Kettenrdader

Hygienisch, leise und langlebig

Die Thermoplastischen Kunststoff Kettenréder sind geeignet fir Anwendungen im Lebensmittelbereich mit hohen hygienischen
Anforderungen: leicht zu reinigen und &uBerst besténdig gegen O, Fett und Chemikalien. Sie gewdhrleisten zudem einen leisen Lauf
und sorgen aufgrund ihres geringen Abriebs fir eine lange Lebensdauer des Bands. Erhéltlich sind die Kettenréder fir die géngisten
formschlissig angetriebenen Thermoplastischen Bénder sowie fir Motoren in Anwendungen mit angetriebenen Bandern. Gemaf3 den
Vorgaben des jeweiligen Bandherstellers, greifen hier bis zu 44 Z&hne ins Profil.

Hinweis: Wichtig ist eine dem vergréfierten AuBBendurchmesser des Trommelmotors angepasste Berechnung von Bandzugkraft und
Geschwindigkeit. Bitte beachten Sie hierzu den Geschwindigkeitsfaktor (VF) in der Tabelle auf Seite 137. Montieren Sie nur ein festes

Kettenrad pro Trommelmotor, damit sich das Band ausdehnen kann.

Technische Daten

Material Polyketon (PK) mit rostfreiem Stahl Inlay

Abmessung Keilstahl 4 mm
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DM-SERIE
OPTIONEN UND ZUBEHOR

Ausfihrungen
oD 15
oD = AuBendurchmesser in mm PCD = Teilkreisdurchmesser in mm
ID = Innendurchmesser in mm
Produktauswahl
Trommelmotor Bandhersteller Serie Artikelnummer  Bandantrieb Z ID oD PCD VF
[mm] [mm] [mm]
DM 0080 Intralox 2400 64100985 Floating 16 81,7 131,4 130 1,59
2400 64101024 Fix 16 81,7 131,4 130 1,59
900 64100986 Floating 15 81,7 134,7 130,7 1,60
900 64101025 Fix 15 81,7 134,7 130,7 1,60
Habasit M25 64100987 Floating 16 81,7 131,9 130,8 1,60
M25 64101026 Fix 16 81,7 131,9 130,8 1,60
Intralox 1000 64100988 Floating 24 81,7 121,7 115 1,41
1000 64101027 Fix 24 81,7 121,7 115 1,41
Ammeraal M-QNB 64100989 Floating 30 81,7 124,8 119,6 1,46
Beltech / Uni-
. M-QNB 64101028 Fix 30 81,7 124,8 119,6 1,46
Chains
SNB-M2 64100990 Floating 16 81,7 134,4 129 1,58
SNB-M2 64101029 Fix 16 81,7 134,4 129 1,58
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DM-SERIE )
OPTIONEN UND ZUBEHOR

Trommelmotor Bandhersteller Serie Artikelnummer  Bandantrieb  Z ID oD PCD VF
[mm] [mm] [mm]
DM 0113 Intralox 2400 64100960 Floating 20 113 163,3 163,3 1,45
2400 64101030 Fix 20 113 163,3 163,3 1,45
900 64100961 Floating 19 113 169 165 1,46
900 64101031 Fix 19 113 169 165 1,46
Habasit M25 64100975 Floating 20 113 165,2 163 1,44
M25 64101032 Fix 20 113 165,2 163 1,44
Intralox 1000 64100976 Floating 32 113 161,1 154,3 1,37
1000 64101033 Fix 32 113 161,1 154,3 1,37
Ammeraal M-QNB 64100977 Floating 38 113 1574 152,3 1,35
Beltech / Uni-
. M-QNB 64101034 Fix 38 113 157,4 152,3 1,35
Chains
SNB-M2 64100978 Floating 20 113 169,1 163,3 1,45
SNB-M2 64101035 Fix 20 113 169,1 163,3 1,45
DM 0138 Intralox 2400 64100979 Floating 24 137 195,4 195,4 1,43
2400 64101036 Fix 24 137 195,4 195,4 1,43
900 64100980 Floating 22 137 195,6 191,6 1,40
900 64101037 Fix 22 137 195,6 191,6 1,40
Habasit M25 64100981 Floating 23 137 189,2 187,2 1,37
M25 64101038 Fix 23 137 189,2 187,2 1,37
Intralox 1000 64100982 Floating 38 137 188,3 181,7 1,33
1000 64101039 Fix 38 137 188,3 181,7 1,33
Ammeraal M-QNB 64100983 Floating 44 137 182,4 1771 1,29
Beltech / Uni-
. M-QNB 64101040 Fix 44 137 182,4 177,1 1,29
Chains
SNB-M2 64100984 Floating 23 137 192,7 187 1,36
SNB-M2 64101041 Fix 23 137 192,7 187 1,36
z = Anzahl der Zéhne VF = Geschwindigkeitsfaktor
oD = AuBBendurchmesser in mm ID = Innendurchmesser in mm
PCD = Teilkreisdruchmesser in mm
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DM-SERIE
) OPTIONEN UND ZUBEHOR
RUCKLAUFSPERREN UND AUSWUCHTEN

Ricklaufsperren und Auswuchten

Ricklaufsperren

Rucklaufsperren verhindern den Rickwértslauf des Bands und der Last bei abgeschalteter Spannungsversorgung. Da eine solche
Sperre direkt an der Rotorwelle montiert wird und mechanisch funktioniert, ist kein elekirischer Anschluss erforderlich: Das Lager dreht
nur in eine Richtung. Mit diesem Prinzip erreicht man ein hdheres Haltemoment als durch eine elektromagnetische Bremse.

Hinweis: Ricklaufsperren sind nur fir Asynchron-Trommelmotoren erhaltlich.
Drehrichtung von der Anschlussseite aus gesehen: Im Uhrzeigersinn (Standard) oder gegen den Uhrzeigersinn erhdaltlich.

Auswuchten

Grundsétzlich kann statisch oder dynamisch ausgewuchtet werden — je nach Anforderung bzw. Motortyp. Ziel ist in jedem Fall,
Vibrationen und Unwucht bei sensiblen Hochgeschwindigkeitsanwendungen oder dynamischen Wiegevorgéngen zu vermindern.
Statisches Auswuchten bezieht sich nur auf das Trommelmotorrohr, was zur Folge hat, dass das Ergebnis fir jede Anwendung
Uberprift werden muss. Beim dynamischen Auswuchten hingegen werden der Rotor, das Rohr und die Enddeckel des Trommelmotors
mit einbezogen und somit die Auswucht-Gitestufe G2,5 erreicht.

Jede externe Modifikation, z. B. Aufsdtze, Gummierungen oder Kettenréder, beeinflusst die Unwucht.

Technische Daten fir dynamisches Auswuchten

Enddeckel Edelstahl
Gummierungsmaterial Es darf nur heiBvulkanisierter NBR-Kautschuk und PU verwendet werden
Max. Auswuchtlénge FW < 800 mm
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DM-SERIE )
OPTIONEN UND ZUBEHOR

ELEKTROMAGNETISCHE BREMSEN

Elektromagnetische Bremsen

Damit Lasten auf reversierbaren Férderern mit Steigungs- und Geféllstrecken sicher gehalten werden k&nnen, werden
elekiromagnetische Bremsen eingesetzt. Der Betrieb funktioniert Uber Gleichrichter. Die Bremskraft wirkt direkt auf die Rotorwelle des
Trommelmotors. Wird die Stromzufuhr zum Motor unterbrochen, schlieft die Bremse selbsttdtig. Besonders vorteilhaft:
elekiromagnetische Bremsen sind leise und arbeiten verschleiBarm.

Technische Daten

DM 0080 DM 0113 DM 0138 DM 0165 DM 0217
Nennmoment M 0,7 0,7 1,5 1,5 1,5 2,9 29 29 595 595 595 595 12 595* 12 5,95*
[Nm]
Nennleistung 8 10 16 17 16 25 22 22 33 33 33 33 50 33 50 33
w]
Nennspannung 24 104 24 104 207 24 104 207 24 104 207 24 104 104 207 207
[V DC]
Nennstrom 0,33 0,09 066 0,163 0,077 1,0 0211 o011 138 032 0,16 138 048 032 024 0,16
[A]
Gleichspannungs- 13 13 26 26 26 26 26 26 46 46 46 46 46 60 46 60
seitiges Schalten 11
[ms]
Wechselspannungs- 80 80 200 200 200 200 200 200 260 260 260 260 260 500 260 500
seitiges Schalten t1
[ms]
Abfallverzégerung 12 20 20 30 30 30 30 30 30 40 40 40 40 40 40 40 60

[ms]

*Bremse fir DM 0217 bei min. SL = 400 mm

Reaktionszeit

Die Anlauf- und Abfallverzégerungszeiten der Bremse kénnen in Abhéngigkeit von den folgenden Faktoren stark variieren:

Oltyp und -viskositat

Olmenge im Trommelmotor
Umgebungstemperatur

Interne Betriebstemperatur des Trommelmotors

Schaltung am Eingang (wechselspannungsseitig) oder am Ausgang (gleichspannungsseitig)

Den Unterschied zwischen wechselspannungsseitigem und gleichspannungsseitigem Schalten zeigt die folgende Tabelle:

Wechselspannungsseitig

Gleichspannungsseitig

Abfallverzégerungszeit Langsam

Schnell

Bremsspannung Ca. 1V

Ca. 500 V

Hinweis: Bei gleichspannungsseitigem Schalten missen die Schaltkontakte vor Schéden durch zu hohe Spannung geschitzt werden.

140

© 1212023 Interroll



t

Abb.: Abfall- und Anlaufverzégerungszeit

t, = Abfallverzégerungszeit

t, = Anlaufverzégerungszeit

Reduzierung des Bremsmoments

to

DM-SERIE
OPTIONEN UND ZUBEHOR
ELEKTROMAGNETISCHE BREMSEN

Das Nennbremsmoment wird stark von den Betriebsbedingungen im Inneren des Trommelmotors (Betrieb in Ol bei hohen
Temperaturen) sowie von der Umgebungstemperatur beeinflusst. Zur Berechnung des Grenzhaltemoments an der Trommel missen Sie
das Nennmoment der Bremse mit der Getriebeibersetzung des Trommelmotors multiplizieren. Aus Sicherheitsgrinden muss das
errechnete Bremsmoment mindestens 25 % hé&her als das benétigte Lastmoment sein.
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DM-SERIE

OPTIONEN UND ZUBEHOR
GLEICHRICHTER

Gleichrichter

Der Betrieb elektromagnetischer Bremsen an Trommelmotoren funktioniert Uber Gleichrichter. Je nach Anwendungen, sind
verschiedene Varianten erhdltlich: Einweg- und Briickengleichrichter fir Standardanwendungen sowie Schnellschalt- und
Mehrfachgleichrichter fir Anwendungen, die eine kurze Bremsldseschaltzeit erfordern.

Jeder Gleichrichter ist eine externe Komponente, die geschitzt oder in einem Schaltkasten méglichst nahe am Trommelmotor installiert
werden muss.

Technische Daten

